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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem nivicjszej szczeg6lowe] specyfikacit technicznej (SST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z budowa ulic Batorego, Kowienskicj i Tuwima w Piszw

1.2. Zakres stosowania SST

Szezegolowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymicnionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspélne dla robot w ramach budowy utic
Batorego, Kowienskiej i Tuwima w Piszu obigtych szczegélowymi specyfikacjami technicznymi i obejumujy:

D010101 ODTWORZENIE TRASY 1 PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
D-020202 ROBOTY ZIEMNE

D-03.03.03 ODWODNIENIE KORPUSU DROGOWEGO

D-04.00.00 PODBUDOWY

D-05.00.00 NAWIERZCHNIE

D-0700.00 URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU

D-08.00.00 ELEMENTY ULIC

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymicnione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niebedacy budynkiem. stanowigcy calos¢ techniczno-uzytkowa (droga) albo jego
czeét stanowiaca odrebny element konstrukcyjny tub technologiczny (obickt mostowy, korpus ziemny, wezel).

MO b

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przemaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicmymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjatnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow obslugujacych zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcia organu wydajacego, wydany zgodnie
obowiazujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebicgu robét budowlanych, shuzacy do notowania zdarzert i
okolicznoéei zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekazywania polecen i
innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynieremy Kierownikiem projekiu, Wykonawea i projektantem,

1.4.6. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, 0 ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robét 1 administrowanic kontraktem.

1.4.7. Jezdnia - czeéé korony drogt przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8. Kicrownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kicrowania robotami i do wysigpowania w
jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi
Jjezdnic.

1.4.10, Konstrukcja nawierzchni - uldad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia,
1.4.11. Korpus drogowy - nasyp lub ta czcé¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi 1 skarpami rowow.
1.4.12. Korylo - clement uformowany w korpusic drogowym w cclu ulozenia w nim konstrukgji nawierzchni.

1.4.13. Ksigzka obmiarow - akceplowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymii stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy
w ksiazce obmiarow podlegaja potwierd-enin przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaokceptowane przez Zamawiajacego, mezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jakosci materialow oraz robot.

1.4.15. Materialy - wszclkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacia projektowa i specyfikacjami
techmicznymi, zagkceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.16. Nawierzchnia - warstwa lub zespél warstw shuzgcych do przejmowania i rozkladania obciazen od ruchu na podloze
gruntowe i zapewniajacych dogodne wannki dla ruchu.
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a) Warstwa Scieralna - goma warsiwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferyczaych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa scieralna a podbudowa, zapewniajaca lepsze rozlozenic naprezen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyrownawcza - warstwa shuzaca do wyrownania nicrownosci podbudowy lub profilu istniejacej nawicrzchni.

d) Podbudowa - dolna cz¢sé nawierzchni stuzaca do praenoszenia obciazen od ruchu na podtoZe. Podbudowa moze skladad si¢c z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze).

e) Podbudowa zasadnicza - goma czes¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchm. Moze ona skladag si¢ z
jednej lub dwoch warstw.

) Podbudowa pormocnicza - dolna czgsc podbudowy spelniajaca. obok funkeji rosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dziatanicm wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawiera€ warstwe mrozoochronma, odsaczajaca lub
odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, kiorej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami driatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezacej powyze).

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawicrzchni.

1.4.17. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcic na plaszczy/nic pionowego przekroju w osi drogi lub obicktu
MOSLOWego.

1.4.18. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na
okres budowy.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnosé wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedzial tolerangji
nic zostal okreslony - z przeci¢tnymi tolerancjami, prayjmowanymi zwyczajowo dla dancgo rodzaju robét budowlanych.

1.4.20. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwigzanych z nig,
wrzadzen oraz drzew 1 kizewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chroniacych ludzi i $rodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.21. Pobocze - czgé¢ korony drogi przeznacrzona do chwilowego postoju pojazddw, umieszczenia urzadzen organizacji i
bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, sluzaca jednoczesnic do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.22. Podloze nawicrzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawicrzchnig do glebokosct przemarzamia.

1.4.23. Podloze ulepszone nawierzchni - goma warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawicrzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.24. Polecenie Inzyniera/Kierownika projekiu - wszelkic polecenia przekazane Wykonawcy preev, Inzyniera/Kicrownika
projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwiazanych z prowadzenicm budowy.

1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentagji projektowe).

1.4.26. Przedsiewzigcic  budowlane - kompleksowa realizacia mnowego polaczenia  drogowego  lub catkowila
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planic i przekroju podtuznym) istnigjacego polaczenia.
1.4.27. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek
zwicrzat dzike Zyjacych lub urzadzen techniczaych przez korpus drogowy.

1.4.28. Przeszkoda naturalna - element §rodowiska naturalnego, stanowiacy wtrudnienie w realizacji zadania budowlancgo, na
przykiad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat ip.

1.4.29. Przcszkoda sztuczna - dzielo ludzkic, stanowiace utrudnienie w realizagji zadania budowlanego, na przykiad droga, kolgj,
rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy iip.

1.4.30. Prectargowa dokumentacja projektowa - czgé¢ dokumentacji projektowej, kiora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obicktu bedacego przedmiotem robét.

1.4.31. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie
realizacji zadania budowlancgo.
1.4.32. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z pedaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolefnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.33. Teren budowy - tercn udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne migjsca wymienione w
kontrakcie jako tworzace czg&C terenu budowy.

1.4.34. Zadanie budowlane - cz¢éé przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrebng caloéé konstrukcyjng lub technologiczna,
zdolna do samodzicinego petnienia funkeji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwiazanych z
budows, modernizacjay/ przcbudowa. utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej tub jej elementu.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$c wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenic budowy,
mictody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnosc z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
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1.5.1. Przekazanie tercnu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnicniaini prawnymi i administracyjmymi, lokalizaci¢ i wspolrzgdne punktow glownych trasy oraz
reperdw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnoéé za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny kosz.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegolowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektows:
~  Zamawiajacego; wykaz pozycit, kiore stanowia przetargowa dokumentacie projektowa oraz projektowa dokumentacie
wykonawczg (lechniczng) 1 zostana przckazane Wykonawcy,
~ Wykonawcy, wykaz zawicrajacy spis dokumentacii projekiowej, ktora Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowgj.

1.5.3. Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika
projektu stanowia czes¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby
zawante byty w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentow obowiazuje kolejnosc ich waznosci wymieniona w
.Kontraktowych warunkach ogéinych™ (,,Og6lnych warunkach umowy™).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomié Inzynicra/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian 1
poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podanc na pismic s3 wazniejsze od wymiardw okrestonych na podstawie odczytu ze
skali rvsunku.

Whszystkie wykonane roboty i dostarczone maleriaty beda zgodne 7 dokumentacja projektowa i SST.

Danc okreslone w dokumentacji projekiowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktdrych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli musza wykazywac zgodnosc 7
okreélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancyi.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektows lub SST i wplynie to na
niezadowalajaca jakosé elementu budowli, to takie materialy zostana zastapione innymi, a clementy budowli rozebrane i wykonane
ponownic na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ precbudowa i remontowe (,pod  ruchem™)

Wykonawca jest zobowiazany do uirzymania rachu publicznego oraz utrzymania istnigjacych obickiow (jezdnic, sciezki
rowcrowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia ifp.) na terenie budowy, w okresie {rwania
realizacji kontraktu, a2 do zakoficzenia i odbioru ostatecznego robdt.

Przed przystapicniem do robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kicrownikowi projektu do zatwierdzenia, uzgodniony
7 odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadrajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okresie
trwania budowy. W zalcznodci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez
Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego
zatwierdzenia projekiu.

W czasic wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstatuje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takic jak: zapory, éwiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczerfistwo pojazdow i
pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla ktorych jest to nicodzowne ze
wzgleddw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez, Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapicnia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodmony z
InzynierenvKierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w micjscach i ilodciach okreslonych przez Inzynicra/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, kiorych treéé bedzic zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawee w dobrym stanic przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuie si¢, Z¢ jest wlaczony w ceng kontraklowa,
by Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpicczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia
i odbion: ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymezasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,
porecze, oéwictlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne §rodki niczbgdne do ochrony robét, wygody spolecznosei i
innych.

W micjscach przylegajacych do drég otwartych dla rachu, Wykonawca ogrodzi lub wyraZnie oznakuje teren budowy, w
sposdb uzgodniony z Inzynicrem/Kierownikiem projektu.

Wiazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji robdt, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projekiu.
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Fakt przystapienia do tobot Wykonawca obwicsci publicznie przed ich rozpoczecicm w sposob uzgodniony z
Irnzynieren/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kicrownika
projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Koszt zabezpicczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest wiaczony w ceng kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony Srodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykaficzania robdt Wykonawca bedzie:

a) ulrzymywad teren budowy i wykopy w sianie bez wody stojace,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisdw i norm dotyczacych ochrony srodowiska
na terenie i wokol terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub débr publicznych i innych, a
wynikajacych 7 nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu
drziatama,

Stosujac si¢ do tych wymagai bedzie miat szczeg6lny wzglad na:

1) lokalizacje baz, wars/atow, magazynow, skladowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci 1 zabezpicczenia prred:

a) zanieczyszczeniem zbiornikoéw i ciekow wodnych pylami lub substancjami toksycznymm,
b) zanieczyssczeniem powietrza pylami t gazami,
¢) mozliwoscia powstania pozan.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywa¢, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na
terenie baz, produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne bgda sktadowane w sposéb zgodny 7 odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem
0s0b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot
atbo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Malerialy szkodliwe dla otoczenta

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywohyjacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowicdnimi przepisam.

Wszelkic materialy odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczng wydang przez uprawnions jednostke,
jednoznacznic okreélajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na srodowisko.

Materialy. kitre sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po zakoriczeniu robot ich szkodliwos¢ zanika (np.
materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przcstrzegania wymagan technologicznych whudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przcpisy Wykonawca powinien otrzymaé zgode na uzycic tych materiatéw od wiasciwych organow administracyi
panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencie tego poniesic Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publiczngj 1 prywainegj

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagl, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wladcicielami tych urzadzen potwierdzenic informacji dostarczonych mu prrcz.
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacii. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenic przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktore
maja byé wykonane w zakresie preclozenia instalacii i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomic
Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamiarzc rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacii
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowanc wladze oraz bedzie z mimi wspolpracowal
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzic odpowiadac za wszelkie spowodowane
prez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jeiehi teren budowy przylega do tercndw z zabudowa mieszkaniows, Wykonawca bedzie reatizowad roboty w sposob
powodujacy minimalne niedogodnoséci dla mieszkarioow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
micszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowanc jego dzialalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawea a
wlascicielaii nieruchomodci i dotyczacych korzystania z wlasnoéei i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik
projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowienian zawartymi w
warunkach umowy.
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1.5.9. Ograniczenie obciaZen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych prey transporcic
materialow i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wlasciwych
wladz co do przewozu nictypowych wagowo ladunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamial
Inzynicra/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moie poleci¢, aby pojazdy nie spelniajace tych warunkow zostaly
usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obciaZenie osiowe nie beda dopuszczone na Swiezo ukoriczony fragment
budowy w obrgbic terenu budowy i Wykonawca bedzic odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob wszkodzonych,
zgodnie 7 poleceniami Inzynicra/Kierownika projekiu.

1.5.10. Bezpicezenstwo i higiena pracy

Podczas realizacii robot Wykonawca bedzie przestizegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenisiwa i higieny pracy.

W szezegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbad, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagar sanitamych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszeltkie urzadzenia zaberpicczajace, socjalne oraz sprzgt : edpowiednia odzicz.
dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowic oraz. dla zapewnienia bezpieczenistwa publicznego.

Uznaje si¢, 7¢ wszelkie koszty zwiazane « wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebne zaplacie i
sa nwzglednione w cenie kontrakiowej.

1.5.11. Ochrona i utezymanic robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong rob6t i za wszelkic materialy i urzadzenia uzywane do robdt od daty
rozpoczecia do daty wydania petwicrdzenia zakoticzenia robét przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposéb, aby budowla drogowa tub jej elementy byly w zadowalajacym sianie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanice, to na polecenie Inzynicra/Kicrownika projektu powinien
rozpoczaé Toboty utrzymaniowe nie péZnigj niz w 24 godziny po olrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszysikie zarzadzenia wydane przez wladze centralne @ micjscowe oraz inne przepisy.
regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane 7 wykonywanymi robotami i bedzic w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowiefi podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan
prawnych odnognic znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatow lub urzadzen
wrzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robét i w sposob ciagly bedzie infonmowac Inzyniera/Kierownika projektu o swoich
dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, cbeigzenia i wydatki
wynikle z lub zwigzane 7 naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy
takie naruszenic wyniknie 2 wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzynicra/Kierownika projekiu.

1.5.13. Rownowaznos¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdzickolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sq konkretne normy i przepisy, ktére spetnia¢ maja materialy,
sprzet | inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda ocbowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powolanych norm i przepisdw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolanc normy
i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowicdnie normy
zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy tub przepisy, pod warunkicm ich sprawdzenia i
pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektn. Roznice pomiedzy powolanymi normarmi a ich proponowanymi
zamiennikami musza by¢ dokiadnie opisane przez Wykonawcg i przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwicrdzenia,

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatoéci o znaczenin geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasnod¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowiazany jest
powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowac zgodnie 7 jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca
poniesie koszty i/lub wyslapia op6Znicnia w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu 7z Zamawiajacym i
Wykonawca ustali wydhuzenie czasu wykonania robot i/lub wysokos¢ kwoty, o ktora nalezy zwickszy¢ ceng kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizaci¢)

Wykonawca zobowiazany jest zabezpieczy¢ Zamawiajacemm, pornieszczenia biurowe, sprzgt, transport oraz inne
urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-00.00.01 , Zaplecze Zamawiajacego™.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwick materiatow przcznaczonych do robot,
Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projekin do zatwicrdzenia, szczegélowe informacie dotyczace proponowanego
7rodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki materialow.
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Zatwicrdzenic partii materiatow z danego Zrodla nie oznacza automatycznie, zc wszelkie materialy z dancgo Zrodia
uzyskaja zatwierdzenie.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w cetu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodla w
sposdb ciagly spelniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.
2.2, Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za nzyskanic pozwolen od wlascicieli i odno$nych wiladz na pozyskanie materialow z¢ Zrodel
miejscowych wlaczajac w to 7rodia wskazane przcz Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi
projekiu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacii Zrodla,

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawicrajaca raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przcz. siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o
cksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzadowe).

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za spetnienie wymagan iloéciowych i jakosciowych materialéw pochodzacych 7e
Zrodet micjscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, 7 tytula wydobycia materialow, dzierzawy i inne jakie okaza si¢ potrzebne w
zwiazku z dostarczeniern materialow do robot.

Humus i nadkiad czasowo zdjcte z terenu wykopdw, dokopow i miejsc pozyskania materialéw micjscowych beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypee i rekultywacji terenu po ukoriczeniu robot.

Wiszystkic odpowiednie materialy pozyskane z wykop6w na terenie budowy Iub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach wnowy beda wykorzystane do robét lub odwiczione na odklad odpowicdnio do wymagan umowy lub wskaza
Inzyniera/Kierownika projektu

Wykonawca nic bedzie prowadzié zadnych wykopow w obrgbie terenu budowy poza tymi, kidre zostaly wyszczegélnione
w dokumentach umowy, chyba, Ze uzyska na to piscmna #godg Inzyniera/Kicrownika projektu.

Fksploatacja 7rodel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcynt na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez. Wykonawce wywiezione z terenu budowy i zlozone w migjscu
wskazanym przcz Inzyniera/Kicrownika projektu. Jesli Inzynier/Kicrownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materialow do innych robét, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow zostanie odpowiednio
przewarto$ciowany (skorygowany) przez Inzynicra/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajduja sie nie zbadane i nie zaskceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaplaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju matertatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzynicra/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmnigj 3 tygodnie przed
uzyciem tego materiaty, albo w okresie dhuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by pozniej zmicniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu gdy beda one uZyte do robdt, byly zabezpieczone
przed zaniccyszczeniami, zachowaly swoja jakosé 1 wlasciwosci i byly dostgpne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Micjsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w migjscach uzgodnionych z
Inzymicrem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w micjscach zorganizowanych przez Wykonawce 1
zaakeeptowanych przez Inzyniera/Kicrownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materialow

Wytwomnic materialéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcji 2 wymaganiami. Probki materialéw moga by¢ pobicrane w celu sprawdzenia ich
wlasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akeeptacii okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, musza by¢ spelnione
nastepujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projekin bedzie miat zapewniona wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow w czasic
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytwomi, gdzie odbywa si¢
produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji robot,

¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w migjscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekeji i badan w tych micjscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego spregtu, ktory nie spowoduje niekorzystoego wptywu na
jakosé wykonywanych robot. Sprzet wzywany do rob6t powinien by¢ zgodny » oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakeeptowanym przez
Inzynicra/Kicrownika projektu; w przypadku braku ustalers w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniosny
i zankoeptowany przez Inzyniera/Kicrownika projekin.



[Szczegblowe Specyfikacje Techniczne | Aktualizacja dokumentacji ulic Batorego, Kowiefiskiej i Tuwima w Pisza | 8 |

Liczba i wydajnosé sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonyeni w
dokumentacii projektowej, SST i wskazaniach Inzymiera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoécia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanic i
gotowasci do pracy. Powinien byé zgodny z normaini ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacym jego uZytkowania,

Wykonawca dostarczy [nzynierowi/Kicrownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie spregtu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzic jest t0 wymagane przepisami.

Wykonawca bedzic konserwowac sprz¢t jak rowniez naprawiaC lub wymieniac sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przcwiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzgiu prey wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniers/ Kicrownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akcepiacje przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akeeptagji InZyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ poznicj zmientany bez jego zgody.

Jakikotwick sprzct, maszyny, urzadzcnia i narzedzia nie gwaraniujace zachowania warunkow umowy, Zostana przcz
Inzyniera/Kicrownika projekt zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynic takich $rodkow transportu, kiore nic wptyna niekorzystnic na jakosé
wykonywanych rob6t i wlasciwosci przewozonych materialow.

Liczba érodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreélonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projekiu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odnicsicniu do dopuszczalnych naciskéw na of i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nic spelniajace tych
warunkow mogg by¢ dopuszczone przez lnzyniera/Kierownika projektu, pod warunkicm przywrdcenia stann pierwotncgo
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzcnia spowodowanc jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnic 2 warunkami wimowy oraz za jakos¢ zastosowanych
materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projcktowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem Organizacji
robot opracowanym przcz. Wykonaweg oraz poleceniami Inzynicra/Kierownika projeku.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robol.

Wykonawca jest odpowiedzialny a dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich clemnentéw robot
zgodnic z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji  projekiowej lub przckazanymi na pismic  prscz
Inzyniera/Kierownika projekiu.

Blgdy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6l Zostang, nsunite przez. Wykonawcg na wlasny
koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sig skutkiem bigdu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismic przcz.
Inzyniera/ Kierownika projekiu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inzynicra/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedrialnosci #za ich dokladnosc.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projcktu dotyczace akeeptacii lub odrzucenia materiafow i elementow robot beda oparte na
wymaganiach okreélonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowanin decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materialéw i robot, rozrzuty normalnic wystepujace
przy produkei i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace
na rozwazana kwestig.

Polecenia Inzyniera/Kicrownika projekiu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawoe w czasic okrestonym przez
Inzyniera/Kierownika projekdtu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe 7 tego tytulu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawea jest zobowiazany opracowa$ i przedstawi¢ do akceptacji Inzynicra/ Kierownika projcktu program
zapewnienia jakogci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslic, zamierzony sposob wykonywania robdt,
mozliwoéci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wykonanic robdt zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
oraz, ustaleniami.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawicrac:

a) czesC ogolng opisujacy:

- organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,

- orgamizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposob zapewnienia bhp.,

— wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

—  wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakoé¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych elementéw robdt,

— system (spos6b i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoécia wykonywanych robot,

— wyposaZenie W sprzgt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, kidremu

Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenic badari),
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—  sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow sterujacych.
a takze wyciaganych wnioskéw i zastosowanych koreki w procesie technologicznym, proponowany sposb i forme
pmekazywama tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projekiu;
b) crgsé szcmgolowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
wykaz maszyn i urzadzeft stosowanych na budowic z ich parametrami tcchnic/nymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
~ rodzaje i ilo§¢ §rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku matcrialow, spoiw, lepiszezy.
kruszyw itp.,
—  spostb zabezpieczenia i ochrony ladunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,
~  sposdb i procedurg pomiardw i badan (rodzaj i czgstotliwosC, pobicranie prdbek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdw, wytwarzania mieszanck i wykonywania poszczegéhnych clementow
robdt,
—  spos6b postgpowania z materiatami i robotami nic odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robdt

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zalozona jakose robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robdt i jakoéci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, spreet, zaopatrzenic i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek 1 badan
materialoéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kicrownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, e poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedrie przepmwad/aé pomiary i badania materialow oraz robdt z czestotliwoscia zapewniajacy stwicrdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymagamami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sa okreflone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, lnzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic
wykonanic robét zgodnie 7 umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, z¢ wszystkic stosowanc urzadzenia i sprzgt
badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych
procedury badat.

Inzynier/Kierownik projektu bedzic mieé nieograniczony dostep do pomicszezen laboratoryjnych, w celu ich inspekeji.

Inzyniet/Kierownik projekiu bedzie przekazywaé Wykonawcey pisemne informacje o jakichkolwick niedociagniceiach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgiu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personclu lub metod badawczych. Jezeli
niedociagniecia te beda tak powazne, 7¢ moga wplyna¢ ujemnic na wyniki badai, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast
wstrzyma uzycie do robét badanych materialéw i dopusci je do uzycia dopiero wiedy, gdy miedociagnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostana usuniete i stwierdzona zostanic odpowiednia jakos¢ tych materialow.

Wszystkic koszty zwigzane z organizowanicm i prowadzeniern badan materialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranic probek

Probki beda pobierane fosowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobicrania probek. opartych na msadzie, Ze
wszystkic jednostkowe clementy produkgji moga by¢ z jednakowym prawdopodobietistwem wytypowane do badar.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawceg i zatwierdzone przez Inzyniera/Kicrownika projektu.
Probki dostarczone pr/cz Wykonaweg do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w spos6b zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektn Wykonawca bedzie przeprowadzac dodatkowe badamia tych materiatow, kiore
budza watpliwodci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nic zostana przez. Wykonawog usunigte lub ulepszone z wiasnej
woli. Koszy tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterck, w przeciwnym przypadku
koszty le pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkic badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwick badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wylyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceeptowane
przez Inzyniera/ Kicrownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badai, Wykonawca powiadomi Inzynicra/ Kierownika projeku o rodzaju. migjscu

i terminie pomiaru ub badania. Po wykonaniu pomiaru fub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mic ich wyniki do akceptacji
[nzyniera/ Kierownika projekiu.

6.5, Raporty z badan

Wykonawca bedzie przckazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow 7z wynikami badar jak najszyhcie),
ni¢ pé7nicj jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnicnia jakosct.

Wyniki badan (kopie} beda, przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedlug dostarczonego
przez niceo wzoru fub innych, przez niego zaaprobowanych.,
6.6, Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kicrownik projekiu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobicrania probek i badania materialéw w miejscu
ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatéw powinien udzielié mu niezbednej pomocy.
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Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawcg, poprzcz
micdzy innymi swoje badania, bedzie oceniaé zgodnos¢ materialow 1 robot z wymaganiami SST na podstawic wynikéw wlasnych
badan kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projekiu powinicn pobiera¢ probki materialéw i prowadziC badania niezaleznic od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, #e raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze sig
wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robdt z dokumentacjy projekiowa i SST. Moze réwniez
7lecié, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych tub dodatkowych badan niezalezmemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobicrania probek ponicsione zostang przcz Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynicr/Kierownik projektu moze dopuscic do uzycia tylko te materiaty, kidre posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, 7e zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
— Polska Norma fub
— aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla kiorych nie ustanowiono Polskigj Normy, jezeli nie sa objete
certyfikacja okreslong w pkt |
t kidre spetniaja wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot bedzie
posiadac te dokumenty, okrelajace w sposdb jednoznac/ny jej cechy.

Produkty prremystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kicrownikowi
projektu.

Jakickolwiek materialy, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Drziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawee w okresic od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresn gwarancyjnego. Odpowiedzialnoé¢ za prowadzenie dziennika budowy
7ggodnie 7 obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biczaco i beda dotyczy¢ przebicgu robdt, stanu bezpicczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzicnniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala zapisu, z
podaniem jej imicnia i nazwiska oraz stanowiska stuwsbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone Kolgjnym numerem zatacznika i opatrzone
data i podpisem Wykonawcy i Inzyniers/ Kicrownika projekin.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

—  date przekazania przcz Zamawiajacego dokumentacii projekiowg;,

— date uzgodnicnia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonogramaow robot,

- lerminy rozpoczecia i zakoficzenia poszczegolnych elementow robot,

—  przebieg robot, trudnosct | przesckody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kicrownika projekiu,

~  daty zarzadzenia wstrzymaia robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbiorow robdt,

— wyjasnicnia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturg powictrza w okresic wykonywania robdt podlegajacych ograniczemiom lub wymaganiom
szczegdlnym w zwigzku 2 warunkami klimatycznymi,

—  zgodno$é rzeczywistych warunkdw geotechniczntych z ich opisem w dokumentacji projcktowe.

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpicczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materialéw, pobierania probek oraz wyniki preeprowadzonych badan 7 podaniem, kto je przeprowadzal,

— wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kio je przeprowadzal,

— mne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda  przedloZzone
Inzynierowi/Kierownikowi projekiu do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzynicra/Kicrownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zazmaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dzicnnika budowy obliguje Inzynicra/Kierownika projektu do ustosunkowania si¢. Projektant mic jest
jednak strony umowy i nie ma uprawnien do wydawania poleceft Wykonawcy robdt.

(2) Ksigzka obmiarow
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Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementdw robot

Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksiazki

obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Drzicnniki laboratoryine, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakosci materialdw,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionc) w programic zapewnienia jakosci.
Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostgpnione na kazde Zyczenie Inzynicra/Kierownika projekin,

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokument6w budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inn¢ umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru obdt,
€) protokoly z narad i ustalen,
) korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigeie ktéregokolwick  dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewid-iane)
prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzynicra/Kierownika projektu i prredstawiane do wgladu na
Zyczenic Zamawlajaccgo.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar Tobdt bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentaciy projektowa i SST. w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemaym powiadomicniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiary, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiarow.

Jakikolwick blad lub przeoczenic (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie indzigj w SST nic
7walnia Wykonawcy od obowiazku ukoniczenia wszystkich robot Bledne dane  zostana poprawione wg  instrukgji
Inzyniera/Kierownika projektu na pismic.

Obmiar gotowych robét bedzic przeprowadzony z czgstoScia wymagana do celu miesigczney platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasic okreslonym w umowic lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrestania ilosci robét i materialow

Diugoéci i odlegloéci pomigdzy wyszczegoinionymi punktami skrajnymi beda obmierzone pozioino wzdiuz linii osiowe;.

Jedli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetoéci beda wyliczone w m’ jako dlugoéé pomnozona
przcz sredni przekro.

Hodci. kiore maja byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie 2 wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzct pomiarowy

Wszystkic urzadzenia i sprzgl pomiarowy, stosowany w czasic obmiarw robol beda zaakeeplowane preez
InZyniera/Kicrownika projektu.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawee. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiadac wazne $wiadectwa legalizacyi.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robdt.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST Bedzie utrzymywad
to wyposaZenic zapewniajac w sposob ciagly zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przey. Inzyniera/Kicrownika
projektu,

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone prrzed czgéciowym tub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot. a takze w przypadku
wystepowania dhurszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu preeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposb srozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetoéei beda uzupeinione odpowiednimi szkicami uImieszcZonymi na
karcie ksiagZki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddziclnego zalacznika do ksiazki obmiarow,
kidrego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw rebot

W zaleznoéci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym ctapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowem,
c) odbiorowi ostatecznen,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych vakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegna zakryciv,

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasic umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawck bez hamowania ogdlnego postepu robot,

Odbioru robot dokonuje Inzyniet/Kierownik projektu.

Gotowosé danej czgsci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomicniem Inzyniera/Kicrownika projekiu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie poZniej jednak niz w ciagu 3
dni od daty zgloszenia wpisem do dzicnmika budowy i powiadomicnia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ i ilog¢ robot ulegajacych zakrvciu ocenda Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badar Jaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czeéciowy polega na ocenie ilogei 1 jakosci wykonanych czgéet robot. Odbioru czgéciowego robét dokomuje sig we
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kicrownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalngj ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakoitczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzic stwierdzona przez Wykonawce wpisern do
dziennika budowy z bezzwloc/nym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny 1obol nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzcnia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robdt i przyjecia dokumentow, o kidrych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbior ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosct Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawic przedlozonych dokumentow,
wynikéw badari i pomiarow, ocenie wiznalnej oraz zgodnosci wykonania robot 2 dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbior ostatecznego robot komisja zapozna sig z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiordw robdt
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych 1 robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robét uzupetniajacych w warstwie scieralnej lub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwic swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, 7¢ jako$¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentagcja projektows i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
cksploatacyjne obicktu i bezpicczenistwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomnicjszong wartoé¢ wykonywanych robot w
siosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbior ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokol odbioru ostatecznego robot
sporzad<oty wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. dokumentacj projektows podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacii
umowy,
szczegdtowe specyfikacie techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
recepty 1 ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i kstazki obmiardw (oryginaly),
wyniki pomiardw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne # SST iew. PZJ,
deklaracje zgodnoéci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie # SST 1 ew. PZY,
opini¢ technologiczng sporzadzona na podsiawic wszystkich wynikow badai i pomiaréw zalaczonych do dokumentow
odbiony, wykonanych zgodnie z 85T i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanic robot towarzyszacych (np. na przelozenic linii telefonicznej, energetycznej, gazowe),

oéwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot whascicielom urzadzen,

9. peodesyjng inwentaryzacjg powykonawcza robot 1 sieci uzbrojenia terenu,
10. kopi¢ mapy zasadniczej powstalcj w wynikn geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumicniu z Wykonawca wyzmaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkic zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

NN
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Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5, Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych 7 usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbi6r pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualne) obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcic 8.4 ,,Odbidr ostateczny robot”.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa platnotci jest cena jednostkowa skalkulowana przcz Wykonawce za jednostke obmiarown ustalony dla danej
pozycjl kosztorysu,

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczatiowo podstawa platnosci jest wartosc (kwota) podana przez. Wykonawceg
w dangj pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczatiowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkic czynnosci, wymagania i
badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoly ryczaltowe robot beda obejmowac:
— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
—  warto$¢ zuzytych materialow wraz 7 kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,
—  warto$¢ pracy sprzety wraz z towarzyszacymi kosziami,
— koszty posrednie, vysk kalkulacyjny i ryzyko.
— podatki obliczone zgodnic z cbowiazujacymi przepisanii,

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-{0.00.00

Kos/ dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagai ogolnych zawartych w D-00.00.00 obejmuje
wszystkie wannki okreslone w ww. dokumentach, a nic wyszczeg6lnione w kosztorysic.

9.3. Objazdy, preejazdy i erganizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejimuje:

(a) opracowanie oraz uzgodmienic z lnzynierem/Kicrownikiem projektu i edpowiednimi instytucjami projektu orgamizacii rachu na
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynicrowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych
zmian i uzgednien wynikajacyclh z postepu robdl,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wictlenia zgodnic 2 wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy lerem,

(d) przygotowanie teremu,

(c¢) konstrukcj¢ tymczasowej nawicrzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowa i drenazu,

() tymczasowq przcbudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania ohjazddw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymezasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i $wiatel,
(b) utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuge:
(2) usunigcic whudowanych materialéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 7 poZnigjszynu zmianaimi).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastrukiury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1533).

Ustawa z dnia 21 marca 1983 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 6
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY 1 PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Aktualizacja dokumentacji ulic Batorego,
Kowienskiej i Tuwima w Piszu




[Szczegolowe Specyfikacje Techniczne | Akmalizacja dokumentacii ulic Batorego, Kowieriskiej i Tuwima w Piszu | 15 |

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikac)i technicane) (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
swigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkiow wysokosciowych w ramach budowy ulic Batorego, Kowicniskicj i
Tuwima w Piszu.

1.2, Zakres stosowania SS8T

Szczegotowa specyfikacia techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pki. 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazamych z wszystkimi czynnosciami
umoztiwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebicgu trasy drogowej oraz polozenia obiektow inzynierskich w
ramach budowy ulic Batorego, Kowieniskiej 1 Tuwima w Piszu.

1.3.1. Odtworzenic trasy 1 punkiow wysokodciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzenicm trasy i punkiow wysokosciowych wchodzg:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
b) uzupclnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenic osi),
¢) wyznaczenic dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperdéw roboczych),
d) wyznaczenie prackrojow poprzecznych,
€) zasiabilizowanic punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy
odszukani¢ i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kicrunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe 53 zgodne 7 obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definijami podanymi w
SST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w 88T D-00.00.00 , Wymagania ogolne™ pkt. 1.5,

2. MATERIALY

2.1. Ogilne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skiadowania podano w SST D-00.00.00 . Wymagania
ogolne™ pkt. 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalcnia punktow glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dtugosci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umicszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwic punktow zalamania frasy, powinny mieé
$rednice od 0,15 do 0,20 mi dlugesc od 1,5do L7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowa¢ paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okoto 0,30
m, a dla punkiéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe rednicy 5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m.

. Swiadki” powinny mie¢ dlugoéé okolo 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace spragtu
Opdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6ine”™ pkt 3.

3.2, Sprzg¢t pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punkiow wysckosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet.
— teodolity lub tachimetry,
— niwclatory,
— dalmierze,
—  tyczki,
= laty,
—  tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odiworzenia trasy drogowcj 1jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanic
wymaganej dokladnosci pomiaru
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne™ pkt 4.
4.2. Transport sprz¢tu i materialiw

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy moizna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogilne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK {od 1 do 7).

Przed przystapicnicm do robdt Wykonawca powinien przejac od Zamawiajacego dane zawierajace tokalizacje 1
wspolrzedne punklow gldwnych trasy oraz reperdw,

W oparciu o materialy dostarczone przcz Zamawiajaccgo, Wykonawca powinicn przeprowadzié obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajzoe odpowiednie kwalifikacje i uprawnicnia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktow
glownych trasy i (lub) reperow roboczych. Bledy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentagji projektowej sa zgodne 2 rzeczy wistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, 7e rzeczywiste rzedne terenu istoinie rdania si¢ od rzednyeh okreflonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanic terenu w takim rejonie nie powinno by
7mieniane przed podigciem odpowicdnicj decyzji przez Inzymiera. Wszystkic roboty dodatkowe, wynikajace z 10Znic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przcz Inzyniera, vostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, z¢ roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wazystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga byC rozpoczete przed zaakoeptowaniem wynikéw
pomiaréw przez InZyniera,

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie ost frasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace
w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakierystyke i potozenic tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢
zaakceptowane przez InZynicra.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasic trwania robdt.
Jezeli znaki pomiarowe przekazanc przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawcee $wiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odiwerzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robdt naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenic wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wicrzcholkowe trasy i inne punkty glowne powinny by zastabilizowane w sposob trwaty. przy uzyciu pali
drewnianych Jub stupkoéw betonowych, a takie dowiazane do punktéw pomocniczych, polozonych poza granica robot ziemnych.
Maksymalna odleglos¢ pomigdzy punktami glownymi na odcinkach prostych nie moze przckraczac 500 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej, a takie przy
kazdym obickcie inzynierskim.
Maksymalna odlegloéé miedzy reperami roboczymi wzdhiz trasy drogowej w terenie plaskim powinna wynosic¢ 500 metrow.

Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami robdt zwigzanych 2 wykonanicm trasy drogowej 1 obickiow
towarzyszacych. Jako repery robocze moina wykorzysta¢ punkly stale na stabilnych, istnigjacych budowlach wzdhuz trasy
drogowej. O ile brak takich punkiéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci shupkow betonowych lub grubych ksztattownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzynicra.

Rzpdne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka dokiadnoscia, aby $redni blad niwelacji po wyrdwnamu byl mniejszy od
4 mmvkm, stosujac niwelacje podwajna w nawiazaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawicrajace wyrazne i jednoznaczmne okreslenie
nazwy repend i jego rzgdnej.
5.4, Odeworzenie osi trasy

Tyczenic osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacje projektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowe;j albo inngj osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji
projektowe.

0% trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punkiach posrednich w odlegiosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacyi projektowej nie moze by¢ wigksze
niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokurnentacji projektowe.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatéow wymienionych w pkt 2.2

Usuniccic pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po obo
stronach osi, umieszczonych poza granica robot.
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5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenic przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenic krawedzi nasypéw i wykopow na powierzchni terenu
(okreélenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektows oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot | w migjscach zaakceptowanych przez inzynicra.

Do wyznaczania krawedzi nasypow 1 wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wicchy, Wicchy nalezy
stosowaé w przypadku nasypdw o wysokosci przekraczajacej | metr oraz wykopéw glebszych niz 1 metr, Odleglosé migdzy
palikami ub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta co najmnicj
powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow popreecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym z
dokumentacja projekiowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy prowadzic
wedltug og6lnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK. (1,2,3,4,5.6,7) zgodnic z wymaganiami podanymi w pkt
5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt

Ogolne zasady obmiaru robét poedano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogoine” pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robdt podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne™ pkt 8.
8.2, Sposob odbioru robdt

Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w letenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow
geodezyjmych lub protokétu 7 kontroli geodezyinej, kidre Wykonawca przedklada Invynicrowi.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robdt obejmuie:
—  sprawdzenie wyznaczenia punktdw giownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
- uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
—  wyznaczenie dodatkowych punkiéw wysokoSciowych,
—  wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— 7astabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanic ulatwiajace odszukanie i ewentualne
odtworzenie.

10, PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,

A O S e
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 02.00.01

ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

Aktualizacja dokumentacji ulic Batorego,
Kowienskiej i Tuwima w Piszu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninicjszej seczegolowej specvfikacii technicmej (SST) sa wymagania dotyczace wykonamia i odbioru
liniowych robét ziemnych w ramach budowy ulic Batorego, Kowicniskicj i Tuwima w Piszu.

1.2, Zakres stosowania SS8T

Szczegotowa specyfikacia techniczma jest stosowana jako dokument prectargowy i kontraklowy przy zlecaniu i realizacji
robot wyrnienionych w pki. 1.1.

1.3. Zakres robdét objetych SST

Ustalenia 7awarte w ninicjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budowy ulic Batorego.
Kowienskiej i Tuwima w Piszu i obejmuja:
a) Wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych koparkami podsigbiernymi: SST 02.01.01
b) Budowe nasypow drogowych: SST 02.03.01

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z grumtu naturalnego lub z gruniu antropogenicznego spelniajaca
warunki statecznosci 1 odwodnicnia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysoko$¢ nasypu lub gleboko$¢ wykopu - ro7nica rzednej terenu i rzednej robot ziemmych, wyznaczonych w osi nasypu lub
wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktdrego wysokosc jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp $redni - nasyp, kidrego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokoscC przekracza 3 m

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktorego gleboko$¢ jest mnigjsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop $redni - wykop, ktorego glebokos jest zawarta w granicach od t do 3 m.

1.4.9. Wykop gleboki - wykop, kidrego glebokost przekracza 3 m,

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o malej nosnosci, charakteryzujacy si¢ znacznym i dhugotrwalym osiadaniem pod
obcigzeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nicokreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.32. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone w obrebie pasa robot drogowych.

1.4.13. Dokop - migjsce pozyskania grantu do wykonania nasypéw, polozone poza pasem robot drogowych.

1.4.14. Odklad - migjsce whudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania wykopow, a
nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z trasa drogowa,
1.4.15. WskaZnik zageszczenia gruntu - wiclkoé¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

, =24
Pys
gdzie:
m - gestosé objetosciowa szkicletu zageszezonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/my),

/. - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletn gruntowego przy wilgomosci optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2],
sluzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/nn’).

1.4.16. Wskaznik roznoziarnistosci - wielkosé charakteryzujaca zaggszczalnosc gruntow niespoistvch, okreslona wg wzora:

d1U

u = dw0

gdse:
dge - Srednica oczek sita, prroz ktore przechodzi 60% grunto, (mim),
dp - Srednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 10% gruntu, (mmy).

1.4.17. Wskasmik odksztatcenia gnmtu - wiclko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruniu, okreslona wg wzorn:

gdvie
E; - modut odksztalcenia gnintu ozmaczony w pierwszym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-5-02205:1998 [4],
E, - modutodkszialoenia gruntu oznaczony w powlérnym obciazeniu badanej warstwy zgodnic z PN-5-02205:1998 [4].
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1.4.18. Pozostale okreslenia podstawowe sq zgodne 7 obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robit

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-00.00.00 . Wymagania
ogdlne” pkt 2,

2.2, Podzial gruntow

Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.
Podzial gruntow pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01 pki 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntbw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym stopniu
do budowy nasypdéw. Grunty przydatne do budowy nasypéw moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy
stanowia nadmiar objetosci robot ziemmnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bedac nadmiarcm objgtosci robot ziemuych, zostaly za
zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawcg poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub wykonanie
prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia réwnowazng) objgtosci gruntéw przydatrrych ze zrodet
wiasnych, zaakceptowanych przez InZyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypéw, okreslone w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny byC wywiezione
przez Wykonawcg na odklad. Zapewnienie terendw na odklad nalezy do obowiazkéw Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego
inaczej w kontrakcie, Inzynier moze nakaza¢ pozostawicnie na terenie budowy gruntéw, ktorych czasowa nicprzydatnos¢ wynika
jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

Tablica 1. Podzial gnmtéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegélnien | Jednos Grupy gruniéw
ie thd
whasciwosc nigwysadzinowe walpliwe wysadzinowe
I | Rodzaj gruniu — rumosz nicgliniasty |- piasek pylasty malo wysadzinowe
— Zzwir —  zwietrzeling — glina piaszczysta zwigzla, glina zwigzia,
—~ pospolka ghniasta glina pylasta zwigzla
— piasek gruby ~ romosz gliniasty |~ it il piaszczysty, il pylasty
— piasck sredni - Fwir gliniasty bardzo wysadzinowe
— piasek drobny —  pospdtka gliniasta { — piasck gliniasty
—  7uzel nierozpadowy —  pyl. pyl piaszczysty
— glina piaszczysta, glina, glina pylasta
— il warwowy
2 | Zawartosc
czastek %
<0,075 mm <15 od 15 do 30 =30
<£0,02 mm <3 od 3 do 10 < 10
3 | Kapilamo$é
bierna Hy, m < 1,0 > 1,0 > 1,0
4 | Wskaznik
piaskowy WP >35 od 25do 35 <725
3. SPRZET

3.1. Opolne wymaganiz dotyczace sprzgtu
Qgdlne wymagania dotyczace spregte podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”™ pkt 3.
3.2. Sprzgt do robét ziemnych

Wykonawca przysigpujacy do wykonania robot ziemnych powinicn wykazac si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego
sprzgtu do:
~ odspajania i wydobywania gnmtéw (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki
mechanmiczne itp.),
—  jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgamiarki, rowniarki, urzadzenta do hydromechanizacii
itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),
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—  spregtu zaggszczajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyme itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczjce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 4.
4.2, Transport gruntéw

Wybdr érodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jego
objctosci, sposobn odspajania i zaladunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnos¢ srodkéw transportowych powinna by¢ ponadio
dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do urabiania i wbudowania gnimtu (materiatu).

Zwickszenie odieglosci transportu ponad wartoici zatwierdzone nic moze byé podstawy roszezen 'Wykonawcey,
dotyczacych dodatkowej zaplaty 7a transport, o ile zwigkszone odlegiosci nie zostaly wezesnicj zaakceptowane na pismie przez
InZynicra.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t
Opdine zasady wykonaria robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Dokladnos$¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu zicmnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz + 10 cm.
Roznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robot ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cmi -3 ¢m.

Szerokos¢ gomej powierzchni korpusu nic moze rdznié si¢ od szcrokosci projektowanej o wigeej niz + 10 cm, a krawedzie
korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.

Pochylenic skarp nie powinno ro7nié¢ si¢ od projektowanego o wigeej niz 10% jego wartosci wyrazongj tangensem kata.
Maksymalne rierdwnoséci na powierzchni skarp nie powinny przekraczac¢ + 10 cm przy pomiarze latg 3-metrowa, albo powinny by¢
spelnione inne wymagania dotyczace nierdwnoéci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skatistych wymagamnia, dotyczace réwnosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenta i réwnosci skarp,
powinny byé okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych eclementy systemow odwadnigjacych, ujgtyeh w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, kidre zapewniy odprowadzenie
wod gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom gnmtu nadawa¢ w calym okresie
trwania robot spadki, zapewniajace prawidlowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zanicdbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnicnin, kidre spowoduje ich diugotrwala nieprzydatno$c,
Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntow i zastapienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwick
dodatkowych oplat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak réwniez za dowigziony grunt.

Odprowadzenie woéd do istniejacych zbiornikéw naturalnych i wrzadzent odwadmiajacych musi by¢ poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopdw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnicnic w catym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanic wykopow powinno postepowac w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasic Tobot ziemoych nalezy zachowac odpowiedni spadek podhwny i madaé przekrojom poprzeczoym spadki,
umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projcktowe) nie zawarto innego wymagania, spadek
poprzeczny nie powinien byé mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mnigjszy miz 2% w przypadkn gnmiow
niespoistych. Nalezy vwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnodei i sposobu odspajania gruntdw oraz termindw wykonywania innych
robot na spetnienie wymagan dotyczacych prawidiowego odwodnienia wykopu w czasic postgpu robot ziemnych.

Zrodta wody, odslonigte przy wykonywaniu wykopdw, nalezy uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowc i gruntowe
natezy odprowadzic poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny byé wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i SST. Szerokoé¢ dna i
glebokosé rowu nie moga 16zni¢ sie od wymiardw projektowanych o wigeej niz + 5 cm. Dokladnos¢ wykonania skarp rowow
powinna by¢ zgodna 7 okreglona dla skarp wykopow w 88T D-02.01.01.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakoéci robot podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 6,
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6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenic odwodnicnia
Sprawdzenic odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodno$ci z wymaganiami specyfikacji okreslonymi w
pkcie 5 oraz z dokumentacja projeldowa.
Szezegding uwage nalezy wwrdcic na.
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkow wodnych.

6.2.2. Sprawdzenic jakoéci wykonania robot

Crynnosci wehodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania rob6t okreslono w pkeie 6 SST D-02.01.01, D-02.02.01
oraz. D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu zicmnego
6.3.1. Czestottiwos¢ oraz zakres badaf 1 pormiarow

Cgstotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.
Tablica 2. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwos$¢ badan 1 pormiarow
1 | Pomiar szerckosci korpusu ziemnego Pomiar taéma, szablonem, Iata o dhugosci 3 m i poziomica lub niwelalorem,
w odstgpach co 200 m na
2 | Pomiar szerokosci dna rowow prostych, w punkiach glownych tuku, co 100 m na lukach o R = 100 m co 50

munalukacho R < 100 m

3 | Porniar rzednych powierzchmi korpusu oraz w miejscach, ktére budza watpliwoéci
ZICINNESO

4} Pomiar pochylenia skarp

5 i Pomiar rownosci powierzchni korpusu

6 | Pomiar rownosci skarp

7 | Pomiar spadku podluznego powierzchni | Pomiar niwelatorem rzednych w odstgpach co 200 m oraz w punktach
korpusu lub dna rowu watpliwych

8 | Badanie zaggszezenia gruntu Wskaznik zapeszczenia okresla¢ dla kazdej ulozonej warstwy lecz nie
rzadziej niz w trzech punktach na 1000 m” warstwy

6.3.2. Szerokosé korpusu ziemnego
Szerokosé korpusu ziemnego nie mo’e rdmic sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm.
6.3.3. Szerokos¢ dna rowow
Szerokos¢ dna rowdw nie moze roznié si¢ od szerokosci projektowane) o wigeej niz + 5 cm.
6.3.4. Rzpdne korony korpusu ziemnego
Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga 167mi¢ si¢ od rzednych projektowanych o wigeej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rozni¢ si¢ od pochylenia projektowancgo o wigcej niz 10% wartosci pochylenia wyrazonego
tangensem kata.

6.3.6. Rownosé korony korpusu

Nieréwnoéci powierzchni korpusu ziemnego mierzone lata 3-metrows, nic mogg przekracza¢ 3 cm.
6.3.7. Rownosc skarp

Nieréwnoéci skarp, mierzone Iata 3-metrows, nie moga przekraczaé + 10 cm.
6.3.8. Spadek podiuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podhimy powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony prz¢z pomiar niwelatorem Zednych
wysokosciowych, nie moze dawaé r6:nic, w stosunku do rzgdnych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9. Zageszczenie grantu

Wskaznik zageszczenia gnmtu okreélony zgodnie z BN-77/8931-12 [9} powinien byé zgodny z zalozonym dia
odpowiedniej katcgorii ruchu. W przypadku grunibw, dla kiérych nie mozna okresli¢ wskaznika zaggszezenia nalezy okreshic
wskaznik odkszialcenia &, zgodnic z norma PN-5-02205:1998 [41.
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6.5. Zasady postgpowania z wadliwic wykonanymi robotami

Wszystkic materiaty nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacii, zostana odrzucone. Jesli
materialy nic spelniajace wymagan zostana whudowanc lub zastosowane, to na polecenic Inzyniera Wykonawca wynieni je na
wlasciwe, na wlasmy koszt.

Wiszystkic roboty, kiére wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikac)i powinny by¢
ponowni¢ wykonane przez Wykonawcg na jego koszt.

Na piscmne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade za nie majacq zasadniczego wplywu na cechy
eksploatacyjne drogi i usiali zakres i wiclkos¢ potracen za obnizona jakosc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru rabot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obimiarowa jest m’ (metr szeécienny) wykonanych robot ziemnych,

8. ODBIOR ROBOT

Og6lne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne™ pkt 8.
Roboty ziemne usnaje si¢ za wykonane zgodnic z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami [nzyniera, jereli
wszystkie porniary i badania z zachowaniem tolerancji wg pki 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSC1

Ogdlne nstalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne™ pkt 9.
Zakres czynnosci objetych cena jednostkowa podano w SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.1, Normy

PN-B-02480:198 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruniow

PN-B-04481:1988  Grunty budowlane. Badania prébek gruntow

PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilamosci biernej

PN-S-02205:1998  Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaZnika piaskowego

6. BN-64/3931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatmych i podioza przez
obcigzenie pivta

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszezenia gnumtu

10.2. Inne dokumenty

10.  Wykonanie 1 odbidr robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978

11. Instrukcja badan podioza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
12. Katalog typowych konstrukgji nawierzchmi podataych i pdlsaywnych, [BDIM, Warszawa 1997.

13. Wylyczne wzmacniania podioza gruntowego w budownictwie drogowym, 1BDiM, Warszawa 2002.

“ke R
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

Aktualizacja dokumentacji ulic Batorego,
Kowienskiej i Tuwima w Piszu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wykopéw w gruntach nieskalistych w ramach budowy ulic Batorego, Kowienskiej 1 Tuwima w Piszu.

1.2, Zakres stosowania SS§T

Szczepdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu 1 realizagji
robdl wymignionych w plkt. [.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy lub modernizacii
drog i obejmuja wykonanic wykopow w gruntach nieskalistych w ramach budowy ulic Batorego, Kowienskiej i Tuwima w
Piszu.
1.4, Okre$lenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaly podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robit

Opolne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2, MATERIALY (GRUNTY)

Material wystepujacy w podiosu wykopu jest gruntemn rodzimym, ktory bedzie stanowit podioze nawicrzchmi. Zgodnie z
Katalogiem typowych konstrukgii nawierzchni podatuych i polsztywnych 12} powinien charakteryzowac si¢ grupa nosnosci G:.
Gdy podioze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy nosnosci, nalezy podtoze doprowadzi¢ do grupy no$nosci G, zgodnie z
dokumentacia projcktowa 1 SST.

3, SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4, TRANSPORT
Ogodlne wymagania i ustalenia dotycace transportu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robdt

Opolne zasady prowadzenia robot podano w SST D-02.0{.01 pkt 5.

Spostb wykonania skarp wykopu powinicn gwarantowa¢ ich siatcczno$¢ w catym okresie prowadzenia robdt, a naprawa
uszkodzen, wynikajacych z nicprawidtowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podcigeia lub innych odstepstw od dokumentagji
projektowej obcigza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy
nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposdb uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstepstwo od powyZszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym ukladem warstw geotechnicziych, wymaga zgody Inzyniera.

Qdspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na
odkiad. O ile Inzynier dopusci czasowe skladowanic odspojonych gruntow, nalezy je odpowiednio zabezpieczyC przed
nadmierym zawilgocenicnn.

5.2. Wymagania dotyczice zageszczenia i noSnosci gruntu

Zageszczenie grantu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno spetnia¢ wymagania, dotyczace
minimalnej wartosci wskaznika zageszczema (L), podanego w tablicy 1.

Tablica I. Minimalne wartosci wska/nika zageszczenia w wykopach i migjscach zcrowych robot ziemnych

Strefa korpusu Minimalna warto$c 1, dla; kategorii rachu KR1

(Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00

q
Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzclni robot ziemnych 0.97

Jezch gnunty rodzime w wykopach i migjscach zerowych nic spelniaja wymaganego wskaZnika zageszezenia, 10 przed
wlozeniem konstrukeji nawierzchni nalezy je dogeécic do wartosci L, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie zageszczanic
gruntow rodzimych, to nalezy podjac $rodki w celu wlepszenia gruntu podioza, umozliwiajacego vzyskanie wymaganych wartosci
wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sq okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do
akeceptacji Inzynicrowi.
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Dodatkowo mozna sprawdzi¢ nognos¢ warstwy gruniu na powierzchni robot ziemnych na podstawie pomiaru widrnego
modulu odksziaicenia E, zgodnie z PN-02205:1998 [4] rvsunck 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadkladu) powyzej rzednych
robét ziemnych jest maigjsza niz 0.3 m.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po mim jedynie ruch maszyn
wykonujacych t¢ czynnosé budowlana. Moze odbywat si¢ jedynic sporadyczny nich pojazdow, ktore nie spowodujg uszkodzen
powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyz2ej warunkow obciaza
Wykonawcg robdt ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogdine zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-02.00.04 pkt 6,
6.2. Kontrola wykenania wykopow

Konirola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnosci 2 wymaganiami okreslonymi w dokumentacji
projcktowej i SST. W czasie kontroli szczegding uwage naleZy zwrocic na:
a) sposob odspajania grantdw nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
¢) odwodnienic wykopdw w czasic wykonywania robét 1 po ich zakoficzeniu,
d) dokladnos¢ wykonania wykopdw (usyluowanie i wykonczenie),
¢) 7ageszczenic gome) strefy korpusu w wykopic wedhug wymagan okredlonych w pkeic 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru robdt
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-02.00.01 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m® (metr szescienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-02.00.01 pkt 8.

9, PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczaee podstawy platnosei
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-62.00.01 pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m* wykopow w gruntach nieskalistych obejmuje:
—  prace poiniarowe i roboly praygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu 7 transportem urobku na nasyp b odktad, obejmujace: odspojenie, przemicszczenie, zatadunek,
przewiczienie 1 wyladunek,
~ odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanic dna wykopu, rowdw, skarp,
— zageszczenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenic porniardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specylikacji techniczngj,
- rozplantowanie urobku na odkdtadzie,
— wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych,
— rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwigzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.



