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Przcdiniotem ninigjszej szczcgdiowc specylikacii technicangg (SST) sq wymagania ogolne dotyczacce wykonania i
odbioru robot zwiazanych z przebudows drog osiedla Wschod w Piseu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szcrepolowa specyfikacia techniczna jest stosowana jako dokument przctargowy 1 kontrakiowy przy zlecaniu i realizacii
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1.3, Zakres robot objg:tych SST
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3. D03.03.03 ODWODNIENIE KORPUSU DROGOWEGO
4 D nnon BODREDHOWY

5. BOSO000 NAWIERZCHNIE

6. D470000 URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU
7 D-OK00OON FELEMENTY IILIC

1.4. OQkreslenia podstawowe
Uzvie w SST wymicnione nontzcr okredlenia nalory rosnmied w kazdvim przvpadkue nastepuiaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obicki budowlany. niebgdacy budynkiem, stanowiacy calosé techniczno-uzvtkows (droga) atbo jepo
czes¢ stanowigey oirgbny clement konstrukeyiny lub technologiczny (obickt mostowy, korpus zemry. wezel).

1.4.3. Droga - wydviclony pas terenu preesnacrony do ruchue tub posioju pojasdow orav ruchi picszych wraz » wsrelkimi

nrzadzemany techmcznvim zwizanvan v prowadzemem 1 zabezmecyenicin ruchu.

f.4.4. Droga tvmczasona (montazowa; - droga specialnic przygotowana, prresniczona do ruchu pojazdow absiugujacveh zadanic
budowlanc na czas jogo wykonania, przowidziana do usunigoia po jopo zakoniccniu,
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obo“wumcwu przcpisai, slanomau ur/u:imn dokumcm pI/LbILLU robot budowlanych, stuzacy d() notowania /dar/cn i
0}\0“(./”()5(,! /dled/.({CVCh W u)m wy mn\ \mnm mbo{ rqus!rowama doxonvwdnvch odmomu roboi pr/uaxwdnm polecen 1

'.1? 3]

L46,  Indyvnier/Kicrownik projekis — osoba wymicniona w danyeh konumklowveh (wyenaczona proez Zamawiajnceno. o kiorej
wyznacsontn poinforimowany jost Wykonawea). adpowicdzialng #a nadzorovwanic robdt | adininistrowamc kontmakiom

147, Jesdma - c2psC Koroay drogi precznaczona do ruchu popzdow.

1.4.8. i\lcrcm nik budOW} ObObﬂ WYZRICIONA PUeCs Wykonawes. upowazniona do kicrowania robotant | do wysigpowania w
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149, Korona drogi - jezdnia (jostinic) 2 poboczam fub chodnikami, saiokami, pasami awanjnego posioin i pasami deicljoin
iezdnie.

L4 1. Konstrukcja nawiterzchni - uklad warstw nonwierzchng wrar 7e sposobem ch polacrenia
T4.#1. Korpus drogowy - nasyp fub ta cres¢ wiykopu kidra jost ograniczona korong drogi i skarpamil rowow,
1412, Konvto - clement plormowany w Korpusie drogowyin w ool gfo20iia w ndin Konstrukaps wnwicrschn
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i\d {,bmuamw - akoeptowany przcz livmlmu’]\lcmwml\r\ pmu,i\m 7es7VL 7. DOHUEI\LI'(?\\aH\ie]i SO, slu/qq do
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LAWL T ahomitonum - drosowe loh e Inhoratoriom hodavwesr sankcentowane nrrer Pommasisceen aiezhedne  do

PEZCPEOWAGACTTEA WEACTKACT Dadait | prob Zwigzanveit /2 OOCd Jakosil (HateTiaon Oofas oo,

L4S Maenaly - wselkic tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne 7 dokumentaciy projektows i specyiikacjaim

TR L Y UL I SR L

g,mmouc b 2apew mdkgcych dog,odnc \\dﬂjlﬂ\l dia ruchu.
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a) Warstwa Scieralna - goma warstwa naw:emclmx poddana bezposredaio eddzialywaniu ruchu i czynnikow atmosfervezmnych.

by Warstwa WIQII{CZ] warstwa majdunca sic migdzy warstwa, scicralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze rozlozenic naprezel w
nawicrzchni t o vanie ich ua podbudowe.

¢) Warstwa wyrownawcza warstwa shizaca do wyrdéwnania nicrownosci podbudowy lub profilu istnicjacej nawicrzchni,

d) Podbudowa - dolna cz¢i¢ nawicrechni shuzaca do przenoszema obcigzen od ruchu na podioze. Podbudowa moze skiadac si¢
podbudowy rasudaices] { poloudowy o

PaTsd
oWy pomoc

c) Podbudoxw zasadmcm géma crest podbudowy spelniajaca funkeje nosne w konstrukgji nawierzchni. Mozc ona skladac si¢ #

ci podnych, fonkgie 7o nenvieTyohng

pr/cd d7mmmun wody, mrozu i prmmmmcm C/4]’>1C!\ pomom Mozc mmmw WATSWE mmmochmnna, odsqcmmcq ub
odcinajacy.

o) Warstwn mronnchennne - wardun, Litdeet nlnwm m ongdnniem inat arhrong ngpierochng nroed heretlenmi dAankanin mrem
) Warsiwa odCmagaas - watsiva Stosowana w il WHSIROAnvicna prronkanma CrARek Grooiych gruiti do watsiwy

nawierzchni lezqee} powyzel.
1) Warstwa odsacraiaca - warstwa shizaca do ndnrmmdzpnm waodv nrzedostatace] Sig do nawierzchni.

1.4.17. Niwelcta - wysokodciowe i geometryczne rozwinigeie na plaszczyZnic pionowego przekroju woosi drogi lub obickiu
Moslowego.
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1.4.20. Pas drogowy - wydziciony liniami grdmc/n‘v Hik pas tercnu przeznaczony do umieszczania w nim drogi | zwigzanych z nig

shoimanend toron nrcwidrions do rorhedeny deoci | budony

lif/’iﬂien Chﬁ}m'i"% ch uda i '\TO{IO\V]SKO p’?ﬁﬂ ll\,h]iji\'v‘{?SCl'iﬂﬂ PO OﬂO\VHT\'“’l przcz. ruch na drodze.

1.4 21 Pobocxx: - V/¢s.c komnv

drogl pl?.C/ﬂ']C/Ond do chwﬂowcgo pos1om pojardow, umlesm/,enm llf/{)df~l1 organizacji i
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1.4.22. Podloe nawicrzchni - grunt rodzimy lub nasvpowy, lezacy pod navierzelugg Go o gicbokoscl preemuazania

T

umo/'hmcma pr/cicoss ncha bu

1.4.24. Po!cx,cnu tyyniera/Kicrownika proickly - wsze

PIO) \.,u., 3 H

1.4.25. Projektant - uprawnions osoba prawna lub fizyc/na bedics autorem dokumentacji projekiowej.

mOd(Jlll/dle/pU(.bU{fO‘\\(i gilllldiid PATATICITOW guoxm(ru/nw!i U ASY W phmm i p{/ckroiu podiumml) ;stlm.mcu,o poth/cnm

1.4.27. Pr/unrs‘ ~ bu dm\i\ 0 Dr/t,krom DOPIZCCAIVIN mml\n;chm przesmaczom do prreprowadzenia cicku s/baku wedrowek

1.4.28. Prrosskoda naturalia - cloment Srodowiska paturalicgo, stanowigcy utrudiiciic w realizacii vadania budowlancpo, na

« crlals yrmdedneolr Aziliach dorat it

nrningd Antine hnonn -

1.4.29. Prresskodn setucrna - dzielo Tedekie. stanowiace utrudnienie w realizach zadania budowlanego, na providad droga, kolej.
rurociag. kanal. cigg picszy lub rowerowy ip.
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wynary oblcl\u: b\,d(;\,h"() pz/:.dmxotcm tobOL.

£t - roboly magace na cehy uporzidkovwame 1 prrvwrocenie pierwoelnveh hinkgi (Crenom narszonym w Czasic

1.4.31. Rekultvy:

[RISTERT S B
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kontrakcic ;d.ko PO/ CrOSE tuum budow Y.

1.4.34. Zad;-mi budowlane - c7esd pr/cd';xguaq,m budow mego, smnoch: chig calosce kormtmkmm lub o f‘hzlo!ouuud

3

Wykonawca jost edpowiedzialny 7a fako$¢ wykonanych rahdt, bc,/pmuuu wo weeclkich coynnoéct na terenic budowy.
metody uzyte przy budowie oraz za ich 7godnosc 7 dokumentaciq projektowa, SST 1 poleceniami Inyniera/Kicrownika projektu.



Srcrepdiowe Speeyikucie Technmorne
1.5.1. Przckazanic terenu budowy

Zamawiaincy wtorminic okredlomn w dokumentach kontmltoarvch prrckare Wikinnawey teren budowy wrar z¢

wszystkumi wyimnaganynmi uzgodnicniami prawnymi 1 adnunistracyjnym, iokahch i wspotrzedne punkidw g,lovmych trasy orar.
reperow, dziennik budowy oraz dwa cgremplarze dokumentacii projektowej 1 dwa komplety SST.
Na Wykonawey spocrywa odpowiedzialnedd za ochrone przekazanveh mu puaktdw pomarowvch da chaili ocdbiony

ostateC/Znego 1obdt. Usskodzone lub Zniszcsone znaki goodezyine Wykonawca oiworzy 1 i

nwalh i wiasiy Koszi.

1.5.2. Dokumcrtacia projektowa

c b noddaei e

it -
POGNUIIHY . A

szcrcgdlowy w,i uartml\d\.h uulowy uwzs,,lq:dukuammi podzial na dokumictace p'mc.kiowd
- Zaillld\\’ldjr{CC}DO. W\’kdl pon cji, kiore st‘momq pm:tdrgowl dokumentacje projcktows oraz projektows dokumentacje

- Wykomucx wykaz zawicrajgcy spis dokunicitacy pmcktouq ktorg Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowg.
1.5.3. Zgodnos$é robdt 2 dokumentacja projeklowa 1 SST

Dolunnentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kicrownika
projekiu stanowiyg cz¢SE umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sg obowigzujice dia Wykonawcey tak jakby
Tvarie H‘ l- hit ("il»’\l r‘r\‘f“mnnfﬁr-u

W pmpaalm rozbicznoscl w ustaleniach poszczegoinych dokumentdw obowigzaue kolonose ich waznoscl wymeniona w

Kontraktowych warunkach ogolnych™ (,Ogdlnych wanunkach umowy™),
\Vykon: Ve DI move u,’vl(nr/vch’u 8¢ bleddw lub nnnczr‘/pn w doknmaniach kontmkiow Ve “hoa o ichwy krw‘m winien

natycinniast powiagomic inzymer
poprawek.
W przvpadka rozhieznodet. wemiary podane na pidmic sa waznicisze od wvmiarow okreslonveh na podstawic odezvtu 7e

crowiitka projekiu, klU{}' podejaic decyzge 0 wprowadzciu odpowiednich znnan i

ili fysunihRi.
Wszystkic wykonane roboiy 1 dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacyz projekiona 1 SST.
Dane okreslone w dokumentacii proicktowey 1w SS1 beda uwazane za wartosct docelowe. od kidrveh dopus/czalnc $a

okrestonvmi wyvmaganiami, a rozrzuty tych Ccch e mnogg przekracyad dopussozalnego prredsiala oloranci,
W preyvpadku. gdy materiaky Wb roeboly nic boda w palii zpodine # dokunentacia projckiows lm SST iw

ponownie na koszt Wykonawey.
1534, Zaherspiecsenic teronn bodowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa 1 remontowe (pod tuchem™)

Wykonawes jesi zobowigrany do uirzvmania ruchu public/nceo oraz wirzvimama istniciacych obickidw (jezdnic, scu,/kl

rmluaqx kontraktu, a2 do zakoncsema 1 odbiorn ostatecznego robot.
Pﬁ'fzd pr," stagpicnicm do robm Wykonawca przedstawi Inzy nicmu'i/}(icro‘.\'mkm‘.1 m;\ ki do zatwig

mmum budom W zalcanosc od D()(F/\,b 1 pOskCpu robe; pmjukl OTLANIZATH 1K hu puwmm byC ia biczco .1kumh/0wam pracy.
Wykonawee. Kazda zurtana, w stosuniu do zatwierdzonego projekiv organtzach ruchnn, wyninga kazdorazowo ponownego

i

W crasic wykonywama robdt Wykonawea dostarczy, zainstaluje 1 bodzic obstugival wsrvsikie (vinczasowe urzadscnia
zabezpiccajgce takic jak: zapory, Swiatla ostrzcgawcze. sygnaly, itp.. zapewniajac w ten sposob bezpicczenstwo pojazdow i
reerveh

Wykonawca Zapewn stalc warunks widoosnosct w dach 1w nocy tych Zapor 1 vaakow. din kiorvel jost 1o micodzowne z¢
wzgledow boesbieczenstwg,

Wearvatlie wnnbi snnar 1 inne ursdvonia snbeniacaainee heds sheantonnns neses Inrentera/Kierosanika proickin

Faki pravsigpicing do 1obha Y vkonanes 6Dwiestr pubiiCZuc pracd 10h T04puca00icm w spusel uzgothindily /
{wZynierenvikerownikiem projekiu oraz preez umieszezenie, w migyscach i osciach okrestonvch przes Inzynier/Kierownika
pmickm tablic mfnmmcun\ ch. Lt(\r\(‘h trese bedzie zatwierdzona prvey Invvnier/Kiorownika orojekie Tablice informacyine beda

Kosa .mbupm.fulm terenu budmn e podkga edrybnq mp‘!,aug 1 pIZVHC Sic. Z2 fest wigczony w ceng kondrakiowy,
hy Rc\.hntf; o chamkterse !nWD«'*_\»'{‘}jgrljfm

Wiykonawea jost zobowiazany do zaborpiceremia {oronu budowy w okresic trwania readizacyi kontmkiu a7 do zakonesenia
i odbioru ostatecznego robot.

Wilinmaueos dnetnrmry sanmnainbae S hedsae stermvoens tvmornsmee nnedhonmn vnbec oow v oemvleenin

porecze. oswieticnic, sygnalv 1 Zziks ostrzegaweze oraz wseelkic inne srodia merbedne do achrony robot, wy xjom q')omcxnoqm i
innych.

SPUSOD “’bU‘““ \ A lr'mnutnnumuu PFOjCKiL.
Wiazdy 1 wyjazdy 7 terena budowy preeznaczone dia pojazdow ¢ maszyn pracujacyeh pray realizaci robot, Wykonawea

odpowicdnio oznakuaic w sposoh nzeadniony 7 tnmicrem/Kierownikiem projekin
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Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodmony z
In?ynicrcm/chrowmklcm projcktu oraz przcz umicszczenic, w mlqscach i ilodciach okrcslonych przez In/.ymcm/chrownik'l
projckiu, tablic inform iych. ktérveh tre$é bedric mtwicrdzona preer Iynicr/Kicrownika projekin, Tablice informacyine
ulrzymywanc precz Wykonawcc w dobrym stanic przez caly okres mahzacp robot.

Koszt zabezpieczcnia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i preyjmuje sig, 7¢ jest wlaczony w ceng konirakiowa,

1.5.5. Ochrona srodowiska w ovasic wykonyvwania robdi

Wykonawca ma obowigzek znac 1 stosowaé w czasic prowadzenia robot wsrclkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego.

W okiosic innatin 3 ;
a) utrzymywaé tucn budou VWY kopv w stanic bez wody stojace,
b) podcjimowad ws JLH\IL U/‘L’yidIHOIIC kroki mapcc A cJu stosowanic ﬁl(: do pr/eplsow I DOTN doty(.agcwh ()Lhmm srodowiska

SIC/E 1

Arary

o erene RS LM Wi S0 i
wynikajacych z nadmiemego h:ﬂasu \\’IbFlei ZANICCZYSZCZCNIA Iub uunch PrZycsym pox\ sm!vch w mst(:psm ie jego sposobu
dziatania.

St §i
W >uFu~, 3

) lokalizacj¢ baz, wmsxlﬂtow magarzy now. skladomsk ukopow i drog dojarzdowych.
2) $rodki ostroznosci i /Abuplwxcnm pr/cd

11 FARISCY B

b} vanicczyszczenicm powictrZa pvlam- I gazami,

¢) mozliwoscig powstania pozan.

Wykonawca bedzie preestrzegaé praepisy ochrony praechwpozarowey.
vaomwc:} bq:dnc ut r/vmku: wvmav'mv na podqmw:c odpmwcdmch pr/cptqou sprawny S'DTIC! PrACCIWROZATOWY. NA

Yoot
PTIS AR Y A

icrenie bas l.:"ﬁ}d i

Materialy hhmpalne beda s}\ladm\"mc w qpmob zgocdny 7 odpowiednimi prz,.pn:mm i mbczp:xm: r2ed dostepen

0sOb trzecich.
WAt
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albo precz personel Wy kommc\

1.5.7. Malenaly szkodliwe dla otoczenia

M 'nerinh* ho'rc w sposéb In\':]]\‘ t,:; ‘\"/kodii\\c d!n otoc;’mu'n nic b@d:\ dopus'/cyone do n?\’cfﬁ

Wszelkze mteriaty odmdouc uzvie do robdt beda mialy aprobate technicszng wydany preez uprawniony jednostke,

Jjednoznacznic okreslajacs brak szkodliwego oddaalvwama tych matcrialdow na Srodowisko.
Mf.\lori'ﬂ\v Ltdre e arkadtioee dla otoeonis tvlko w cragie robdd,

a vy rakoniosemie robdM teh grkocdbuadd

ranka (p

waternialy pylasied mogg byd uzyic pod warunkiom précsirzeguua WyIagan technofogicznyeh wondowaniy Jezeit wynagaja iego
odpowicdnic przepisy Wykonawea powinien atirrvinad 7gode na uzyveie tveh materialéw od wiaschwyeh organow administracyi
panstvowe.

JLIL\.;i VY YR YU LAY 1 s iy AR YL id GHRL A de Ag\_n,uii\, FA0 DERAY BIRG Jaifid ol Wi WAL SERIVY YA

jakickolwick zagrozenie Srodowiska, 1o konsekwencie tego poniesie Zamawiajacy.

—
“n

Wykonawca odpowiada 7 ochirong instalacy va powierzchuu ziemi § 7a uizadzenia podzicmne. takie jak rurociagi, kable
1p. oraz. uivska od odpowiednich wl ad/ bedacvch W |dSC!Clddml WCh wrzadzen potw lL[d/CHiL informacii dosiaruon\ ch mu pl/u

tvch msmldcu 1 urradzen w coasic trwanis hudvh
W\l\om ¢a 7obow mm.i‘. ;c:.‘ WUCSCIE wosno nl.am‘o.}ot,m.mp rc;em.r u/‘i‘&“‘n( dla v.*s;.c!k: -*0 odm':: ohot, kiore
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przez jego drialanta usskodsenia instalacy: na p{)mcrzchm Zzien 1 urfqdz,er‘x podzieimine h wykazany c,h W dokumc.nhmh

dostarczonych mu przez Zam;m'iajzicego

. s ok e o SHonnad o s
powadujacy minimalne umdo;,cxinoscn (ﬁd nucwkdnmu W\ I\OIMWC(I Od])()\wddd 7AW VLIL:L li‘:v/](O(iILmd zabudonvy
micszkaniowei w sasicdziwic budowy, spouod()\\ anc cho drzialalnoscia.

wlascicielami nicruchomosce t dotycracyeh l\m/x smma £ wiasnosci 1 dmg, wumu;/mgh jcdud}m_ At iavmiwi\mmmuk
pr0|<.klu ani Zamawiaacy nic bedric ingerowal w takie poroasmienia, o e e beda one spreccrne 7 posianowicniami zawariyi w

3
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1.3.9. Ogranicrenic obcigzen osi pojazdow
[=) gt

Whkonawen bedrie - o5t na drogach peblicymech D7y transporcic
matenialow 1 wyposazenia na 1 z terenu robot. Wykonawca uzyska wszetkic niezbedne zezwolcma i uzgodnicnia od wiasciwych
wladz co do przewozu nietypowych wagowo ladunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewovie bedzie powiadamial
nrvmiera/Kicrownika projekin Tnovnier/Kicrownik proiektn moze polecié aby potazdy nie spebniatice tveh warinkow zostaty

usuiNgie £ ierciiu Gudowy. Pojazdy powolugice nadimieme oDCIAZCINE OSIOWE e bl dopusC0ie ina Swieso ukoRczony {ragiment
budowy w obrebic terema budowy | Wykonawea bedzie odpowiadal 7a naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie 7 poleceniami Inzyniera/Kicrownika projektn.

1.5.10. Bezpiecrenstwo i higiena pracy

Podczas realizacii robot Wykonawea bedvie przestrzepad pree

a1 higieny pracy.

CDCspIEC

[Vl
FLYANS

I
NG
i sll WY VR

szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych,
Wykonawca zapewni 1 bedzic utrzymywal wszelkic urzadzenia 7abezpicczajace, sogj

¥
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VY OIS ia v A

aian ochrony 7y

alne oraz sprzet | odpowiednia odzies,

AT Pibcr ikl
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y 1 s st Rt
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Uznaje sig, Ze wszelkic koszty zwiazane z wypelnienicm wyma £a
sq uwzglednione w cenic kontraklowd;.

powyzgj nic podlcgz;qu odr¢bng zaplacie i

IESTIIANIS Fohe
HRPASHI X BT A

Wykonawca bedeie odpowiadal »a ochrone robot | za wsvelkie materialy 1 urzadzenia uzywane do robdt od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoncremma robdt przez Invniera/Kicrownika projekiu.

Wy 113wl (G su S eCAnCgo. Ulizyma e p
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanic prvez caly czas, do momeniu odbion ostatecznego.

les$h Wykonawea w jakimkolwick czasic zaniodba ulrzymanic, to na polecenic Inzyniera/Kicrownika projcktu powinien
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regulaminy 1 wytycene. ktére sq w jakikolwick sposob Zwigzane v wykonywanymi robol
przesizeganie tych postanowictt podezas prowadzenia robot.
SO T :

AR ] [N P
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3

prawnych odnosiic znakow firmowych, sasw lub tnnyeh chrenionveh prisy w odniesicniv do sprrety, matcnialow lub urzadren
uzytveh Jub zwigzamych z wykonywanicm roboi i w sposob ciagly bedzic informowaé Inzynicra/Kicrewnika projekin o swoich

ninch nrodstaniame b revey!

RN
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e oinl v Werelloe steats bosrt postonounnia o

wynikie 7 lub zwiazanc 7 naruszenien gakichkobhvick praw patentowych pokryjc Wykonawea, z wyjatiaem praypadkow, kiedy
takic naruszenic wynikuic 7 wykonania projektu lub specyfikach dostarczong] przer, Inzyniera/Kicrownika projekin

Gelziekolwick w dokumentach kentakiowveh powolane sq konkreine normy i przepisy, kidre spelniac magy maierialy,
sprzef 1inne fowary orz wykenane i zbadine roboty. beda obowiazvnad postanowicenia najnowszere wydania lub poprawionceo

Y

14 -
N Lo

T ~y oA
i przepisy si patisivowe lub adnoszg sie do konkre
ZAPCWIIAJACE TOWT

1 IR

i AR .
20 kraju b regionu, moga by¢ rownier stosowane inne odpowiednic nomn
1y lub wyzszy posiom wykonania niz powolanc normy lub precpisy, pod warunkicin ich sprawdzcnia i

ooreos iy ;
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camviennikami muszg by¢ dokladnie opisane przez Wykonawee i przedlogo
salwicrdzenia,

ne Inzynicrowi/Kierownikowt projckin do

PFEEY )
LR

Wseselkie wykopaliska, moneiy, preodiiory wartodciowe, budowle or inne pozosialosci o Znpczeniy scologicznvin lnb
. . . < o -

archeologicznyvin odkrvie na tereme budowy beds uwazane 72 wi “unawiaiacero. Wykonawea zobowinzany jest

HHSL

oo 3yl

ponicsic koszty 1lub wystapin opdZnicnia w robotach. Iz nier/ Kicrownik projekin po uzgodnicniv 2 Zamaniajacvim i
Wikonawea ustali wydtuzenic czasu wykonania robot ilub wysokodd kwaoty. o kidra nalezy zwicks/yE eonc kontrakiowa.

(S Saovy v iRd

L6, Zaplecae Zamawiajgcege {0 ilc warunki kontraktu przewiduj realiZacio)

Wykonawca zobowiazany jest zaberpiccry¢ Zamawiajjoemu, pomics/czenia binrowe, Sprugl, transport oraz inne

R T IS S D S HENT

Co najmniej na trzy tygodnic przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwick matenalow przeznaczonych do robét,
Wykonawea prredstawi Insvnierowi/Kierownikowi projekti do watwierdsenia, srcregdlawe infonmacie dolvezace Proponowanceo

e A N ARME E e peyrivensergnies Brabu mw werEoifiy on iisio, B RN LT e s Boi Ty T IS P i bR e i nn et ngan o B o L E D e,
LI WY \‘1\’\’(1! LA EReY, £LANINVYIANMT 1) FYLILMIY Webitid 1 LI RTINS ¥ LR R LT JAR AW CRBANYICUIIC WA W 2itiadil lﬂl'\ll(il\l[_}’.lll'VLll

oraz. probki matenaiow.
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Zdlw:erd/nme pdﬂll materialow z danego Zrodfa nie oznacza antomatycznie, 7 wszelkie materialy z danego Zrodia
uzyskaja zatwicrdzcnic.

| Sreseptiowe

I o~ . 8 2_ A M
Wykonawea sobowigaany jesi do p i baddan w cels wykazpni

sposéb CIagly spelniajg wymdgamé SST w czasic r&ihzacu robat.

e mtaim, Al qar
sonceo sridia w

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolent od wiascicieli i odnosnych wiadz na poryskanie materialow ze 7rodet
miciscowych wlacmjac w o 7rédla wskazanc precz Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynicrowi/Kicrownikowi
projckiu wymagane dokumenty preed rospocreciom chsplontacit Arddla

Wykonawca prz.edswm Inzynicrowi/Kicrownikowi proiektu do zatwierdzenia dokumentacie zawicrajacy raporty z badan
(crenowych i laboratoryinych oraz proponowang przcz sichbic metode wydobycia 1 selekeji, uwzglodniajac aktualne decyzje o
ckeploatacn . oreandw administmcti panstwowe 1 samarzadowed,

(LY

Wykomawea ponest adpowiedzainosc xa speimenie wymagan hiosciowych 1 Jakoscrowych matenaiow pociiodzacych ¢
Zrodel migjscowych.
Wykonawca ponoq WS? vqtkre kosziv. 7 tvtulu wydobveia matenialow, dzierzawy 1 inne Jakic okaza sie potrzcbhne w

£ \Vl{l[ !\ll £, u\.jblﬂl\ll U!\(M!lt lll(ll\.«ll( IUW \_l\J lU\.’\Jl
Humus i nadklad czasowo zdjgte z terenu wykopow, dokopow i micjsc pozyskania materialow micjscowych beda
formowane w hdldv 1 kaor/vchmc pr/v msvpce i rekullw«acu lerer po ukofcsenin robot

Wesy

dokumenmtach umowy beda wyvkorzystane do robol tub od\uczjonc na odidad odpomod nio do \wm'zgan wnowy lub w sk 12an
Inzynic. .. "derownika projektu.

W doklunentdch umowy, chiyba, ;c uzyska nato plscmm zgode lll?ymer‘d/KlCmeka pro;ckm
Eksploatacja Zrodel materialéw bedzic zgodna 2 wszelldmi regulacjai prawnyini obowigzaacyini na danyin obszarze

Materiaty nic odpowiadajjce wymaganion: zostang przez Wykonawee wywiezione 7 lerenu budowy i zlozone w migjscu
wskdmnvm prrcz lmvmcm/hlcrowmkd pro;ckiu Jesh Inzynier/Kicrownik projektu zezwolr Wykonawey pa uzveie tych

;

wy kom wanych rebotach. Wykonawca pomadouu Inzymcra/Kaerownika projckiu o swolin zanmiarZc co najinnicj 3 ty g,odmc przed
ux\ uun l«,gjo llld(Cﬂd?lL albo W okresre dm/szym Jesh bedzie 10 potrzcbne 2 uwagi nA s,wkanamc badan wymdgdnvch /ey,

hz/\ nicra/Kicrownika pm;c}\tu
2.5, Pizechowvwanie i skiadowanic materialiow
Wykonawca zapowint aby tymczasowo skiadowane matenaly, do czasu gdy beds onc uzyte do robot, byly #zabespicczone

przed zanieczyszezeniami. zachowaly swoja jakosE 1 wlasciwosci 1 byly dostepne do kontroli przez lnzynicra/Kicrownika projektu.

Miciecn crasonwvepo skladowania materialow beda vlok wane w obrebic terenn bodowy w migiscnch nzgodnionveh

inyuicret/Kierowntikaem projekiu iub pora erenem budowy w mmeiGich 20eganizowanvch przez, Wykonaweg 1

zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

Witworie nuserialow moga by¢ okresowo kontrolowane przes Invvniern/ Kierownika projektu w eelu sprawdzenia
S &
reodnosct stosowanyeh 1 "‘trxi produkeit 7 wymaganiami. Probk nmteralow mogz bve pobicrune w celu sprawdzeni wwh

W pr/\padki. gd\ In/\ nier/Kicrownik pm;ckm b\,dlj\_
nastepu 14(:@ warunki’

przeprow; adnmm mspekoi,
b) ln/\mf,r/!\!gmu ik projektu bedzie m!d! woiny dostep, w dowolnym crasie, do tych crgsct wytwormi, gdzie odbywa si¢

¢ Jc),ch pmdqua (xib_\;wa SIG W ITHGISCU nic na]ci;;qm do Wykonawey, Wykonawea usvska dla lnzyvnicra/Kicrowiuka projekiu
scwolenie dla praeprowadzenia inspekeji 1 badan w iyeh miejscach.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedvnie takiego sprzetn, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplviwu na
1akosé wykonywanvch robot. Sprzet uzywany do robol po“ inicn bvé gadny £ ofera Wykonawcey | powinien odpowudac pod

Inzy nlcrilkrcroumm prorckm w pr/\padku bmku u&:mlcn w wymicnionych wy’ej dokumentach, sprgl p()mmcn b\c uzgodniony
1 zaakceptowany pizes Inzyniera/Kierownika projektu.
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Liczba 1 wydajnosc sprzgtu powinny gwarantowac przeprowadzenic mbol /gjodmc 7 zasadaimi okreslonymi w
dokumentacji pmjcklowc_y SSTi wskazamach Inynicra/ chrowmkfl pro_|cklu

K.hr;ni bodasy ywlasnnéeins Wiakor Sinbk wvnaiely do
uul-uv 3 !u)ltl.l-'\‘lﬁ. l' v;\vu.un-.r I vauuutl IS T A

£20loWOoSCE do pracy. Powinien by¢ zgodny « normami ochrony $rodowiska i pr/cplsanu dotyczacyimu jCgo uzylkondma

Wykonawca dosla,rcz.y Inzynierowi/Kicrownikowi projekiu kop:e dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
i badaf akresowneh, tam pavi f 10 WYITRANG PrAoRisH

Wrykonawca bedzic konserwowad spm:;! jak réwnicz paprawiac lub wymicniad spregt nicsprawny.

Jeseli dokumentacja projckiowa lub SST przewiduja mozliwose wariantowcgo wzycia sprvgiu przy wykonywanych
robotach, Wykonawea powiadomi Inzynicry/ Kicrovwnika projektu o swoim zamiarze wvhom { wvska jore akeeptacie prred
uzyciem sprzemi. Wybrany spizgt, po akeeplacy inzyniera/Kicrownika projekiu, nic moze by¢ poznici zmicniany bez jego 7gody.

Jakikolwick sprzet, maszyny, urzadzscnia i narzedzia nic gwarantujace zachowania wanmkow wmnowy, zoslang pricy
tnniera/Kierownika proicktu zdvskwalifikownne i nie dopnszezone do robét
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4. TRANSPORT
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wy komwanydl robol i wlascmoscn pmmoxony ch malcnaiow

Licsba srodkéw transporiu powinna zapewniad prowad/cmc robol /é,odmc z /asadmn okresionymi w dokumentacji
nr’u(‘l mum SST iug) 3 ;"‘q'{’.i.{h W oT L 3

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spclmac wynagania doty czacc prchisé\\-' ruchu drogowego w
odnicsicniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki iransportu nic spelniajace tych
warunkdw moga byé dopuszozone preer Inmyniera/Kicrownika projcktn, pod warnmkiom provwraconia stany pienvotnego
uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedaie usuwaé na biczaco, na wlasny koszt, wszclkic zanicerysszcrenia, usqkodrenia spowodowanc jego
pojazdami na drogach pnblicomvch omz doinzdach do terem hadowy
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5. WYKONANIE ROBOT

il

matcrialow i w \kom “dnv\,h roboL za ich 1L0dnios\. P dol\mncma\,gq prmd\tom Wy RIARaianH <SS. ZJ projektem orgam/aq
robOt opracowanyim prees. vaondwq orar po!cccmaxm lrvymem/k]cr()wmka pr()ju(!!l

W\ kKonawea jost odp()mcd/mhs. v dokladuc wyvly crenic w phmf‘ 1 wysmaczenic wysokosar wrysthich clementow robot
zgodnic v wymiarami | rednynn okrcflonymi w o dokumentacii  projcktowe]  fub preckazinvini na piSiic precy
Infyniera/Kicrowniks proicktn

Biedy popeintone pizez. Wykonaweg w wylyczenin i wyznaczaniu rohdt 7ostang, usunigte przcy. Wykonawcee na wiasny
koszl, 2z wyjaikici, kicdy dany blad ckave si¢ skutkicm bledu zawartego w danych dostarcronych Wykonawey na piSmic precz
Tnryimiera/ Kierownika proickts

Sprawdzgine WyTyCZCina FoDOt b WyZnaczemia wysokosor precs iivymcny Kictowmka projekin nic Zwalitta WyKonawcy
od odpowicdrialnodei 7a ich dokladnosé.

[)Cx\ 7ie Ennnwmfkiemu ntlar protekan dotverace .ﬂc(x‘ptdrn hsh orbr/uconin mstert: zkm 1 nlcrrf‘nmw rohot beda np,m‘c o

Wi LIV
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podummmnm decvzp Inzynier/Kierownik pro;cktu uwzgledni wyniki badan matenaldw i robdt. rozruty normalnie uv;t@pumce
przy produkeit i przy badaniach materiaidw, dodwiadezenia z przeszloset. wyniki badat naukowveh oraz inne czynniki wphywajace

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykenywane preez Wykonavwee w czasic okreslonvin przcz
Inzyniera/Kicrownika projekiu, pod grozby zatrzvimania robdt, Skutki finansowe 7 tego tviulu ponicsic Wykonawcea.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawea jest zobowigzany opracovwad i prredstawié do akceptaci Inzymern/ Kierowmika projekiu program
vapewnicna jakosct. W programie zapewmenia jakosci Wyvkonawea powinien okreshé, zamicrzony snosob \nkeuv\\ ania mbol

oraz, ustalenianii.

Program zapcewaicnia jakosct powinicn zawierad:

~  organizacie wykonamnia robot. w tvin terminy i sposéb prowad.zemia robdl,
organizacic ruchu na budowic wraz 2 oznakowaniem robot.

— wykaz zespolow roboczych. ich kwalifikacje 1 praygotowanic prakivesne,
wykaz osc')b odpowicdrialnvch za jakosC i terminowosd kaonania mszcmg(’)l nvch clemeniow robdt,

- \npo‘:d/cmc w sprzet 1 ursadzenia do pomiardw 1 kontroli (opla i(rbor orium wiasnego lub Iaboratoriun kidremu
Wykonawea zamierza zlead prowadzenie badan).
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Srcecpdivwe Speoylikage Tochosne l
—  spos6b oraz forme gromadzenia wymkow badan Iabornomm, ch, /,apls pomiardw, nastaw mcchanizmow sterujgeych,
a takze wycigganych wnioskow 1 LiSlOSOWdIlYCh korekt w procesie technologicznnym, proponowany sposob i forme
prlci\,i/uusm(; fveh in Aerwinkews projekiu,
by czesc s7czcgokm4 opisujaca dla kazdego asorlymcntu robot;
wykaz maszyn i um}d/m stosowanych na budowic v ich parametrami icchnicznymi oras wyposazcnicm w
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— rodzaje i ilos¢ sn;)dkow transportu oraz wizadect do magazynowania i zaladunku materialow. spoiw, lepiszczy,
kruszyw 1p.,

—  5p0sob zabespic Chwisct W

— sposob i proccdurc; pomiardw 1 badan ([()dZJJ t czgstotliwose, pobmmm«., probck, legalizacja i sprawdzanic urzadzen,
itp.) prowadzonvch pedezas dostaw nutenalow, wytwarzania mieszanck 1 wykonywania poszezegolnych elementow
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- sposdb postepowaia z materialami 1 robotamy nic odpowiadajacymi wymaganion,
6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzic takic sterowanic ich preygotowaniem 1 wykonaniemn, aby osiggnad zaozona jukos¢ robdt.
Wykonawca jest odpowiedzialny za peling kontrolg robot 1 jakoéci matenaléw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
7hedne do pobicrmin probek | badan

komtroli, wiaczaiae personct Inhomtorhem, sprect zoopntfrzenic | wspvstlde nreadvoeni
materiaiow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzvnier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcey przeprowadzenia
hadan w celn zademonstrovwanin, se poziom ich wykonvwanin est zadowalajacy.

Wykonawea bedzic pracprowadzad pomiary 1 badara materialow oraz 1oboi 2 crgsiotliwodcia sapewniajacy stwicndzenie,
7¢ roboty wykonano zgodnie 7 wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wvmagania <o do vakresu bad,m i mh czeqmthwmc cq Okrchum w SST normach i \wi\c/‘nvch W
praypadku, pdy it uuucuv OHC § i
wykonanie robot 7godnic 2 umowa.

vaonawca dosldn,/\ hyvmcrmvl/k]cm\\mkou1 projcktu Swladcclwa e wsnsﬁug stosowane urzdsenia 1 sprLcl

procedun bddan
Im\mcr/}(uromuk projcklu b\cdnb micé mcogrmn,/om dostgp do pomicsm/cn 1abommmmch w oelu ich mspekeji.

VA v\nkr‘ns.
AR

dotycracych urzad/,cn hbm‘l!ommch spreeiy, faop’ur/cnn iabomlonum pracy ;xzsondu lub metod badawerych JC/CII
modocmgm@ma tc boda Lﬂ\ pov..i/nc e mogq \\phnac ulunmc na \\}mlu b.idan lnnmuﬂxlcm\\m!f pm}chlu n.mdmnas(
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Wykonawcy zostang usuiigte 1 stwicrdzona zostanic odpowicdnia mkosc hch malcnamw
WS/.yslkle koszty zwigzane v organizowanicm i prowadrscnicm badaf matenalow ponost Wykonawea,
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Probki beda pobicrance losowo. Zaleca sic stosowanic statvsivezanvch meiod pobicrania probek. opariveh na zasadrie, 7¢
\\-'sz._vslkicj(xmostkowc clementy produken mog’:;]_ b\-é ’ jcdnakmwm pr{-l\vd()pod()bim'lsiwcul \\'\'l)-‘;)o\\';!llc do badan.

Pojemniki do pobk_mnm probek bedq dosmrc:/onc przcs, V\kom“oc; i mmlcrdfom_ przez Inzvnicra/ ’f\auoumkx projcktu.
Probl\l dostarconc preez. W vkondw do badan \w,\mmmmch peser, Inzynicra/Kicrownik projokiu boda odpowicdine opisanc i

hayer o i feiuy

13 chiw

Na zecenie hmmcn/}\}ero“ Tika pi ozemu Wykonawca bedrie przeprowadzac dedatkowe badania tveh matenalow, kiore
budu\ \xalphwosm co do ;a L05C1, O 1lc kwestionowane matenialy nic lostanq pm:/ W\i\mm“@ us.umg,lc lub x,!cpsxonc b4 \\!dan
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koszty (¢ pokrywa Zamawiajacy

6.4. Badania i pemiary

Wszystkic badania 1 poruary bedy pirveprovadrzone ygodnie 7 wymaganiany nonin. W oprapadie gdv normy nie
obejmujzt iakiegokolwiek ba‘dania \wnmg__,dncg(w w SST. stosowac mozna wytyczne krajowe. albo inne procedivny. zankeeplowane

Przed prz}vsiqpicnu,m do pommrc&w {ub badan, Wykonawca powiadomi Indymera Kicrownika projekiu o rodzaju, nicjscu
1 terminic pom,i;m.‘ iub badam'a Po wykonaniu pomiaru fub badania, Wykonawca prredstawi na piseie ich wyniki do akceptacp

6.5. Raporty z badan

Wykonawea bedzie przckazvwad Inzvnicrow/Kicrownikowi nroickto kopie mnortdw 7 wynikami badan iak naszvbeiel.
iiie ]i()/’,iii\ij Juiuax\ iii7 W LS iine \'nsuatuuvul W U Tdinie I.(ll}LWH'Lllulel\.U)Ll

Wyniki badan (kopie) beda przckurywane Inzvnicrow/Kicrownikowt projckin na formularzach wedluy dostarcronego
prrez mego wrory lub innvch. przer mego zaaprobowanveh.
6.6. Badania prowadzone przes Inzynicra/Kierowaika projektu

Inzynier/Kicrownik proiekiu jest uprawriony do dokonywania kontroli. pobierania probek 1 badania maienalow w niigjscu
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Inz;mer/l(lemmuk projekiu, dokonuch weryfikacji systemm kontroli robdl prowadzonego przez Wykonawce, popmc7
mi¢dzy innymi swojc badania, bedzie oceniaé zgodnos$¢ materialow i robol 7 wymaganiami SST na podstawic wynikow wlasnych

’e H ~ M . - oy . - "y
badas kontroliveh jak i wynmikdw badan dostarcronveh przez Wi

Inzynicr/Kicrownik projektu powinica pobicraC problkd matcndlow i prowadri¢ badania niczaleimic od Wykonawcy, na
swoj koszL. Jezeli wyniki tych badan wykaza, 7¢ raporty Wykonawcy 83 mewrarygodne to Tnzynicr/Kicrownik projektu oprze si¢
wylacrnie na whissveh hadaniach pray oconie zpodnofol materialdey § 1o 7 dokumentacia proiektows | SST. Moze rdwnics
leci¢, sam lub poprzcz Wykonawceg, przeprowadzenic powtornych Jub dodatkowych badan niczalemeinu laboratorium. W takim
preypadku catkowiie koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobicrania prébek ponicsione ostang przcy. Wykonawce.

o
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Inzynicr/Kicrownik projektu moze dopuscic do wycia tyltko te materialy, kiore posiadaja:
. certvlikat na /nak bupwwcuslwx \\\'kvulacxf_ e mpewmonc /Loduosc £ kevteniami techmicznym okrelonymi na podstawic
H JAY x.,LHlﬂ\.tAl\ »..u,

2. dcixlarqu: 1g0dn05c1 lub ceﬂvf kal zgodnosci 7:
- Polskd Norma lub
- icchniczng, w pres
cerlv[ikacm okreslong w pkt 1
i ktore spelntajg wymogi SST.
W opraypadhu muientaldw, dla Kidoyeh ww, dekumenty sy wymigne preez SST, kavda parii dostirerona do robod bedaie
posiada¢ tc dokumncenty, okreslajacc w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przeniyslowe musz3 posmdac W u\JKllﬂ]ClltV \n dane pmc7 produoema a w razie po{m:b\ peparle nymk(um

L anamerh vipan & R
ONGIC DrACY HICES. AODIC WHIHRDY

\

mc s objgle

Pr7ekazaiid WyKoiawcey iCicti btic;‘i(l' p owadrcie dacninka budowy
zgodnic # obowigzupcy przepisami 12] SPOCZYWa 1A Wykon{m'cy,
Zapisy w dzienniku budowy beda dokomvywiane na bievaco i beda dotvesvd przebiesu robdt. stanu berpicczenstwa ludsi

HiCIG U eeiuniaiy 1 gospodurceg stsny Budow iy,
Kasdy zapis w dzicnniku budowy bodvic opatizony dafa jego dokonania podpiscin osoby. kiora dokonala zapisu. z
podanicin jei imicnia i narwiska orar. slanowiska s!u?.bowcgo. Zapisy beda covicine, dokonane trwala techmka, w porzadku

i/.
Za!.:,./onc do dziennika budowy prolokols 1 dokmncnh beda oznaczone kolojuym numcrem zataczuka 1 opatrzonc
dyqi podpwcm Wy konczwcy i In/ymcm/ l\u,romuka pijCklu,

i
s onaicy

— dai¢ przekazania W\*kommfcv terenu budowy,
- ddl\, pr/c‘!\‘v:im.i pr/f/ Zamawiajacego dokumentacyi prosckion c;

- leniny rozpoczecia i zakonczenia poszczepdlnych clementow robo(
- pr;cbacgj robol lmdnoscx i pm:szkody wich prmmdmmu okresy 1 preyesyny przerw wrobotach,

- daty iallqdiﬁl‘!!‘i wstrzymania robot, z poddmun powodu,
-~ zgtoszenia i daty odbiordw robot zanikagacych 1 ulegajacyeh zakrycin, cresciowych 1 ostatecznych odbiordw robot,

slan po;od\ i icmpcmum; powictrza w okresic wykonywania robot podiegajacveh ograniczeniom lub wyimagamom
seczegdlnyvin w o zwinzku 7 wannkami klimatvesnymi

dane dotvezace czynnosct geodezyinych (pomiarowyceh) dokonvivanych przed i w trakeic wykonvwana roboi,
danc dot _\‘C/acc sposobu \wkon)mania '/ﬂbcxpiccmnia rob('}l‘

mmki prob pO&IC/ﬁgOII‘I\«Ch elementcm budowh 7 poaamcm kio ;L pr/epr(mddml
inne istotne informacic o przcbicgu robot.

[ERAR

Inzvincrowi/Kicrownikowi projektu do ustosunkowaitia Sig.
Decyzje hmzmcra/l\lero“mk'a projcktu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje 2 casmacsenicm ich

Wpls pm;ddanm do dnemukd budowy obhiguje InZvnicra/Kierownika projekiu do ustosunkowantis sig. Projekiant nic jesl
jednak strong amowy 1 nie ma uprawnieni do wydawania poleceit Wykonawcy robot.




—~
=~

Srozegoiowe Specyfihacie Tochmome |
Ksigzka obmiardw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktyczncgo posk;pu kazdepo z elementow robot
Obmlary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposéb ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksiazki

nhnara
goimianrtw.

*rrehudowa drog osiedin Wechod w Pissu Pt

! j

(3) Dokumenty laboratoryjne

recepty robocze i konm)lne wyniki badan Wykomwcy b@dq g,ronmdzonc w fomne u/godmonc; w progr’mnc 7apcwmem'1 Jjakosct,
Dokumenty (¢ stanowia zafaczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostcpnione na kazde zyczenie Inzynicra/Kierownika projckiu.

Do dokumentéw budowy zaticza sig, oprocz wymicnionych w punkiach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenic na rcalizfaci(; zadama budowlanego.
.‘.;._, pf TR OsaEs Wil bad\;\\\
C) WNOWY Cyw llno~pmwnc z osobami trzecimi i innc wmowy cywilno-prawnc,
d} protokoly odbioni robd,

~Y eeninio oy oyt 1 neinion
CrpOpre lUl\’L!\ 2 aamnd 1 usiaie

) korespondencje na budomc

(5) Przechowvwanie dokumentdw ndowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na tereric budowy w micjscu odpowicdnio zaberpicczonym.
aginigeic ktorepokolwick z dokumentdow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej

DraNCm .
PrEwne

Wszelkic dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Insymera/Kicrownika projekiu 1 przedstawiane do wgladu na
Zyczenie Zamawiajecgo.

jednostkach ustalonych w kosztorysic.
Obmiare robdt dokonuje Wykonawca po pisunmm powiadomieniu Inzynicra/ Kicrownika projekiu o zakresic

ikt obimarn b“dd wpisane do ksigzks obmiarow.
Jakikolwick biad hub pr/ﬁeczcmc (opuszczenic) w ilosciach podanych w Slepym kosztorvsie lub gdeie indzic) w SST nic

1 unkoncrenin v Cﬂ wich  mhdit Q‘r‘-dr\ﬂ dann ongtanyg }opopme TOND W i ety r!r“n

sunhnia \\’x_lfnn wey o ohoy
inzynacm/t\tcmmnhd projckii na pismie,

Obmiar gotowych robot bedzic przeprowadrzony z czgstodciy wymagang do colu nucsigozne] platnosci na recce,
Wikonawey toh wonnve cmsie okredlonym w nmowie nh acplaunnym przer Wekonawee 1 Torvniera/Kieronmiky projekin
7.2. Zasady okresiania iloSci robot | materialow

l)hwocm i nd!vulncm pomicd 7y wv </(‘/090?mnm mu punktann ckramvmi beda r\hmmt 70N !\0}!0!‘!10 wrdhyr tink osiong)

JLDI! Q\J i V\'l(l\;l VV\_/ ERITe] \I('l!l‘\.t(l lw\.l’l lll\n Wy !’l!LLlKL[l}(I L\..E‘\P ll!(!\/l \11, \JL \;lUJ\/! L’\Jtll! vy Y ll\.,l AR \‘Y il J(‘!\\J \uu_a_:,\'“d }J\Jlllll\)[ Ull(l
prses sredn prechidy,
Hoder. kidre maia bvd obmiersone wapowo. beda wazone w tonach lub kiloernach veoduie v wyvmaeamami SS5T.

7.3. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy

Wsrystkic urvadzenia i Spr7gt  ponuiarowy. stosowany  w o czasie obmiaru tobdt boda  zaskceptowane prrcs

{0 wyposasenic apux niajac w sposob cmgh /AChO\\dﬂiL dokhdno-;c: W 5 norm /dit.xnrd/omch pr/e/ !nnmcm/kium\mkn
projekiu.

Obmiary bedy przeprowadzone przed czgsciowvin tub ostatccrnyin odbiorem odcinkow robot. a takse w provpadku
wystepowanma dhwzszei preenwy w robotach.

Obmmr robdt podlt.ﬂnmcx ch ml\n Cill preprow. Adm Si¢ pr/od ich /ﬂknmcm
Robo.\, pmmamw\, do obmmm orax mmdlownc obhcmua bod4 wwkonanc W sposob /m/umldh i jodnomacmw

karcic ksi: ]z!u oblmmow W razic bmku migjsca szlssa mopa by d()hczone w formie oddncinq,() m!qcauka do kstgzki obml(um\
kiorego wrér zostanic uzgodniony 7 Inzymicrenv/Kicrownikicm projekiu.
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Secaepdiowe S u;r\...wr“a'jz, Fechmicane |

8. ODBIOR ROBOT

. - ;
8.1, Rodzaje gdbiordw robdt

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym ctapom odbioru:
a) odbiorowi robdl zanikajacvch i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemiy,
c) odbiorowi ostatecznenny,
d) odbiorowi pogwarancyjncmu.

8.2. Odbior robét zanikajgcych i ulegajacych zakrycia

Odbmr robol anikajacych i ulegamcs ch zakryciu polega na finalngj ocenic tlosci 1 jakosct wykonywanvch robdt, kidre w

ci ndopna vaknchn
Odbmr rob()l zanikajacych 1 ulcgajaeych zakryciu bedzic dokonany w crasic umozliwiajgcyin wykonanic cwentuainych
korck( 1 poprawck bez hamowania ogoinepo poslq;pu robdt.
Oddhings ¢ o il fis,
Gotowose danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawea wpisem do dzicnnika budowy 1 jednoczesnym

powiadontieniem Inzynicra/Kierownika projekiu. Odbidr bedzie przeprowadzony niczwlocznie, nie poZnic jednak niz w ciggu 3
La ,“!‘}‘ i

dils 54N pTaC

-

_{l'

o In Eat mier/¥icrmoamik

dmod d; “\v g;ﬂnn FOTN 1\1-urr‘vn gdo dricnmka _’-_;r{n\y\ H y\(\‘lvgari(\mwvyn a0 0\'7'!
Jakosc 1 11os¢ robot ulegajacych zakrycms occnia Inzynier/Kierownik pro;ckm na podstawie dokumemidw zawierajgcych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomuiary. w konfrontacji z dokumeniacja projcktows, SST i

vprzednimi ustaleniamt,
8.3. Odbiér czgsciowy

Qdbidr cresciowy polepa na ocenie Hlodet 1 iskodel wvkananveh credei robat. Oxdbioru cregeioweso robdt dokonuje sig we,

zasad jak pry odbilof/c ostatcozny i 0ot Odbiore obdt dokonwe fnsyaici P

i
\alU\\’llil‘\ l" |\.J\lu

8.4. Odbior estateczny robhot

QOdbior estateczny polega na finalng ocenie rzeczywistege wykonania robot w odniesicniu do ich tosci, jakoscl 1 wartoscr,
Ca!komic zakonc/enic roboi oraz golow0s¢ do odbioru oslatccmcoo bcdxnc stwicrdzona prrcz Wykonawcee wpisem do

TSTyis o E

projektu 1 Wykonawcey. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowe) na podstawie przediozonych dokumentow,
wynikow badan i pomiardw, ocenic wizualngj oruz /g:,odnosa wy kOlldmd robot ~ dokuimentaciq projeklowg 1 SST.

Wtk adbaom ot ﬁm«*--v\-r ey vrhdt Loy seby v tralicie pedhorday rrwhr\i

vanikajacych 1 uicgajacych vakry ci, zwiaszesa w zakresie \\ykonama roBot u,'upf‘!m‘!; ]C\ ch 1 robot poprawkowych,
W prapadkach mevwykonania wyznacsomveh robdt poprawkowych Tub robdt urupelmajacych w warstwie scieralng) lub
rohntach u‘v];mirvmnir\\\'\'r‘lw knrnil:i'l n.rlpnrin c“.'nic\ c’n.‘nnnéni 1 ustall nowey o eylhinm agtatrernean

W PLZypadhis SHVICTALCINA Prace ROIUSIE, £ JAR0SC WYROIIYWaityCh FODOE s DUSAlicgs FICIHACH 1RCAACAIIC

odbiega od wymagane) dokumentacyy projcktows 1 SST 7 uwzglednieniem tolerancy 1 e ma w xgks/bgo wphwa na cechy

eksplaatacvine ohml\m i txmwcmmmo michit komisia dokona potracen. oceniaiac pomnigiszond wartodd wykontrwanveh robdt w
do

[Ty r
stosunku do wi FRHSEGE AV O W GORGINGHGEE Wiy,

8.4.2. Dokumenty do odbior ostatecznego

sporzgdzony wg wzoru ustaloncgo pracy Zamawiajdccgo.
Do adbior ostatecznego Wykonawes jest zobowigzan

/ prryeotowad nasieprgace dokumenty:

WTIOWY,
2. szezegdiowe speey hkacye technicrne (podsiawowe 7 dokumeniow amowy 1 ow. uzupchinaec lub zanticnne),
2 recepty nstplomn tochnoloeicne
4. dzienniki budowy 1 ksigzkl obimniarow (oryginaty),
50 wyniki pomiardw kontrolnych oraz badai t oznacsen laboratoryjnych. zgodne 7 S5T tow. PZL
6 dekiamoie 7endnoco Inb cortrfikaty rendnodos whndowanveh matenaltn: zeadnie » SST v ow P7§

OPI¢ (ECHBOIORIC TN SPOTARAURA01IA 113 POUSEIWES WAZVSIKICE Wy IROW DAl | pOtnafon AnaC oinyeh do doriigiiow
odbiony, wykonanveh rgodnie 7 SST1 PZ),
b nqunlq (dokuementacie) na \ukon inie rohot m\urywmmch {(np. na m‘mlmcme hml! icfnnic;mgi CNCTECTVCZNg]. PA7ONE).

-

Uiy biad uy §uian g

9. geodezving IWENIATYZACie p{m's k()mmc.&} robot i sieci uzbrojenia tereni.
10. koplc mapy /A&idlll(./(.! powsldlel w wyniky ¢ Lcoduvmm HWENIAryzaci powvkonawcersel.

ost: xln,(,zmgo; komls;.i w porozuneniu 2 Wy Konaw C4 WyZnaczy ponowny lermmn odbion: (N.nec,’ncgo robat.
vaqlklc rarzadzone precz, komisjc roboty poprawkowe lub uzupclniajace beda vestawione we wrors ustaloncgo prece.




I o TR T 1 3 L TR T A T R =T | A—
| DUV OO Dp'\:\.,:w HRICIC oo q i i AU ‘.HUg mmu:.: ¥V Ne [ S
Termin wykonaniz robot poprawkowych 1 robot u/upclnl‘u(;(.wch wyznaczy komisja.

8.5, Odhidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenic wykenanych robot zwigzanych z usunigciern wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatccznym 1 zaistniatych w okresic gwarancyjnym.

nn Ao 4 nlsinie ny wiznaln 3t nbinbto s
- >, 7 TR I T
Odbio T poowarancy ?ﬂ‘v b(,w iC \ic}wﬂd' i1 POAERIC SCCIn N0 OISR 2 i

punkcic 8 4 ,,Odblor ostatecay robol”.

G

klld

ODSTAWA PLATNOSCT

1z AT £.5% Dk -

9.1. Ustalenia ogdine

Peaciot-ge
i uuunu H

porzycii kosztorysu.

Dla pozyql koszlorysowvch wycenionych ryczatiowo podstawg platnosei jest wartes¢ (kwola) podana przc. Wykonawce
i kosson A=
Cena jednos(koua lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorvsowe] bedrzic nwzgledniac wszystkic czynnosci, wymagania i

badania skladajace si¢ na jej wykonanic, okreslone dia tej roboty w SST i w dokumentacji projcktowej.
(‘r‘n\ !/Unnqﬂrr\“ T !“h 1'“ nh jaNered -Hnum rnl\(\f h('d ] (\"\r‘ﬂhr\v"\r-

2 B0 ?."

— robocizng bezposrednia wraz 7 {owar rzyszacymi kosziami,

—  warlo$é zuzytych matenaldw wraz 2 kosn“am; /'Ikupu magmvuomuua ewentualnych ubyikéw i1 sportu na teren budowy,
wanodt pracy Spregiy Wy 2 Ay

— koszly posrednie, zysk kalkulacyjny i ry /\}\OA

- podatkl obliczonc zgodmc Z obowi 1a/1||qm nii pm,pxs(mu

o con jednost: X | 111\11“
S A ]‘. It Q¥

iRt E R

9.2, Warunki umowy i wymagania ogolne D-M-00.00.00

I dogtneony nin ;r\ dn s 11’\-\9'\1'\ manmliAee o 4 wymne, 1 nonf weh croarvch w0 D0 N0 hr\n uw\
petshT AR} hat enn YO panrtven w oncitm

WSV SH\IC warunki okresione w ww. ﬂOKHl]ICHldCll ATUC WY S/C/CP()!I’!!OHC w KOS/]OI’TSIC

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

(@) opm\,ou anic oraz, uzgodniciic 7 h!/wmbm11/Kicr0wm}\1un prmdxtu 1 odpomcdnnm instytucjami projekiu organizacy ruchu na
czas lrwvama budowv WIaz. v doalaruuucm kopu projekiu Inzynierowi/Kierownikow: projckiu 1 wprowad-aniem dalszych

(b) ustawicnic hmczasowcgo 0/na}\0\mma i cmhmlluu 1 7godnic 2 wymaganiami bezpiccrensivg michu,
(c) oplaty/dricrzawy {erenu,

() preveotownnic foronu

{c} konstrukcie tymczasowc) nawicr/chun, rminp, chodnikow, kmaweznikow, banier, oznakowan § drenavu,
{) tvmerasowa przebudowe urzadrsen obeveh.

Kogrt nt_r;‘ruw_qn_ip (\hi{l'frir'\\\-'rjrv'af‘i‘a';r{r'\u: i r\rwuﬁ'»\PN b t\iv\inluin-

() OCZYSZC78NE, PrACSiawiCiie, iy
{b) utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.
Koszt ikwidacji oh;a/dnw/pr/(’m/dnu i nrp.mi/:icji ruchu ohcimuie;

H \’LIL H U'\lllll'-TLlL l\!llLl‘l\U\\’\ L—!l U/llthl\’dll pl\)l WO \L!l‘ }’U/lUHI\ k,lt UJULI 1 ‘s\\JdlLl.

{4} uau..hf‘: < \\uuuuuhm

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwolnego.

I Ustawa 2 dnia 7 lipca 1994 1. - Prawo budowlanc (D2 U Nr 89, poz. 414 7 poZniciszymi siuasiani)
2. Zarradrenie \/iuusm lnfmsimkllm < dny 19 bistonada 2001 1w sprawie dziennika budowy. montizu 1 rozbiorki oraz ablicy

Ustlawa 2 dnia 21 marca 19831 o drogdch pm;hczmda (D U Nr 4, por. 6
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S Mone Specuitkoreie Toelmiene Iy o] - ; el Wochod w Figon
Sreevpotowe Specvitkacie Techmoame Procbudowa drdp ostedin Weoliod w Fiseg

1. WSTEP

L1.Przcdmiot SST

Przedmiotem niniciszet srcrcedtowe) specyfikacii technicenc] (SST) sa wimnennin dotverace wykonania 1 odbion: robao
zwigzanych z odiworzeniem irasy drogowej 1 jej punkiow wysokosciowych w ramach pmcouuo‘.\'v drég osiedia Wschod w Piszu.

1.2. Zakxces stosowamia SST

!
‘J/Lh»L(Jxv Wi SPRCY {iae

rabot wymicnionych w pkt, L

2t whesrng i
La LUDU Y G

1.3. Zakres robdt objetveh SST

Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot »wiazanych 7 wszystkimi czynnoéciami
urnozliwiajacymi 1 majacymi na celu odiworzenic w terenic przcbicgu trasy drogowej oraz poloZenia obicktéw inzynicrskich w
Ao Werhad w Piges

raniach v soahgadoaie e
i HER AR FEA LR T A S

“

1.3.1. Odiworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W orabore mobdt omis armye ch wovin it oh oo edlbvoreonion trase 1 mmhm-. wyenkndrion vd\ wehodia
4} sprawdzenic \WIJL!C/EIH¢! SVILACYJNCEO 1 Wy sokosciow ego punkiow giownych ost irlsv t punkiow \Wsokoscm\wch
b) uzr-huienic osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenic osi),
¢} wvznaczenie dodatkowveh punlddw wysokosciowyceh (reperéw roboczvehy. .
dj WyrZnac/eiiie prZekIow poprrccaivcly,
¢) zastabilizowanic punkiow w sposob trwaty, ochrona ich przed 7niszezeniem oraz oznakowanic w sposéb ulatwiajacy
adszkanie i ewentualne odtworzenie.

L4, OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Punkty ptéwne trasy ~ punkty zalamania osi frasy. punkty kicrunkowe oraz poczatkowy 1 koncowy punkt trasv.

1.4.2. Pozostale okrelema podstawowe sq zgodnc 7 obowiazujacyini, odpowicdnimi polskimi normami i # definicjami podanvimi w
SST D -00.00.00  Wymagania ogdlne™ pkt. 1.4,

P

ogolnc™ pkt. 2

2.2, Rodzaje materialow

Do wirwalenia punkiow glownych trasy nalezy siosowac pale drewniane 2 gwozdziem lob pretem stalowym, shupki
belonowe albo rury mctalowe o dlugosci okolo (). 30 mclra

srednicg od 0,15 do 020 m 1 ghaposc od 1.5 do 1.7 m.
Do stabilizacit pozostalych punkiow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 6,03 do 0.08 i i dlugodci okolo 0.30

o din panktde sirantyvech it nicthend mowicrzohnt bolee stalovee Srednicy S mmy 3 dbendel sd O 0 Ao D05 m,

~Swiadks” powinity nued diugose okolo U534 1 i preciors; prostolainy.
LSPRIEY

3.1. Ogélne wymagania dotyezace sprzeta

TNy e

teodolity lub tachimetry.
niwclatory,

Spuc{ :,{osowam do od{worzcnia trasy drogowdi 1 jcj punkiow wysokosciowvch powlmen gwarntowad uzyskanic
wymagane) dokiadnosci pomiaru,



v L'”’"\“

Techmorne i

4 TRANSPORT

ateriatdw

Sprzgt 1 materialy do odtworzenia trasy mozna preeworzic dowolnymi srodkanu transportu.

frasee

< R S I me g gmman 1'“
ne sasaidy wykormmiy robd .;Cmu..\, W

...4

o
v}

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prrzed brzyst:;picn iem do robot Wﬂomwm >powi nien przejac od Z‘mmv.&;ijacego dang zawierajace tokalivacic i
wspolrzedine punkiow gléwnych Lrasy oraz roperow.

W oomnrect o ontants

inhy dastnroeane nresy Zamnvininceen Wokinnan oo noen
oo Wiykonayaoa

Inion e vodobt e ania oy
R LFIE UL Eatiitiars aRC H I I 50 P H 1an

1

geodezyjne me/beﬂne do szczegdlowego wytyczenia robol.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonanc przez osoby postadajace odpowiednie kwalifikacje | uprawnienia,

V\ konmvuen nrnn nien natvchmine noinformowend ]n_?vmm"\ o wezelkich bledach wy Lk n ?vr‘?} Wiy Ccrenin mmkmn'

glownych wasy 1 (lub) repordw 1oboczych. Bipdy e powinny by¢ usuitighc na kossi Zamunviaggeego.
W\'kenawca powi nien sprawd’zié c7y m;dne tcrenu okre:ilone W d{)kumcmacii projcktowej sq zﬂodnc Z rxcczywistymi

41vne

dULluuw muj; pi\{gvnlun\{;- W puwuuvu ]Juwnawuuu O Uyiki hil,.my Hicia. .Ul\w,uluuwmuux., [EVTC TSR HT ll.d\nu\_r (I puwuulu b)f\;
zmicnianc przed podiecicm odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszysikic roboty dodatkowe, wynikagace z roznic rzednych
Ierenu podanvch w d()klilﬂul[dCll projckiowe] 1 rzednveh rzeczyvwistveh. akceptowane przez InZyvniera. zostana \wkomme na koszt
Zamawigjaceso, Zat R i 3
Wszystkie roboty, k[on, bazuja na poutiarach Wykenawcey, nie mogg by¢ rozpocsgie preed saskoepiow 'miun wynikow
pomiarow pivcs [nfuu\,m,

W sposob WYL fm } }cdnemacsz charakterystykg 1 poloZenie tych punktow. Forma 1 \\'z.c'rr tych oznacsent p@\‘.ilm_\; bve
zadkccploudnc precy. in/vmcm

b : P £
WOVROTOV OO JUST SUROWILGAIGNHTY Ad GUiilag WhAN:

Jeseli naki poiivarowc przckazane precs Zamaw.fmccs_o zostang sniszcronc przcs, Wikonawce smadouuu {ub wskutck
vanicdbania, a mh odiworsenie _;csl komcunc de dalsmuo prowad/ﬁnm robot io Zostana onc odlwormnc na kosn vaonawc_y.

s bl R ARACHUTE B AR T TOU0L

i ut

Mdksmmlu.x odl“ﬂ!f SC pomigdry punkmmi g!é'.myzm na odcinkach prostych nie meze preckeacsad 300 m,
Zam.m iajacy powinien zalozyé robocze punkly wysokosdciowe (repery robocre) wedhuz osi trasy drogow, a takzce pray

' 1
foorredayy b 5 '.,L\.s
QN i ass FORCID LAY B TSR

Maksynialna OCHLL!C'SC imicdzy reperan roboczyvin wedluz trasy drogowdi w terenic plaskim powinna wynosic 500 metrow.
Repcn mbecw nalc/\* ralozyc p(wu gmmcanu robot zwigzanych 7 w vkonamcm trasy dronou u 1 abickiow

B :1.:._:‘ NI IY A

dmﬂc\\q O :k bm% i..} iuil punhi(m mpcn robo.,/c ﬂdln../\ ralozyC w pO.‘_\Ll-l siup.&ou Uuom,w.\.h fub grubych r.sxiallomul\o“

stalowveh, osadzonveh w o gruncic w sposéb uxkhxcm;@\.\ osiadanic, /‘hl}\u,rloudm pm,/ avaiors
A -

e el it ey ey

N rrrdnn woporday b b pnbede . sbenflat ol dal

v e mpicisry nd

4 movkm, SI0SWC Hweiacy podwolng W Nawigzaniu do TTperow pansiwowych.
Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe osnacscnia. cawicraace wirasng  jodnosnuca okreslenic
NN TepeTy 1 jern reednet

A4 OQdtwoyzenic osi trasy

Tverenie nsi trasy nalery wvkonad w oparcin o dokumentacie neowek tows ey ine dane seodesvine prrckazane prvez

O T I T Ty P P ST TP L U e T F L I T
£ ARV RV, Ay W Y R0l A ¥ DRaAi G D10 pRIE U Lol ‘J(LI!DI.\V\J’W\.J v B RCE UFiys v ROV JH ) UniUnilinill) W uibnidiciitdagpl

projckiowej.
Os trasy powinna bvé wvznaczona w punkiach glownveh 1w punktach posrednich w odicelosei zaleznes od

Dopuszczaine odchylenie sytuacyine wyivczongj osi trasy w stosunku do dokirmenacii projekicwej nic moke by wigksze
niz. 3 cin. Rzedne niwelety punklow osi trasy nalczy wyznaczyC z dokladnoscia do | cm w stosunku do rrediveh niwelety

Do utnvalenia os msv W icrcnjc nalezy uzy¢ matenialdw wynucnionyeh w pkt 2.
Usum@cv* pdli z (}s: {ras ;cs! dopuszcm!nc tvlko wowcezas, gdy Wykonawea robot /Aq(lp' je odpowiednims palami po obu
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5.5. Wyznaczenie pwckrojéw poprzecznych

Wyznaczenic preckrgjdw poprzeczrych obgjmuie wyznaczenic krawedzd nusypow 1wk cophy na powicrzehnd orom
{okresicnie gramcy mbot) zgodnie z dokumentacia projektows oraz w migjscach wymagajacvch uz,upcimcnn dia poprawnego
przeprowadzenia robot i w miejscach makoeptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczama krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowad dobrze widaczne paliki lnb wicchy, Wiechy nalely
stosowad w przypadku nasypow ¢ wysokosct przekraczZajaoe) i micte oraz w ykopow gigtszych my | meir. Odieglose migdry
p.)hkdnu lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglose ta co najmnicy
powinna odpovnad'ié odctcmm kolejnveh przckrojdéw poprzecynveh.

Profilowanic prus 4 st wnoZiiwiad wykonanic masypow i wykopow o Ksuialdic zgodnyii 2

dokuinentacyy pmjcklowq.

W cdlug:, og,oluych /Asdd okrcslom chw m‘slmkc;ach 1 1\"51ya,mych GUGxK ( 1,23 ,4,5,6,7) /godmc 7 \wmd"‘mmm podan\ mi w pk1

N
{Yonin
RV W A%

Y AU G A LARLG T 3

7.2. Jednostka obmiarowa

8. ODBIOR ROBGT

L3 UL

Ogolne zasady odbiori robdt podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 8.

Odbidr robdt zwiazanveh z odiworzenic trasy w (erenie nastgpuie na podstawic szkicow i dzicnnikéw pomiaréw
pcodezyinych lub protokok 7 kentroli geodezving. ktore Wykonawca przedklada Inzyvincrowi.

9, PODSTAWA PLATNOSC

L eI G URR PR AR

Cena 1 ki wykonania robdi obcjiuuge:
—  sprawdzenic wyzntaczenia punktow plownveh 08l trasy 1 punktow wysokodciowych.

— wyznaczenie dodatkowych punkiow wysokosciowych,
- wwvznaczenie przekrojow poprsccznveh 2 ewentuainvm wyivezeniem dodatkowyeh przekrojow.

FPSNITNIRS VAN HEVE LRI ERPY T

odiwor/Z¢iie.

1. Instrukcja technicma 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodersy jnych.

2. lnslmkcxd !cchmc:/m G—? Geodervina obsluga mwestven. Gldwny Urmd Geodezji i Kartoprafi, Warszaws 1979,
1. Instrukcja technicma G-L Wysokosciowa osnowd Lcod‘,/um Gl Gﬂ\ 1983

3. l nstnd\cpa techmicria G4 Pmmm SYIUACYOC 1 WY sakmciowc, GUGIK 1979,

7. W\t\cmc tcchmcma, (;- l Osno“\ rcalizacyne. (;UG!I\ !98“
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1. WSTEP
1.1.,Przcdmiot SST

r[‘/(_‘fh}glﬂ Qi {]H :LIQ FUFOY nix"l \}"{J"\ [lh{;"az e b ETRt] 1 'i Rty Lr'l.nr 33 ;3 _;_ E" i : ‘.‘{‘f\_‘}‘:‘:\?“ﬂniﬁ i ("db!(lﬂ! i"nj}'»ﬁi
zwigzanyeh z rozbidrky clenientow dmg w ramach prmbudmw drog osi schod w Piszau.

1.2. Zakres stosowania SST

Ko 7206 5 oy 4L Hnicsn
Szcrepdiowd spooviiliaa icchnicrma §

robdl n«'ymicmonych wpkt L1

1.3. Zakres rohot ohjetvch SST

1 Lanteslian S e T
PROINNIRIOWY rA ¥ A Hesv HH

u,..

S sotarooiey
SHHH DUACWETECWY

Ustalenia zaware w ninicjszcj specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych 7 rozbiorka:
- Nawierzchni i chodnikow oraz obrzezy 1 kraweznikow

L4 Okres

H

2

FUUSLAYUV L

Stosowanc okreslenia podstawowe sa 7godne 7 obowigzujacvimi. odpowiednimi polskimi normami oraz z definiciany
podanymi w SST D-M-00.00.00 _Wymagania ogolne™ pki. 1.4

1.5, Ogolne wymagania dotyvezace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 _ Wymagania ogdlne™ pkt 1.3, -

2. MATERIALY

T F3E A F T EbATY
maeraion

Fa

3.2. Spregt do rozbiorki
P

ponizej. lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
sp\ charki,

1.,

T
ViR

- 7zurawic samochodowe,
samochody ciezirowe,

— miotv proumatycznge,
- pily mechaniczne,

i

Ogdlne sasady wykonania robdt podano w SST DLLO0.06  Wymaganiia ogdlne™ pkt 5.

Roboty roxbi()rkm\c clcmcmo’w drée; ogrodzen obejinuig usunigcie 7 tercnu budowy wszvsikich clementow wymicnionych w
4, SST lub wskazanvch prrez Inzynicra.

Wy koua\\ cy sporzadzenie fakicy dokmncnhcu w kidrej zostanic okrestony przewidziany odzvsk materialGw.



!
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Roboty rozbiorkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w SST lub przez Inzynicra.

Elementy i materialy, ktore 7godnic 7. SST staja si¢ wiasnoécia Wykonawcy, powinn hvé uqurnc;lc 7 tcrenun budowy.

Doly (wykopy) powstale po rosbidree clemeniow drog, ogrodecit i pracpusttw aijdujace si w miggscachy, gdadc zgodnic 2
dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zaberpicczone. W szcregdlnosei nalezy
zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doty w miggscach, gdric nic praowiduie sic wykonania wykopdw drogowy 3
grunicm do poziomu olaczajaccgo lerenu i .:agcscic godmc Z wymaganianu okrcslonvlm w SST D-02.00.00 .Robol\ ziemne”,

11 \ )z..“x..,, Wi riﬁi"xll

6, KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Oedlne zasady honirol okesa robdt podans vt

u5/kod1cnm clementow pr/m xd/mn)ch do powtérepgo \Wkom’st‘mn
Zaggszezenic gruntu wypelniajacego ewentualne doly po usunigtych clementach nawicrzchni, ogrodzon 1 prscpustow
powinag spelniad odpowisdnic wymag anin skredlone w SST DLO2.00.00 _Robaty ricmng”

WY1 Etyiasasen =Rl S LA OO

7. OBMIAR ROBOT
T 1 esAlnoe ravards :}E::—.-.E:u-:: vale st
ok RSEGINC FRSAEY OUMIIANI THNGL

Jednostks obtniarows robdt zwigzanycl « rozbiorky clementow drog 1 ogrodsei jest
— dla chodnika - m (metr kwadraiowy).

Al i
Gl KIUW,

8. ODBIOR ROBOGT

O

odkeop %
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i cw. law,
—  zaladunck 1 wywicvienie materiatu 2 rozbiorki,

by dia rozbiorki chodnikow:
rccxne wyjecic phvi chodmikowvch, Tub rozkucie 1 zenwanie Ilm\'(,h materialow chodmkmx veh

~ zerwaic podsypki ca:n1c11t(1\\'0-piaskou ci
~aladunek 1 wywiczienic matenalow 7z r()/bmrkx

i3} ..Uu--

i l.\fu..u.. LRI

C) did rozbideki ogrodsen:
— demontaz clementow ogrodzenia.

—  zasvpanic dolow po slupkach # zageszczeniem do nzxs&am 2 IS = 10O wyg BN-77/8933-12 J4],
cw. pr/emrlmmmc materiatu uzvskaneeo 7 rozbiérki. w celu ponownego lego wvcia. v ilozeniem w stosv na pobocsu.

Normy

Y ENLTYLOANYT

2 PN-D-96060 Tarcica iglista ogolncgo przevnaczenia
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3.PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczema

4.PN-H-74219 Rury stalowe bez. szwu walcowane na goraco ogolnego stosowania
5.PN-H-74220 Rury stalowe bes Ssowu clagimions § walcowane ma £1mo ogolicgo praviiscniz
6.PN-H-93401 Stal waloowana. Katowniki réwnoramicnnc

7.PN-H-93402 Katowniki nierdwnoramienne stalowe walcowan goraoo

S BN-87/5028-12 Gwordzic budowlane, Gwoldac 7 4r dratvym

9.BN-77/8931-12 Omaczenic wskasznika zageszezenia gruntu.

N
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Tovdpnoane Prechugd

Przedmiotem ninigjszej szcregdlowej specyfikaci technicznej (SST) sq wymaganta dotycrace wykonania i odbioru
liniowvch robét zicmnyveh w ramach przebudowy drdg esiedla Wschdd w Piszu

1.2. Zakres stosowania SST

Szczepttowa specyfikacia techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagi

Wschod w Piszu 1 obejmuja:
a) Wykonanic wykopow w gmmach nieskatistych koparkami podsighiernymi: SST 02.01.01

Iy Ty Lol BET A7 0

1.4. Okreslenia podstawowe

141, Pod

vy demnn - heed i vnvl connmm 1w enmeis hnh o rvrpunh nahy rql-ﬁ-'"i:ﬂ fnh 7 ornnty antronnronIcTNCED sneinininen

warunki statecznoscl 1 odwodnicnia,
1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgS¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

vy

143

wykopu.

1.4.4. Nasvp niski - nasyp. ktérego wysokos$c jest mnieisza miz | m.

1.4.5. Nasyp Sredni - nasvp, ktérego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1do 3 m.
1.4.6. Nasvp wysoki - nasyp, ktérego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop. kiorego glebokosC jest mnicisza iz 1 m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktdrego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gicboki - wykop, ktorego gichokost przckracza 3 m.

14, 10 Bdgno grund organic/ny nasycony woda, o malej nosnosci, charaktcryzujacy si¢ /macznym i diugotrwalym osiadanicm pod

i
Felat el ey
Wi t\a'\an..xha

1.4.11. Grumt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nicokreslony w punkcic 1.4.12 jako grant skaiisty.

wawnanin wvk 1-/-“ n

mckaowvshmych do budow ¥ nasypﬂw oras inmych prac /wwdnw.h Z lmsa drog,oucg

1.4.15. Wskasnik zageszczenia gruntu - wielko§¢ charakteryzujaca stan zaggszezenia gruntu, okreglona wg wzonr:

[ =
Pds
M - geslosé objgtosciowa s/kieletu zages/cronego gruntu, zgodnie 2 BN-77/8931-12 [9], ( (Mg,

N - maksvmalm gcsmsc objetosciowd szkielem gmnmwcga przy m!gomosm optymatngj, zgodnie z PN-B-04481:1988 |2},

1.4.16. Wskaznik roznoziamistosed - wiclkes chamakicryzujaca zageszezalnosé grunidw stiespoisiych, okresiona wg weoru:
- d"
diG
edzic:
dip - Smdmuz oczﬁ:k sila, przcz kloxve prmchodz; l()% gmntu (mm)

1.4.17. Wska/nik odksetalcenia gruntu - wiclkosé chamklcw/lgaca stan zageszczonia gruntu. oksoslona wg wzory:

pdric
#, - modut odks/13ICENIA GrUn OZRACZONY W DICrwsZym obCiaZenin badanc warstwy zgodme 2 PN-S-02205:199¥ [4],
#> - modul odkszt:loenia gruniu oznaczony w powtornym obciazenin badanc warstwy zgodnie 2 PN-5-02205:1998 |4].
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1 4.18. Pozostale okxeslmm podstawowe sq zgodnc z obowigzujacymi, odpowiednimi polskini normami i z definicjami pOddIlV
w SST D-00.00.00  Wymagania ogdlnc” pkl 14.

ogodlnc™ pkt 2. |
2.2. Podrial gruntow

Podzial grantow pod wgledem wysadzinowosc podaie tablica 1.
Poduiat grantdéw pod wzgledein przydatnosci do budowy niasypow podano w SST D-02.03.01 pki 2.

Jezeli gmmv pr.zvdame ufwslmne prey wykonanin w ykopuw nic bedace nadminrein objgtoset robdt semnych, zostaly za
zgodq I;m mem wyw;enonc pm:z Wykonawcq: poza teren budowy Z przcmacz(,mem innym niz bndowa nasvpow Iub vwkoname

wlasnych z‘ukceplowanyc'h przez Inzyniera.
Gnmty 1 mdtenaly meprzydame do budo“} nasypaw oknes]one w SST D42.03.01 pke 2 4 powmny byé wywxenonc

macrm w k{muakmc Iim nicE MoeZc mka/ac pomslaw:cmc na lcrcmc budmn gmniow ktorych crasowa mcpr/ydainosc wy I]lkd
Jjedynie 7 powodu zamar/niecia lob nadmiemej wilgoinosci.

8o

Lp. | WyszcregOlnien }cdqos Grupy grumiow
ie | tki
wiasciwosci | niewysadzinowe walpliwe wysadzinowe

{ | Rodraj gnmtu — mmosz niegliniasty | — piasek vaisiy malo wysadzinowe

AEWE

pospolka ghmasia glina pylasta zwigzla

- piasek gruby — mumosz glimasty | — iL# pmszcxvsty 1! pvlasiv
- piasck drobny —  pospotka gliniasta | — plﬂsek gluuas[y

~ jmzel nicrozpadowy - pyl. pyl piaszczysty

— il warwowy

< () ()75 mm <15 od i5do30 > 30
<002 <3 od 3do 10 10

v

bicrna Hy, m <10 > 10 > 1.0
4 | Wskasnik

Wykonawca preysigpujacy do wykonania robot zicmnych powinien wykazag si¢ mozliwoscii kor/ystania 2 nastgpujacego
spm:lu do:

mechaniczne itp )
~ jednoczesnego wydobywania i przemicszczania gramtow (spycharki, zgamiarki, rowniarki, urzadzenia do hydromechanizacji

o

—  transportu mas zicmnyvch (samochody wywrotki. samochody skrzyniowe, (asimociag itp. ),



|

(R et

; R “.,\x;* anzedtin Wy

4,1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

obigtosei, sposobu odspajania i /'Hadunku oraz. dc odleg}oscn transporm Wyddmosc srodkow tmnspoﬂowy ch powinna by¢ ponadlo
dostosowana do “YdﬂjilObCl sprzetu smsowancgo do urablama i wbudowama gmmu (malcrmlu)

o vy

nloclnind Eee:

s~ Whkanoey

dolvcz,qcych dod'n!\onel zapiaty za mmspon 0 !le muekszone odlegloscl e zosmh/ wuesme; xmkcepmwanc na pxsmle pr;'e/
Inzynicra.

Ro7mcu w stosunku do pro;ektowanych r/f;dnvc.h robdt ziemaych nic moze przekraczac + 1 cmi -3 cm.
Szeroko$é gdmej powierzchni korpusu nic moze rézmic sig od szerokosel projektowang o wieces niz + 10 cm, a krawedzic

Pochylenic skarp nie powinno 1é/nié si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrasonej tangensem kata.
Maksymalne nierownogei na powierzchni skarp nie powmnv pm:kraczac + 10 cm przy pomiarze ialq X-mclrowq albo powinny byc

W gruntach skdhstych WYITHARZARIA, dm}czclcu FOWNOSCE powxem,hm dlld wykopu araz puchyknla i rownosci skarp,
powinny by¢ okrestone w dokiunmentacii projektowej i SST.

F:]
e
o
tyed

ek [FaeAed

Niczalesnic od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemnow  odwadmiajacych, vjetvch w dokumentacji
projektowej. Wvkonawca powinien. 0 1le wvinagai teeo wmmlu terenowe, kaonac urzzadzenia. klore zapewnia odprowad/eme

45
W L..L CJ‘ [

i "r"""'“;-" VWil pUdd Lakl & sk sy .x.:, r‘"‘,_“ r":

Wrykenawca ma obowiazek mkxego kaonvwama W}kopow i nasypdw, aby powrerichmam grunte nadawac w calym okrcsne
trwania robot spadki, zapewnigjace prawidlowe odwodnienie.

Wykonawca ma obowigzek usunigeia tych g,nmléw i z;:;slaplcnm ich gruntami pmdamvml na w%asnv koszt bez riklchkolwlck
doddtkowych oplal 7¢ strony Zanmw iajacego .ﬁd te czyniosel, Jdk rowniez za dowieziony grunt.

uzgodnicnicm 2 odpowicdninm inslytucjami
5.4. Odwodnienie wykopiw

Technologia wykonania wykopu musi umosliwiac jego prawidiowe odwodnienic w caivm okresie trwania robot
zicmnych, Wykonanic wykopdw powinno poslcpowac w lucmnku podnoszenia si¢ niwelety.

Woreasic bt f.‘f‘.: ni o Al

rispmenh aalery wache andliny | onadad pr sokrainm sopreecsnvm epadki

umoziiwiajgee szybki odplvw wod 7 wykopu O ile w dokumemaql prqekiowc; nie zawarlo macge wymaganta, spadek
poprzeczty nie powinicn by¢ nwiejszy niz 4% w przypadku grumtow spoistych i nie muigjszy niz 2% w przypadku gruntéw
niesppistveh Nalediw nwicrlfxﬁmr swentainy wphow kn‘emmm ] qr\fwnbu ordanni: Anin oranidw oraz fermndw kann\wmnq m“\rcl\
lUOUl 5] bp::uut..ml., W Vilkibdll uuq, L-[J_QLVLII pmw:umvu.bu Uﬂ“ O(l.lllt&lid “’\‘KU{JU w leblt'. pobu;pu IUUUI kA ILJII.ll\ Lll

Zrodla wody, odslonigte przy wykonywaniu wykopow, nalezy uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe
nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemoveh,

5.5. Rowy

Rowv bocrne oraz rowv stokowe powinny bvé wvkonane zgodnie 7 dokumentacia projcktows i SST. Szerokosé dna i
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powinna by¢ zgodna z okreslona dia skarp wykopow w SST D-02.01.01.
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6.2 Badama i pam:ary w {zasie wykonywama robét ziemnych
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Sprawdzente odwodmema korpusu ziemnego poicga na kontroll zgodnosct z wymaganiamu specyiikacy okrestonymt w
pkcie 5 oraz z dokumentac_]a pro;ektowq,
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Czynnosci wehodeace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robot okrestono w pkcie 6 SST D402.01.01, D-02.02.01
oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwose oraz zakres badan i pomiaréw
Cestothiwosé orar, zakres badar 1 pomiarow do odbioru kerpusu ciemnego podajc tablica 2.

Tablica 2. Crgstotliwosé oraz <akres badad ¢ pomiaréw wykonanych robét zicmnych

Lp. Badana cecha Minimaina crgstotliwosc hadan 1 poriarow

1 | Pomiar szerokodci korpusu ziemnego Ponndr la‘;md szablonc,m lata o dlugosci 3 m i poziomica lub niwelatorem,

I

2 | Pomiar szcrokodci dna rowow prostych, w pimktach glowmch takaz, co 100 m na lukach o R 2 100 m co 50
ImnatkachoR < 1m
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4| Pomiar pochvicnia skarp
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6 | Pomiar rownosei skasp

7 | Pomiar spadiu podlumego powierzchni | Pomiar mwehtnrem rzednveh w odstiepach co 200 m omz w punktach
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8 | Badanic »agesscrenia gruntu Wekaznik zageszczenia okreslac dla kazdej wlozonci warstwy lece nie
rzadzic) iz w trzech punktach na 1000 m™ warstwy

6.3.2. Szcrokosé Rorpusu ZICIINCEO
Sverokodd korpusu ziemncen nie mode r67nic sic od szerokoéci projektowane) o wiecei niz + 10 om.
6.3.3. Szerokos¢ dna rowow
Srerokose dna rowdw nie moze vo7nic sic od szerokoscl proicktowanci o wicee) niz + 5 em.
6.3.4. Rzgdne korony korpusu Zicmnego
Rzedne korony korpusu ziemnepo nie moga rdnic sie od rzednvch projektowanych o wigee niz -3 em lub +1 cm.
6.3.5. Pochylenic skarp

Pochylcmc skarp nic moze TONi¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochivlenia wyrazonego

wysokogciowych, nic moze dawaé rozaic, w stosunku do rzednych projekiowanych. wigkszych niz -3 e iub *1 cm.

6.3.9. Zapgszezenic gnmiy

Wskaznik zageszczema gruntu okreslony zgodme z BN-77/8931-12 |9] powinien byC zgodny z zalozonym dla
odpowicdnicj kategorii ruchu. W przypadkn gruntow, dla kiérych nic mozna okreshic wskainika zageszezenia nalezy okreslic
wskaznilk odkartteenta L rondnic 7 normny PN-GHIIAS- 1008 141
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Na pisemne wyslapienic Wykonawcey, Inzynier moze uzna¢ wadg za nie majacy zasadmcrzego wplywu na cechy
eksploalacvine dros 1 nstali zakres i wiclkodd potracen 7a ohnizona jakosc
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7. OBMIAR ROBOY

Ogoine zasady odbiory robdt podano w

Roboty ziemne nuznate gie 7z wyko

SST D-00.00.00 . Wymagania ogdine™ pki 8.

e zondnie 7 dolmmentacia nrojekiows ggl i wymaganimni Inzyniera. jeveli

WiZyStRIC POilitaiy § badaiia 2 Zacliowainiviin OICTANCHE Wi DKL O daly WyTiiki pucyly wiie.

9, PODSTAWA PFATNOSCT

Opolne ustalenia dotyczace podstawy platnosa podano w SST D-00.00.00 _ Wymagania ogolne™ pki 9.
Zakres cxynnosci objetych ceng jednostkowa podano w SST D-02.01.01. D-02.02.01 oraz D-02 03.01 pki 9.

2. PN-B-04481:1988 Grumity budowlanc. Badania prébék gruntdéw
3. PN-B-04493:1960  Grunty budowiane. ijmuzmne kapﬂamoscl blCl’]lC|
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5. BN-64/8931-401 Drogl samochodowe mnacz,emc “skd/mka pmsk(mcg,o
6. BN—64/893 i-02 Drogi samochodowe. Oznaczenic modulu odksztalcenia nawierzchni podataych i podloza przcz

Uznaczenme wskazmka Zageszezema gruntu

I lnslrukqa badan podioza gruntowego budowli drogowych i mostouych GDDP ‘deI’S[ﬁWd 1998.
12. Kalalog lvpowych konslmkc;z nawicrschng poddlnvcht polsztywnvch IBENiM, Wdrsxawa 1997




