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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegdlowej specyfikacii technicznej (SST) sa wymagania ogolne dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych z zagospodarowanicm terenu osiedla przy ulicy Mlodziczowej w Piszu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1,

1.3, Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspolne dla rob6t w ramach zagospodarowania
terenu osiedla przy ulicy Mlodziezowej w Piszu. objetych szczegdlowymi specyfikacjami technicznymi i obejmuja;

1. D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE str. 1-13

2. D0101.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH sir. 14-17
3. D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG str. 18-21
4 D-040101 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM 1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA str. 22-26
5. D-040400 PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE sir. 27-34
6. D-04.04.01 PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE str, 35-37
7. D-04.0402 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO str. 38-41
8. D-05.03.23 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ str. 42-45
9, D-0801.01 KRAWEZNIKI BETONOWE str. 46-52
10. D-080202 CHODNIKI Z BRUKOWE] KOSTKI BETONOWE] str. 53-57
11. D-0803.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE Str. 58-62
12. D09.01.01 ZIELEN DROGOWA str. 63-71

1.4, Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymicnione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niebgdacy budynkiem, stanowiacy calo§¢ techniczno-uzytkowa (droga) albo jego
czesE stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz mchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu,

1.4.4. Droga tymczasowa (monlazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujacvch zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy — zeszyt z ponumecrowanymi stronami, opatrzony picczecia orgamu wydajacego, wydany zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i
okolicznosei zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecen i
innej korespondencii technicznej pomigdzy Inzyniereny Kicrownikiem projektu, Wykonawcg i projektantemn.

1.4.6. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danvch kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedziaina za nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem.

1.4.7. Jeczdnia - cz¢s¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kicrowania robotami i do wystepowania w
jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,

1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnic) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi
jezdnie,

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawicrzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.
1.4.11. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i skarpami rowéw.
1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.13. KsigZzka obmiarow - akceptowany przez Inzynicra/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, shizacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiara dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow, Wpisy
w ksigzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzynicra/Kicrownika projektu.

1.4.14. Laboratorinm - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawigjacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z ocena jakoéci materialow oraz robot.

1.4.15. Materialy - wszelkie tworzywa niczbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacia projektows i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.
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1.4.16, Nawierzchnia - warstwa lub zespél warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigZzen od ruchu na podioze

gruntowe 1 zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywanin ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigZaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa $cieralna a podbudowa, zapewniajaca lepsze rozlozenie napreZen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa shuzaca do wyréwnania nierdwnosci podbudowy tub profilu istniejace) nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cz¢$é¢ nawierzchni shuzaca do przenoszenia obcigZen od ruchu na podloZe. Podbudowa moze skladac si¢ z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

¢) Podbudowa zasadnicza - gorna cze$¢ podbudowy spelniajaca funkgje nosne w konstrukgji nawicrzehni, Moze ona skladac sig 2
jednej lub dwoch warstw,

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czeé¢ podbudowy spelniajaca. obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dzialaniem wody, mrozu 1 przenikaniem czasiek podloza. Moze zawiera€ warstwe mrozoochronng, odsaczajaca lub
odcinajaca.

2) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dzialania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni iezacej powyzej.

i)y Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.17. Niweleta - wysokosciowe 1 geometryczne rozwiniecie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obicktu
osLoOweL0.

1.4.18. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchn publicznego na
okres budowy.

1.4.19. Odpowicdnia (bliska) zgodnosé - zgodnoé¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancyi
nie zostal olreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyymowanymi zwyczajowo dia danege rodzaju robdt budowlanych.

1.4.20. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umicszezania w nim drogi i zwiazanych z nia
urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chroniacych ludzi i srodowisko przed uciazliwodciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.21. Pobocze - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umicszezenia urzadzef organizacii i
bezpieczenistwa ruchn oraz do ruchu pieszych, shizaca jednoczeénie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

1.4.22. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania.

1.4.23. Podloze ulepszone nawierzchni - goérma warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonamia nawierzchii.

1.4.24, Polecenic Inzynicra/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika
projekiu, w formie pisemne), dotyczace sposobu realizacyi robot hub inmych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.26. Przedsiewziecic budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub calkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podluznym) istnigjacego polaczenia,

1.4.27. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona o przeprowadzenia cieku, szlaku wedréwek
zwierzal dziko Zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.28. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnicnie w realizacji zadania budowlanego, na
przyklad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.4.29. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnicnic w realizacji zadania budowlanego, na przykdad droga, kolej,
rurociag, kanal, ciag pieszy hub rowerowy itp.

1.4.30. Przetargowa dokumentacja projektowa - czgs¢ dokumentacji projektowej, kidra wskazuje lokalizacje, chamkterystyke i
wymiary obicktu bedacego przedmictem robot,

1.4.31. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie 1 przywrécenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

1.4.32. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.33. Teren budowy - teren udost¢pniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca wymienione w
kontrakcie jako tworzace cz¢s¢ terenu budowy.

1.4.34. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowiaca odrebna, calos¢ konstrukcyjna lub technologiczna,
zdolng do samodzielnego pelnienia funkgji techniczno-uzytkowych, Zadanie moze polegac na wykonywanin rob6t zwigzanych z
budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wvykonawca jest odpowiedziality za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy,
melody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projckiowa, SST i poleceniami Inzynicra/Kierownika projektu.



[ Szczegolowe Specyfikacje Techniczne | Osiedle przy ulicy Mlodziezowej w Piszu [ 4 ]
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz z¢
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspéirzedne punktéw gléwnych trasy oraz
reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentagji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnoéC za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy 1 utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projcktowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegélowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacj¢ projektowa;

- Zamawiajacego; wykaz pozycii, ktore stanowig przetargowa dokumentacj projektows oraz projektows dokumentacije
wykonawcza (lechniczng) 1 zostang przekazane Wykonawcy,

—  Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej. ktéra Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowg.
wraz z inwentarvzacig powykonawcza..

1.5.3. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika
projekiu stanowig czes¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sa obowiaznjace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowiaznje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w
.Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,Ogdlnych warunkach umowy™).

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zimian i
poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sg waznigjsze od wymiardw okreslonych na podstawie odczytu ze
skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja proicktowa 1 SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okreslonego przedziahu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli musza wykazywac zgodno$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materiaty tub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacia projekiowa hub SST 1 wplynie to na
niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastapionc innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem™)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz wirzymania istniejacych obicktow (jezdnie, sciezki
rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakoriczenia i odbioru ostalecznego robol.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kicrownikowi projektn do zatwierdzenia, uzgodniony
z odpowicdnim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie
trwamia budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt organizaciji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez
Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekin organizacji nichu, wymaga kazdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i
picszych,

Wykonawea zapewni stale waranki widocznos$ci w dzieri i w nocy tych zapor i znakow, dla kidrych jest to nicodzowne zc
wzgledow bezpieczenistwa.

Wszystkic znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony 7z
Inzynierem/Kierownikicm projektu oraz przez umieszczenie, w migjscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, ktérych treé¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robdt.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, e jest wlaczony w ceng kontraktowa.
b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie irwania realizacji kontraktu az do zakoriczenia
i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,
porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki niezbgdne do ochrony robot, wygody spolecznosci 1
innych.

W migjscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w
sposob uzgodniony z InzynierenvKierownikiem projektu.

Wiazdy i wyjazdy 2 terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji robdt, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z InZynicrem/Kierownikiem projektu.
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Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z
Inzynicrem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w migjscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, ktérych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie 1 przyjmuie si¢, ze jest wlaczony w ceng kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony Srodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykanczania robdt Wykonawca bedzie:

a) Utrzymywaé teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) Podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony Srodowiska
na terenie i wokd! terenu budowy oraz bedzie unikac uszkodzen Iub uciazliwosci dla osob lub dobr publiczaych i innych, a
wynikajacych z nadmiemego hatasu, wibraciji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nast¢pstwie jego sposobu

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

1) Lokalizacje baz, warsztatow, magazyndw, skdadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) Zanieczyszczeniem Zbiornikow i ciekéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
b) Zanieczyszczeniem powielrza pylami i gazami,
¢) Mozliwodcia powstania pozaru,

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wrykonawca bedzie przestrzegaé przepiSy ochrony przeciwpozarowej.

Wrykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzgt przeciwpozarowy. na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty Iatwopalne beds skladowane w sposob zgodny 7z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem
0s0b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposdb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promicniowanic o stezeniu wickszym od dopuszczalnego,
okresloncgo odpowiednimi przepisami,

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobatg techniczng wydang przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na srodowisko.

Materialy, kt6re sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakoficzeniu robét ich szkodliwos$¢ zanika (nip.
materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatéw od wlasciwych organéw administracji
panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzy! materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo
jakiekolwiek zagrozenic srodowiska, to konsekwencje tego poniesic Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykenawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiasciciclami tych urzadzen potwicrdzenie informacji dostarczonych mu przez.
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest nmiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dia wszelkiego rodzaju robot, ktére
maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢
Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladze oraz bedzic 7 nimi wspolpracowal
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane
przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac roboty w sposob
powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancdw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
micszkaniowej w sasiedztwic budowy, spowodowane jego dzialalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca a
wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik
projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.
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1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publiczitych przy transporcie
materialow i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wlasciwych
wladz. co do przewozu nietypowych wagowo ladunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamial
Inzynicra/Kicrownika projektu. Inzynicr/Kicrownik projektu moze polecic, aby pojazdy nie spetniajace tych warunkéw zostaty
usunigte z teremu budowy. Pojazdy powodujace nadmieme obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment
budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bgdzie odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie 7 poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5,10. Bezpieczenstwo i higicna pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nic wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nicspetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkic urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatradnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, Ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i
sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiada! za ochrone robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia uwzywane do robot od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jedli Wykonawca w jakimkolwick czasi¢ zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projekiu powinien
rozpoczad roboty utrzymaniowe nie poznigj niz w 24 godziny po ofrzymaniu tcgo polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przcpisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwick sposob zwiazane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowiet podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypeltnienie wszelkich wymagan
prawnych odnosni¢ znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materialéw lub urzadzen
uzytych hib zwiazanych z wykonywaniem robot i w sposéb ciagly bedzie informowa¢ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich
dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnoéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia t wydatki
wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy
takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczongj przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy 1 przepisy, ktére spelnia¢ maja materialy.
sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powolanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy
i przepisy sa pafistwowe lub odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwnicz stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy. pod warunkiem ich sprawdzenia 1
pisemnego zatwierdzenia przez Inzynicra/Kicrownika projektu. Roznice pomiedzy powolanymi normami a ich proponowanymi
zamicnnikami musza by¢ dokiadnie opisane przez Wykonawceg i przedloZzone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkic wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasnos¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest
powiadomié Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecenh Wykonawca
poniesie koszty i/lub wystapia op6znienia w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i
Wykonawca ustali wydtuzenie ¢zasu wykonania robét i/lub wysokos¢ kwoty, o ktora nalezy zwickszy¢ ceng kentraktows.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacje)

Wykonawca zobowiazany jest zabezpicezyé Zamawiajacemu, pomieszczenia biurowe, sprzgt, transpott oraz inne
urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-00.00.01 | Zaplecze Zamawiajacego”.
2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmmiej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robdt,
Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szezegdtowe informacje dotyczace proponowanego
Zrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki materiatow.
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Zatwierdzenie partii materialéw z danego Zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z dancgo Zzrodia
uzyskaja zatwierdzenie.
Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego Zrodia w
sposdb ciagly spelniaja wymagamia SST w czasie realizacji robot.

2.2, Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolent od wlascicieli i odno$nych wladz na pozyskanie materialéw z¢ zrodel
micjscowych wlaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynicrowi/Kicrownikowi
projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca przedstawi [nzynierowi/Kicrownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metodg wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o
eksploatacji, organow adiministracji pasisiwowgj i samorzadowe).

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosc za spetnienie wymagan ilociowych i jakosciowych materiatléw pochodzacych ze
Zrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materialow, dzierzawy i inne jakic oka’g si¢ potrzebne w
zwigzku z dostarczeniem materialow do robdt.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopdw, dokopow i migjsc pozyskania materialow mugjscowych beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypee i rekultywacii terenu po ukorficzenin rob6t.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy tub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagai umowy lub wskazan
Inzyniera/Kierownika projekiu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczego6lnione
w dokumentach umowy, chyba, Ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nicodpowiadajace wymaganiom

Materialy nic odpowiadajace wymaganiom zostana przez. Wykonawceg wywiezione z terenu budowy i zlozone w micjscu
wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materialéw do innych robét, niz te, dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materialéw zostanie odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w kiérym znajduja si¢ niezbadane i nic zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne
ryzyko, liczac si¢ 7 jego, nieprzyjeciem, usunigeiem i niezaplaceniem

2.4. Wariantowe stosowanic materialéw

Jeéli dokumentacja projekiowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiata w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmnicj 3 tygodnic przed
uzyciem tego materiahy, albo w okresie duzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez
Inzyniera/Kierownika projcktu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one uzyte do robét, byly zabezpieczone
przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako$C i wlasciwosci i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skiadowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w migjscach uzgodnionych 2
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w migjscach zorganizowanych przez Wykonawcg 1
zaakceptowanych przez Inzyniera/Kicrownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materialéw

Wytwdrnie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialéw moga by¢ pobierane w cclu sprawdzenia ich
wlasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowic podstawg do akeeptacji okreslone) partii materialow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy lnzyniet/Kicrownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytwomni, musza by¢ spelnione
nastgpujace warunki:

a) Inzynier/Kicrownik projektu bedzie miat zapewniona wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow w czasic
przeprowadzania inspekcii,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytwérni, gdzie odbywa si¢
produkcja materialow przeznaczonych do realizacji robot,

¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w migjscu nicnalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcii i badan w tych migjscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje nickorzystnego wplywu na
jako$é wykonywanych robot. Sprzet uzywany do rob6t powinicn byc zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
Inzynicra/Kicrownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony
i zaakoeptowany przez Inzyniera/Kierownika projekiu.
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Liczba i wydajnosé sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowag sprzet jak rowniez naprawiaC lub wymienia¢ sprz¢t niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa tub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kicrownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprz¢tu. Wybrany sprzgt, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nic moze by¢ poZniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwick sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia niegwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostana przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robt.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialow.

Liczba érodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminic przewidzianym umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odnicsieniu do dopuszczalnych naciskéw na o i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych
warunkow moga by¢é dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢ zastosowanych
materialéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodnosé z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji
robét opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kicrownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszy stkich elementdw robot
zgodnic z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowe; lub przekazanymi na pismie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostana, usunigte przez Wykonawce na wlasny
koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pi$mie przez
Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokoci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich dokladnosc.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akeeptacji lub odrzucenia materialow i clementow robot beds oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji InZynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badart materialow i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace
przy produkcii i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inn¢ ¢czynniki wplywajace
na rozwazana kwesti¢.

Polecenia InZyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod groZba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytulu poniesic Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu  program
zapewnicnia jako$ci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslié, zamierzony sposdb wykonywania robdt,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie robét zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
oraz ustaleniami.

Program zapcwnienia jakoéci powinien zawierac:

a) czesC ogolng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i spesob prowadzenia robot,

— organizacj¢ ruchu na budowic wraz z oznakowaniem robot,

— spos6b zapewnienia bhip.,

— wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz osdb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegélnych elementow robot,

— system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robot.

— wyposazenic w sprzgt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktoremu

Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzeni¢ badan),
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—  sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw mechanizméw sterujacych.
a takze wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme
przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu,
b) czesé szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposaZeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
— rodzaje 1 iloéé érodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku matcrialéw, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.,
~  sposob zabezpieczenia i ochrony ladunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,
—  spos6b i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementow
Tobot,
—  sposéb postcpowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robot bedzic takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac¢ zatozona jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenic i wszysikie urzadzenia niezbedne do pobicrania probek i badan
materialow oraz robot.

Przed zatwicrdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie,
e roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwoéé sy okreslone, w SST, nommach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/ Kicrownik projektu ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umows.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kicrownikowi projektu $wiadectwa, Zc wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja waina legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych
procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie miec nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekeii.

Inzynier/Kicrownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach
dotyczacych wrzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personclu lub metod badawczych. Jezeli
niedociagniecia te beda tak powazne, z¢ moga wplynaé ujemnie na wyniki badan, InZynier/Kierownik projekiu natychmiast
wstrzyma uzycie do rob6t badanych materialow i dopusci je do uzycia dopicro wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobicrania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkic jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobiefistwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobicrania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projekiu.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badant wykonywanych przez Inzyniera/Kicrownik projektu beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projckiu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, kiore
budza watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez. Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasne
woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nic
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo innc procedury, zaakceptowane
przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, migjscu
i terminie pomiary lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismic ich wyniki do akceptacji
Inzyniers/ Kierownika projektu.

6.5. Raperty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kicrownikowi projektu kopie raportéw z wynikami badan jak najszybcigj,
nie pozni¢j jednak niz w terminie okre$lonym w programie zapewnienia jakosSci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kicrownikowi projektu na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Iniyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania materialow w miejscu
ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialéw powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.
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Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikaciji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, poprzez
migdzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnosé materialow i robét z wymaganiami SST na podstawie wynikow wlasnych
badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzyniet/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swaj koszt. Jezeli wyniki tych badaft wykaza, Ze raporty Wykonawcy sq niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢
wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow i robol z dokumentacja projektowa i SST. Moze rowniez
zlecié, sam Iub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badar i pobierania probek poniesione zostang przez. Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, kiore posiadaja:
1. Certyfikat na mak bezpicczeristwa wykaznjacy, Ze zapewniono zgodno$c z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,
2. Deklaracje zgodnoéci lub certyfikat zgodnesci z:
— Polska Norma lub
— Aprobata techniczna, w przypadku wyrobow. dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete
certyfikacja okresiona w pkt |
i ktére spelniajq wymogi SST.

W przypadku materialow, dla kiérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot bedzie
posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynicrowi/Kierownikowi
projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy
zgodnic z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy< przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz techniczngj i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datq jego dokonania, podpisem osoby, kidra dokonala zapisu, 7.
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone
datg i podpisemn Wykonawcy 1 Inzyniera/ Kierownika projekiu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat¢ przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projckiows),

— date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robdt,

—  tcrminy rozpoczecia i zakoficzenia poszezegolnych elementdw robdt,

—  przebieg robot, trudnosct i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

—  daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych i ostatecznych odbioréw robot,

~  wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturg powictrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom Iub wymaganiom
szczegllnym: w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

~  zgodnosé rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowey,

~ dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

—  dane dotyczace jako$ci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzal,

~ wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kio je przeprowadzal,

—  inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi | wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zazmaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska,

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzynicra/Kicrownika projektu do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania poleceit Wykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiaréw
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Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego posigpu kazdego 7 clementéw robot.
Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksiazki
obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow. orzeczenia o jakosci matertalow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badarn Wykonawcy beda gromadzone w formic uzgodniongj w programic zapewnicnia jakosci.
Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robdt. Winny by¢ udostgpnione na kazde Zzyczenie Inzynicra/Kierownika projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadama budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustalen,
D korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dolkumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecic ktéregokolwick z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenic w formie przewidziang)
prawem.

Wszelkic dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Tnzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu na
Zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, w
Jjednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiarn robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomicniu Inzynicra/ Kierownika projekiu o zakresic
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiar6w.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenic) w iloéciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robét. Bledne danc zostana poprawione wg instrukcii
Inzyniera/Kierownika projektn na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czesloScia wymagana do celu micsigczngj platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowic lub oczekiwanym przez. Wykonawcg i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Dhugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhiz linii osiowe;j.

Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetoéci beda wyliczone w m’ jako dlugoé¢ pomnozona
przez sredni przekrdj.

Tloci, kidre maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kitogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasic obmiaru robdt beda zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom SST Bedzie utrzymywaé
to wyposazenie zapewniajac w sposOb ciagly zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika
projekiu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robdt, a takze w przypadku
wystgpowania dluzsze) przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksiazki obmiarow. W razi¢ braku micjsca szkice moga by¢ dolaczone w formic oddzielnego zalacznika do ksiazki obmiarow,
ki6rego wzdr zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robdt

W zalezmoscei od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) Odbiorowi czgsciowemu,
¢) Odbiorowi ostatecznemu,
d) Odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosei 1 jakosci wykonywanych robét, kiore w
dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasic umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogolnego posiepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowoé¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomicniem Inzynicra/Kicrownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie poZniej jednak niz w ciagu 3
dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projekiu.

Jakosé i ilosé robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawic dokumentéw zawicrajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary. w konfrontacji z dokumentacja projektows, SST 1
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbiér, czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosei wykonanych czgéei robét. Odbioru czgsciowego robdt dokonuje sie wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projekiu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostalecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenic rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Calkowile zakonczenie robét oraz gotowosc do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawoee wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismic o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot nastgpi w terminic ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przcz
Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o kiorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera/Kierownika
projcktu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawic przediozonych dokumentéw,
wynikoéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnoéci wykonania robét z dokumentacja projektowa i SST.

W 1oku odbioru ostaiecznego robot komisja zapozna sig z realizacia ustalen przyjctych w rakcie odbiorow robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupelniajacych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych tub robél uzupelniajacych w warstwic scieraligj lub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznic
odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem toleranci i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracei, oceniajac pomnigiszong wartos¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2, Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podsiawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokél odbioru ostatecznego robét
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowa¢ nasigpujace dokumenty:
1. dokumeniacje projekiowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesh zostala sporzadzona w trakcie realizacji
umowy,
szczegotowe specyfikacije techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupeiniajace lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badar i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZ],
deklaracie zgodnosei lub certyfikaty zgodnosci whudowanych materialow zgodnic z SST i ew. PZI,
opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawic wszystkich wynikow badan i pomiaréw zataczonych do dokumentow
odbion:, wykonanych zgodnie 2z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej,

o$wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wlascicielom urzadzen,

9. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyinej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniit z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez.
Zamawiajgcego.

AR
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Termin wykonania robot poprawkowych i rob6t uzupelniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjaym,

QOdbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obicktu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 . Odbidr ostateczny robot™.

9. PODSTAWA PLATNOSC1

9.1, Ustalenia ogéine

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonaweg za jednostke obmiarows ustalong dla dangj
pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawcg
w danej pozycji kosziorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i
badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczatiowe robdt beds obejmowac:
- robocizng bezpoérednia wraz z towarzyszacymi koszlami,
- warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu nz eren budowy,
—  warto$¢ pracy sprzetu wraz z (owarzyszacymi kosziami,
—  koszty posrednie, zysk katkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzuiacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2, Warunki umowy i wymagania ogéine D 00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkdw umowy i wymagan ogdlnych zawartych w D-00.00.00 obcimuje
wszystkic warunki okreslone w ww, dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz. uzgodnienie z Inzynieremy/Kicrownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopit projektu Inzynierowi/Kierownikowi projekiu i wprowadzaniem dalszych
zimian i uzgodnien wynikajacych z posiepu robé,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnic 7z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymezasowej nawicrzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

() tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania cbjazdow/przejazdow i organizacii rachu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcic tymezasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i $wiatel,
(b) uirzymanie plynnosci nachu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usuniecie whudowanych materialow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Uslawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nt 89, poz. 414 z poznigjszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawic dzicnnika budowy, montazu i rozbiérki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 6
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Zagospodarowanie terenu osiedla
przy ulicy Mlodziezowej w Piszu
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1. WSTEP

L.1.Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
swiazanych 7 odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych w zagospodarowania terenu osiedia przy ulicy
Mlodziezowej w Piszu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szezegolowa specylikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specy{ikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z wszystkimi czynnoéciami
umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz poloZenia obicktow inzynierskich w
ramach zagospodarowanierm terenu osiedla przy ulicy Mlodziezowej w Piszu.

1.3.1. Odtworzenic trasy i punktdw wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych 2 odtworzeniem trasy i punkidw wysokosciowych wechodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

¢) zastabilizowanie punkiow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy
odszukanie 1 ewentualne odtworzenic.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kicrunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w

SST D -00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogéine wymagania dotyczace rohdt

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-(0.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt. 1.5,
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania 1 skladowania podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktdw glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo miry metalowe o diugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robdt ziemnych, w sasiedztwic punktéw zalamania trasy, powinny mic¢
érednice od 0,13 do 0,20 mi dlugosé od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugoéci okoto 0,30
m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni boice stalowe srednicy 5 mm i diugosei od 0,04 do 0,05 m.

Swiadki” powinny mic¢ dlugosé okolo 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3.SPRZET

3.1, Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 3.

3.2. Sprzgt pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktdw wysokosciowych nalezy stosowa¢ nastepujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry, - tyczki,
- niwelatory, — laty.
— dalmierze, — ta$my stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowaé nzyskanie
wymagangj doldadno$ci pomiaru,
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4, TRANSPORT

4.1, Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogblne” pkt 4.
4.2, Transport sprzgtu i materialow

Sprzet i materialy do odiworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

3.1, Ogéine zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robét pedano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2, Zasady wykonywania prac pemiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie 7 obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przejac od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje 1
wspolrzedne punktdw glownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dosiarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadziC obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegblowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychiniast poinformowac Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punkiow
gléwnych trasy i (lub) reperdw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne 2 rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawea stwierdzi, 7e tzeczywiste rzedne terenu istotaic rdznia si¢ od rzednych okreglonych w
dokumentacji projektowej, 1o powinien powiadomic o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmicniane przed podjeciem odpowiednicj decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzgdnych
terenu podanych w dokumentacji projektowe;j i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostana wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, ni¢ moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiarow przez. Inzyniera.

Punkty wierzcholkowe, punkty gléwne trasy 1 punkty podrednic osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace
w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzdr tych oznaczen powinny by¢
zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zoslana zniszczone przez. Wykonawcee Swiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenta robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wizystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robOt naleza do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych esi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposdb trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub slupkéw betonowych, a takze dowigzane do punkiow pomocniczych, polozonych poza granica robdt ziemmnych.
Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé 500 m,

Zamawiajacy powinien zaloZy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy drogowej, a takze przy
kazdym obiekcie inzynierskim.
Maksymalna odleglo$¢ miedzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 metrow.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych, Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdhuz trasy
drogowej. O ile brak takich punktoéw, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksziattownikow
stalowych, osadzonych w gnincie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperdw roboczych nalezy okreslaC 7 1aka dokladnoscia, aby Sredm blad mwelacii po wyréwnaniu byl mniejszy od
4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperdw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne 1 jednoznaczne okrelenie
nazwy reperu 1 jego rzednej.
5.4, Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacig projektows oraz inne dane geodezyjne przckazane przez
Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo inngj osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji
projektowe;.

O¢ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze byc wigksze
niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenic nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigeie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdv Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, uinieszczonych poza granica robot.
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5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu
(okredlenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja projektows oraz w micjscach wymagajacych uzupehienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot i w migjscach zaakceptowanych przez Inzynicra.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowa¢ w przypadku nasypdw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglos¢ migdzy
palikami lub wiechami nalezy dostosowac do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$¢ ta co najmniej
powinna adpowiadac odstegpowi koleinych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypdw 1 wykopéw o ksztalcie zgodnym z
dokumentacja projektowa,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robébt

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzenicm trasy i punktdw wysokogciowych nalezy prowadzi¢ wedhug
ogélnych zasad okreslonych w instrukgjach i wytycznych GUGIK (1,2,3.4.5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogdine zasady obmiaru robot podane w SST D-00.00.00 ,.Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowq jest km (kilometr) odtworzongj trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robdt
Ogdlne zasady odbion: robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot
Odbior robdt zwigzanych 7 odtworzeniem trasy w terenie nasigpuje na podstawie szkicow 1 dzienmik6w pomiardw
geodezyjnych tub protokohu z kontroli geodezyinej, kidre Wykonawca przedkiada Inzynicrowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogébine ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platmosei podano w SST D-00.00.60 ,,Wymagania ogélne™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki cbmiarowej
Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gloéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
— uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punkiéw wysckosciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanic punktdéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszezeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie 1 ewentualne

odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1, Ogélne zasady wykenywania prac geodezyjnych.

2. Instnikcja techniczna G-3. Geodezyjna cbstluga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i Karlografii, Warszawa 1979.
3. Instrukcia techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK. 1978,

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukgja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7. Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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1. WSTEP

L1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegblowe) specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbiom robdt
zwigzanych z rozbidrka elementéw drog w ramach zagospodarowania terenu osiedla przy ulicy Mlodziezowej w Piszu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1,

1.3. Zakres robhét objetych SST

Ustalenia zawarie w ninigjszej specyfikacyi dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z rozbiorka;
» Rozebranie nawierzchni 7 plyt drogowych betonowych. Z ptyt grub. 15cm, wypeinicnic spoin piaskiem — 700 m”
» Rozebranie krawgznikéw. Krawezniki betonowe o wym. 15x30cm na podsypee piaskowej — 240 m*
» Rozebranic chodnikow, wysepek przystankowych i przejéé dla pieszycl Plyty betonowe 35x35x5¢m na podsypce
piaskowej — 405 m
» Rozebranie krawginikéw wiopionych i obszezy trawnikowych, Obrzeza 6x20cm na podsypee piaskowej — 540 m’

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sq zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
poedanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczgce rohdt
Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materialdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogdlne” pkt 2.

3.SPRZET

3.1. Ogéine wymagania dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprz¢t do rozbiorki

Do wykonania robot zwiazanych z rozbiorka elementow drog, ogrodzen 1 przepusiow moze by¢ wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

~  spycharki, - samochody ciezarowe, — pily mechaniczne,
— ladowarki, — zrywarki, — frezarki nawierzchni,
— urawie samochodowe, — mioty pneumatyczne, — koparki.

4. TRANSPORT

4.1, Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2, Transport materialow z rozbiorki

Material z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogéblne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2. Wykonanie robdt rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementoéw drog, ogrodzen obejmuja usuniecie z terenu budowy wszystkich elementow wymienionych w
pkt 1.3, zgodnic z dokumentacja projektowa, SST lub wskazanych przez InZzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawicra dokumentacji inwentaryzacyjnej ub/i rozbidrkowej, Inzynier moze poleci¢
Wykonawcy sporzadzenie takicj dokumentacii, w kiorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materialow,

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w SST lub przez Inzyniera.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z SST staja sie wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

Doly (wykopy) powstale po rozbidrce elementéw drog, ogrodzcn i przepustdow znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnic z
dokumentacja projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymeczasowo zabezpieczone. W szczegdnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypelni¢, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagedci¢ zgodnie » wymaganiami okreslonymi w SST D-02.00.00 Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakesci robdt
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogolne™ pki 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiorkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenic kompletnosci wykonanych robét rozbidrkowych oraz sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gnintu wypelniajacego ewentualne doty po usuni¢tych elementach nawierzchmi, ogrodzen i przepustow
powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okrestone w SST D-02.00.00 . Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robdt
Ogoblne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogétne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows robot zwigzanych z rozbiorka elementdw drog i ogrodzen jest:
dla chodnika - m? (metr kwadratowy),
dla kraweznika, opornika, obrzeza, ogrodzen, - m (metr),
dla 7znakow drogowych — szt. (sztuka)
dla przepustow pod wijazdami —-m (metr biezacy)

|

!

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podane w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ., Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbiorki krawgznikow, obrzezy i opornikéw:
- odkopanic kraweznikoéw, obrzezy i opornikdw wraz z wyjeciem i oczyszezeniem.
~ zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. law,
— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
—  wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;,
b) dla rozbiodrki chodnikéw:
— reezne wyjecie plyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innych materialéw chodnikowych,
— ew. przesortowanie materialu nzyskanego z rozbiorki w celu ponownegoe jego uZycia, z wozeniem na poboczu.
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— zatadunck i wywiczicnie materialéw z rozbidrki,
— wyrownanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorks;
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¢) dla rozbiérki preepustow;

— odkopanic i wydobycie rur wraz z fimdamentem,

— ewentualne przesortowanic materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jego uzycia, z uloZeniem w stosy na poboczu.
— 7aladunek | wywiezienie materialow z rozbiérki,

— uporzadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla demontazu znakow drogowych

- demontaz. tablicy znaku drogowego

- odkopani¢ i wydobycie stupka znaku drogowego

- oczyszczenie i zabezpieczenie elementéw znaku przed zniszczeniem
- przewiezienie w miejsce wskazane przez Inwestora

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1.PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

2.PN-D-96060 Tarcica iglasta ogdlnego ptzeznaczenia

3.PN-D-96002 Tarcica liSciasta ogblnego przeznaczenia

4 PN-H-74219 Rury stalowe bez szwi walcowane na goraco ogdlnego stosowania
5.PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na zimno ogéinego przeznaczcnia
6.PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki rbwnoramienne

7.PN-H-93402 Katowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na goraco

8 BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. GwoZdzie z trzpieniem gladkim, okraglym i kwadratowym
9.BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaZnika zageszczenia gruntu.
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SZCEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

Z.agospodarowanie terenu osiedla
przy ulicy Mlodziezowej w Piszu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacii techniczne) (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podioza gruntowego w ramach zagospodarowania
terenu osiedla przy ulicy Mlodziezowej w Piszu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymicnionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do ulozenia konstrukeji nawierzchni w ramach zagospodarowania terenu osiedla przy ulicy Mlodziezowej w Piszu
— Profilowanie i zageszczanie - 1756 m”, koryto gl. 20 cm — 1756 m”,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podsiawowe sa zgodne 7 obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogoélne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogélne” pkt. 3.
3.2. Sprz¢t de wykonania robét

Wrykonawca przystepujacy do wykonania keryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzetu:
- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem;, Inzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadie do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
— walcow statyczaych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowa¢ nickorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podioza,

4. TRANSPORT

4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu
Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogo6lne” pkt. 4.
4.2, Transport materialow
Wymagania dotyczace transportu materialéw podano w SST D-04.02.01, D-04.02.02, D-04.03.01 pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot
Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania 1 zaggszczenia podloza bezposrednio przed
rozpoczeciem robdt zwiazanych z wykonanrien: warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystgpicnic do wykonania koryta oraz
profilowania i zaggszezania podloza, jest mozliwe wylacznic za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych,
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nic moze odbywac si¢ ruch budowlany,
niczwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni,
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5.3. Wykonanie koryta

Patiki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planic 1 profilu powinny by¢ wezesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawiaé w osi drogi i w rzedach réwnolegiych do osi drogi lub w inny sposab zaakceptowany
przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikdw Iub szpilek powinno umozliwiac naciagniecic sznurkdw lub linek do wytyczenia robdt w
odstepach nic wickszych, niz, co 10 metréw.

Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowacd do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone sa roboty i do
trudnosci jego odspojenia.

Korvto mozna wykonywa¢ recznie, gdy jego szerokosC nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykiad na
poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Sposdb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i SST, j. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zaggszezenie podloza nalezy wykonac zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt. 5.4.

5.4. Profilowanic i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczenin powierzehni podioza nalezy sprawdzi€, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojcktowanych rzednych podloza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly, o co najmimej 5 cm
wyzsze niz projektowane rzedne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na gl¢hokos¢ zaakeeptowana przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy
wymagania obowiazujace dia gornej strefy korpusu, w iloéci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych 1
zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosct wskaznika zageszezenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podloza nalezy stosowac réwniarki. Scigty grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych tub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podioza nalezy
kontynuowac do osiagniecia wskaznika zageszczenia nie mnigjszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy
okresla¢ zgodnic z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenta podioza (I,)

Strefa korpusu Minimalna wartoé¢ 1, dla: Ruch mnigjszy od ciezkiego
Gdrna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni podioza 0,97

W przypadiu, gdy gruboziamisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badamia zageszczenia,
kontrol¢ zageszczenia nalezy oprze¢ na melodzie obciazen plytowych. Nalezy okreslic pierwotny i wiémy modul odksztalcenia
podioza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego 1 pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2
Wilgotno$¢ gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgoinosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zag¢szezonego podioza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwiagzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podloza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym
Zzawilgoceniem, na przykiad przez rozlozenie folii lub w inny spos6b zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy mozna
przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw. Jezeli zawilgocenie
nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci rohot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogblne”, pkt. 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i zageszezenia koryta i wyprofilowanego
podioza podaje tablica 2.
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Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiardw wykonanego koryia i wyprofilowanepgo podloza

Lp Wyszczegdlnienie badan i pomiardw Minimalna cz¢stotliwos$é badan i pomiarow
1 | Szerokosé koryta 10 razy na [ km
2 | Rowno$¢ podluzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Rownosc poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne ” 10 razy na | km
5 | Rzedne wysokosciowe . co 100m
Uksztattowanie osi w planie co 100 m

6

7 | Zageszczenie, wilgotnosC gruntu podioza (w2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nic rzadzicj niz raz na 600 m”

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych 1 uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach glownych tukow poziomych

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podioza)
Szerokos¢ koryta i profilowanego podioza nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3. Réwnosc koryta (profilowanego podloza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata zgodnie z norma BN-68/8931-04
[4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nieréwnosci nie moga przekraczac 20 mum.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%.
6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Romice pomigdzy rz¢dnymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekraczac +1 cm, -2 em.

6.2.6. Uksztaltowanic osi w planie

0§ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigee) niz + 3 cm dla autostrad i drog
ckspresowych lub wigcgj niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podioza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podloza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] ni¢ powinien by¢ mnigjszy
od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ poréwnanie wartosci modulow odksztalcenia, to warto$¢ stosunku
wtornego do pierwotnego modulu odksztatcenia, okreslonych zgodnie 7z norma BN-64/8931-02 [3] ni¢ powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania naleZy bada¢ wedhug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$¢ gruntu podloza powinna byé
réwna wilgotnosei optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2
powinny by¢ naprawione przez. spulchnienie do glebokosci, co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne zageszczenie. Dodanic
nowego malerialy bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OgéIne zasady obmiaru robét
Ogblne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego korvta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pki. 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie 7 dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ., Wymagania ogélne”™ pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” koryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z precrzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiczienie na odklad lub nasyp,
— profilowanie¢ dna koryta lub podloza,
—  zaggszezenie,
— utrzymanie koryta lub podioza,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacii lechniczagj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 K ruszywa mineralne. Badania. O7maczanie wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podloza przez
obciazenie plyta

4, BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata

3, BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu



