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1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét w ramach zadania polegajacego na ,,Wymianie stolarki drzwiowej w lokalu
mieszkalnym™ w budynku w Piszu przy ul. Stowackiego nr 13 lokal nr 4.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdét wymienionych w
punkcie 1.1 ST i obejmuja:
- wymiang drzwi wejsciowych do lokalu mieszkalnego — 1 szt.

UWAGA! Wykonawca winien zapozna¢ si¢ z terenem prac i w swojej kalkulacji przyja¢
wszystkie prace niezbedne do wykonania zadania ze szczegélnym uwzglednieniem robot
jow.

1.4 Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robdt oraz ich jakos¢ zgodnie ze specyfikacja
techniczng, poleceniami zamawiajgcego, osoby nadzorujacej oraz zgodnie z art.5, 22, 23 i 28
ustawy Prawo budowlane, Polskimi Normami oraz innymi przepisami dotyczgcymi
przedmiotowych rob6t budowlanych. Odstgpstwa od wytycznych mogg dotyczy¢ jedynie
zastapienia zaprojektowanych materialéw — w przypadku niemozliwosci ich uzyskania —
przez inne materialy lub elementy o zblizonych charakterystykach i trwatosci. Wszelkie
zmiany i odstepstwa nie moga powodowa¢ obnizenia wartosei funkcjonalnych i uzytkowych
instalacji, a jezeli dotycza zamiany materialéw na inne, nie mogg powodowa¢ zmniejszenia
trwatosci eksploatacyjnej.

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa miejsca remontu
oraz robot poza tym terenem w okresie trwania realizacji Umowy, az do zakonczenia
i odbioru koficowego robét. Utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu oséb wykonujacych
czynno$ci zwigzane z remontem i nienaruszalnosci ich mienia stuzacego do pracy, a takze
zabezpieczy miejsce remontu przed dostgpem 0séb nieupowaznionych.

Wykonawca jest zobowiazany do:

o zabezpieczenia miejsca, wydzielonych pomieszczenn w remontowanym lokalu,
istniejacych urzadzen technicznych lub pomieszczen nieremontowanych przed ich
uszkodzeniem lub zniszczeniem,



e dla prowadzenia robdt, bezpiecznego ich wykonywania, zaklada si¢ staty nadzor
Kierownika Robdt.

2. MATERIALY

Wszystkie materiaty uzyte przy wykonaniu robot budowlanych muszg posiada aktualne
Aprobaty Techniczne, Certyfikat lub deklaracj¢ zgodnosci z Polskimi Normami. Wykonawca
uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora Nadzoru. Odbior techniczny
materiatéw powinien by¢ dokonywany wedtug wymagan i w sposob okreslony aktualnymi
normami. Nie dopuszcza si¢ do montazu materiatéw uszkodzonych.

Wymagania dotyczace charakterystyki termicznej stolarki otworowej w przegrodach
zewnetrznych okresla norma PN-ISO 6946 ,Ochrona cieplna budynké6w”. Parametry
akustyczne okien musza spelnia¢ warunki miedzy innymi normy PN-87/B-02151.03
,,Akustyka budowlana. Ochrona przed hatasem pomieszczenn w budynkach. Izolacyjnos¢
akustyczna przegrod w budynkach oraz izolacyjnos¢ akustyczna elementéw budowlanych.
Wymagania”.

Drzwi zewnetrzne, wejsciowe do lokalu mieszkalnego — pelne, jednodzielne, fabrycznie
wykonczone, wzmocnione w kolorze (jasny braz, mahon, itp.).

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do rob6t powinien
byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typdéw 1 ilosci
wskazaniom zawartym w ST, lub w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okre$lonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umowg.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robét ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy dla Inspektora Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT I SKEADOWANIE

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich $rodkow transportu, ktory pozwoli
uniknaé¢ uszkodzenia i odksztatcen przewozonych materiatéw. Do transportu stolarki nalezy
stosowa¢ samochody skrzyniowe wyposazone w stojaki z pasami mocujacymi i listwami
dystansujgcymi. Kazdy element przed transportem powinien by¢ szczelnie okryte folig oraz
powleczone foliag ochronng na czas montazu. Dla unikniecia zwichrowan nalezy stosowac
ramiaki usztywniajgce na czas transportu. Stolarke nalezy zgromadzi¢ w pomieszczeniach
suchych, ustawiajgc jg na prowizorycznie wykonanych stojakach. Okucia nie zamontowane
do wyrobu przechowywa¢ i transportowa¢ w odrgbnych opakowaniach. Rodzaj i liczba
srodkow transportu, musi gwarantowaé cigglos¢ montazu stolarki.



Sktadowanie powinno odbywaé si¢ w pomieszczeniach zamknietych, suchych,
przewiewnych. Nie wolno sktadowa¢ drzwi (nawet przez krotki okres) pod golym niebem, w
miejscach zawilgoconych, bezposrednio na ziemi i w podobnie niekorzystnych warunkach.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed osadzeniem stolarki nalezy sprawdzi¢ dokladno$¢ wykonania oscieza i1 stan
powierzchni, do ktérych ma przylega¢ o$cieznica. W przypadku wystepowania wad w
wykonaniu oscieza lub zabrudzenia powierzchni oécieza, odcieze nalezy oczysci¢ i naprawic.
Luz miedzy otworem drzwiowym a o$cieznica powinien wynosic:

- na szerokosci otworu 2-6 mm

- na wysokosci otworu 5-9 mm

W sprawdzone i przygotowane oscieze, 0 oczyszezonych z pylu powierzchniach nalezy
wstawi¢ stolarke na podktadkach lub listwach. Po ustawieniu drzwi nalezy sprawdzi¢
sprawnos¢ dzialania skrzydel przy otwieraniu i zamykaniu. Zamocowane drzwi nalezy
uszezelni¢ pod wzgledem termicznym. Podczas montazu drzwi w budynku nalezy stosowac
nastepujace elementy kotwiace:

- na wysokosci elementu po obydwu stronach drzwi stosowaé co najmniej po dwa elementy
mocujace w odleglosci nie wigkszej niz 200 mm od naroza.

- maksymalna odlegto$¢ pomiedzy punktami mocowania wynosi 700 mm.

- dodatkowe elementy mocujgce stosowane sg przy punktach zamykajacych, aby zapobiec
powstaniu odksztatcen podczas zamykania.

- na szerokosci elementu - jeden element kotwiacy /Imb.

W drzwiach rozwieranych o szerokosci wickszej niz 700 mm stosowane sa klocki
podpierajgce ulatwiajace prawidtowe ustawienie skrzydita wzgledem oscieznicy przy
zamykaniu, Jezeli szeroko$¢ drzwi przekracza 1400 mm stosuje si¢ dwa komplety klockow.
Klocki podpierajace stosuje si¢ zawsze, jezeli szerokosé drzwi przekracza jego wysokosé.

6. OBMIAR ROBOT

Obmiaru nalezy dokonywaé¢ w jednostkach zgodnych z przedmiarem robét, dopuszczonymi
do stosowania i atestowanymi w Polsce urzadzeniami pomiarowymi wg stanu rzeczywistego
na budowie, metodami zalecanymi w Polskich Normach odpowiednich dla danego rodzaju
robét.

Obmiary bedg przeprowadzane przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem robdt. Obmiar
robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania, a robot podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Poszczegdlne jednostki obmiarowe i ilosci podane sa w PRZEDMIARZE ROBOT,
ktéry stanowi odrebne opracowanie.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Czestotliwos¢, zakres oraz warunki badan jakosci montazu stolarki otworowej powinny
zostaé uzgodnione przez zamawiajacego. Oceniaé nalezy w szczego6lnosci:

- jako$¢ materiahu,

- doktadno$¢ wymiarowa, krawedzie naroza, elementy towarzyszace,

- jakos¢ wykonania otworow,



- prawidlowo$¢, wytrzymatosé i szczelnos¢ osadzenia (ewentualne luzy),

- zachowanie pelej réwnoleglosci i prostopadtosci (dopuszcezalna tolerancja osciezy max. 2
mm / 1 mb oscieznicy lecz nie wiecej niz 3 mm na calg oscieznicg),

- prawidtowos¢ osadzenia podokiennikéw (parapetow),

- prawidtowos¢ szklenia, - estetyke wykonania.

Dla montazu drzwi w szczeg6lnosei sprawdzone powinno by¢

prawidlowo$¢ osadzenia drzwi w poziomie i pionie

zastosowania kotew montazowych zgodnie z zaleceniami producenta,
zgodnos¢ realizacji z dokumentacjg przetargows,

jakos¢ zastosowanych materiatow ,

poprawnos¢ wykonania tynkéw wewnetrznych .

8. ODBIOR ROBOT

Roboty remontowe podlegajg nastgpujacym etapom odbioru:

odbiér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu — polega na finalnej ocenie ilosci
i jako$ci wykonanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegajg zakryciu.
Powinien on byé dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania postgpu robot. Gotowos¢ danej czgsci robot
do odbioru Wykonawca zgtasza Kierownikowi Robét, ktéry dokonuje odbioru.

odbidr czesciowy — polega na ocenie ilosci i jakosci wykonania czesci robot.

odbior ostateczny — polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz
gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzone przez Wykonawee z
bezzwlocznym powiadomieniem Kierownika Robét. Odbioru ostatecznego robot
dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Kierownika i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badafi i pomiaréw, oceny wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z wytycznymi Zamawiajagcego i ST. W toku odbioru
ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalef przyjetych
w trakcie odbioru robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupetniajgcych i poprawkowych. W przypadku nie wykonania
w/w rob6t komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonanych robot
w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej i nie ma
wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, ocenigjagc pomniejszong wartos¢ wykonanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Umownych.

odbiér gwarancyjny i pogwarancyjny — polega na ocenie wykonanych robot
zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym
i zaistniatych w okresie gwarancyjnym



Przy odbiorze powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:

dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materialéw ($wiadectwa jakosci wydane
przez dostawcdw materiatow),

protokoly wszystkich odbioréw technicznych czgsciowych i realizacje postanowier
dotyczacych usunigcia usterek,

protokoly przeprowadzenia proby szczelnosci calej instalacji,

instrukcje obstugi instalacji 1 urzadzen,

o$wiadczenie Kierownika Robdt o zgodnosci wykonania robét ze specyfikacja
i ustalonymi warunkami oraz przepisami oraz o doprowadzeniu do nalezytego stanu
i porzadku miejsca remontu,

przy odbiorze koficowym nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonania ze specyfikacija
techniczna, kosztorysem ofertowym, ustaleniami z Zamawiajgcym i Kierownikiem,
wiedza techniczng i sztukg budowlang oraz z Polskimi Normami

9. ROZLICZENIE ROBOT

Wedtug szczegélowych ustalen okreSlonych w umowie zawarte] pomiedzy Inwestorem
a Wykonawca.

Dla pozycji wycenionych kosztorysowo podstawa platnosci jest wartos¢ podana przez
Wykonawce. Kwota pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnoscel,
wymagania i badania sktadajgce si¢ na jej wykonanie:

robocizna wraz z jej kosztami

e warto$é zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania i transportu
o warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami
e koszty posrednie i zysk.

UWAGI KONCOWE

Niniejsza specyfikacja nie stanowi podstawy do sporzadzenia oferty na wykonanie
przedmiotu zaméwienia.
W celu sporzadzenia oferty potencjalny Wykonawea musi zapozna¢ si¢ z przedmiarem

robot.



