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1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt w ramach zadania polegajacego na ,,Wymianie wewngtrznej instalacji
elektrycznej w budynku mieszkalnym™ w miejscowosci Bogumity nr 7, gmina Pisz.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt wymienionych w
punkcie 1.1 ST i obejmuja:

— wymiane wewnetrznej instalacji elektrycznej,

— wymiang zabezpieczen,

— pomiary elektryczne.

UWAGA! Wykonawca winien zapozna¢ si¢ z terenem prac i w swojej kalkulacji przyja¢
wszystkie prace niezbedne do wykonania zadania ze szczegélnym uwzgle¢dnieniem robot
jow.

1.4 Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za realizacjg robét oraz ich jakos¢ zgodnie ze specyfikacjg
techniczng, poleceniami zamawiajacego, osoby nadzorujacej oraz zgodnie z art.5, 22, 23 1 28
ustawy Prawo budowlane, Polskimi Normami oraz innymi przepisami dotyczacymi
przedmiotowej instalacji. Odstepstwa od wytycznych mogg dotyczy¢ jedynie dostosowania
zastgpienia zaprojektowanych materialtow — w przypadku niemozliwosci ich uzyskania —
przez inne materiaty lub elementy o zblizonych charakterystykach i trwalodci. Wszelkie
zmiany i odstepstwa nie mogg powodowa¢ obnizenia wartosci funkcjonalnych i uzytkowych
instalacji, a jezeli dotyczg zamiany materialdw na inne, nie mogg powodowa¢ zmniejszenia
trwatosci eksploatacyjne;.

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenistwa miejsca remontu
oraz robot poza tym terenem w okresie trwania realizacji Umowy, az do zakonczenia
i odbioru konicowego robot. Utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu 0séb wykonujacych
czynnosci zwigzane z remontem 1 nienaruszalnosei ich mienia stuzgcego do pracy, a takze
zabezpieczy miejsce remontu przed dostepem o0sob nieupowaznionych.

Wykonawca jest zobowiazany do:
e zabezpieczenia miejsca, wydzielonych pomieszczen w remontowanym lokalu,

istniejacych urzgdzen technicznych lub pomieszczen nieremontowanych przed ich
uszkodzeniem lub zniszczeniem,



o dla prowadzenia robot, bezpiecznego ich wykonywania, zaklada sie¢ staly nadzor
Kierownika Robot.

2. MATERIALY

Wszystkie materiaty uzyte przy wykonaniu robét budowlanych muszg posiada¢ aktualne
Aprobaty Techniczne, Certyfikat lub deklaracje zgodnosci z Polskimi Normami. Wykonawca
uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora Nadzoru. Odbiodr techniczny
materialéw powinien byé dokonywany wedhug wymagan i w sposéb okreslony aktualnymi
normami. Nie dopuszcza sie do montazu materialéw uszkodzonych.

Zaleca si¢ aby kable energetyczne uktadane w budynkach posiadaty izolacje wg wymogow
dla danego rodzaju pomieszczenia i powtoke ochronna.

- materiat zyly przewodzacej — do 10 mm 2 - miedz , a powyzej miedz lub aluminium

- napigcia znamionowe dla linii kablowych 0,6/1,0 kV i przekrojach od 16 mm2 wzwyz

- napiecia znamionowe dla przewodow instalacyjnych — 0,45/0,75 kV i przekrojach od 1

mmz2 do 16 mm>

- dla przekroju do 10 mm2 mozna stosowa¢ jedynie przewody miedziane , powyzej dopuszcza
sie stosowanie przewodow aluminiowych.

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow.

Przepusty kablowe 1 ostony krawedzi — nalezy stosowac przy:

- podziale budynku na strefy pozarowe

- przejscia przez scianki konstrukeji wsporezych

Drabinki instalacyjne wykonane z tasm perforowanych stalowych ocynkowanych mocowane
systemowo lub samonosnie stanowa osprzet roéznych elementéw instalacji elektryczne;.
Pozwalaja na swobodne mocowanie i prowadzenie kabli i przewodéw, ale takze innego
wyposazenia. Uchwyty do mocowania kabli i przewodéw - klinowane w otworze z
elementem trzymajacym statym lub zaciskowym, wbijane i mocowane do innych elementow
np. paski zaciskowe. Uchwyty wykonane z tworzyw sztucznych. Uchwyty do rur
instalacyjnych — dostosowane do rodzaju rury. W przypadku rur stalowych uchwyty powinny
byé metalowe (obejma osadcza). W przypadku rur plastykowych uchwyty plastykowe.
Mocowanie rury poprzez wciskanie lub przykrecanie (otwarte lub zamykane). Puszki
elektroinstalacyjne — stuzag do montazu gniazd i wytacznikéw instalacyjnych. Wystepujg jako
aczace, przelotowe, odgatezne lub podlogowe i sufitowe. Musza spemnia¢ warunek
wytrzymatosci na przebicie min. 2 kV i by¢ wykonane z materialdéw spetniajacych
wymagania bezpieczenstwa jak w przypadku rur ochronnych. Puszki elektroinstalacyjne
powinny by¢ przystosowane do mocowania osprzg¢tu za pomoca ,,pazurkéw” lub wkretow.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzgt uzywany do robét powinien
by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci
wskazaniom zawartym w ST, lub w projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez
Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umows.



Sprzet bedgcy whasnoécia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy dla Inspektora Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT I SKEADOWANIE

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkéw transportu, ktéry pozwoli
uniknaé uszkodzenia i odksztalcen przewozonych materiatéw. Do transportu stolarki nalezy
stosowaé samochody skrzyniowe wyposazone w stojaki z pasami mocujgcymi i listwami
dystansujagcymi. Kazdy element przed transportem powinien by¢ szczelnie okryte folig oraz
powleczone folig ochronng na czas montazu. Dla uniknigcia zwichrowan nalezy stosowac
ramiaki usztywniajgce na czas transportu. Stolarke nalezy zgromadzi¢ w pomieszczeniach
suchych, ustawiajac ja na prowizorycznie wykonanych stojakach. Okucia nie zamontowane
do wyrobu przechowywaé i transportowa¢ w odrebnych opakowaniach. Rodzaj i liczba
érodkdw transportu, musi gwarantowaé ciagto$¢ montazu stolarki.

Transport kabli na bebnach z magazynu przyobiektowego moze si¢ odbywac przy
min.temperaturze — 150 C a w przypadku krazkow —50 C ze wzgledu na mozliwosé
uszkodzenia izolacji. Pozostate materialy transportowa¢ w oryginalnych opakowaniach przy
zachowaniu ostroznosci aby unikngé¢ uszkodzen mechanicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

W pomieszczeniach nalezy wykona¢ demontaz instalacji wraz z osprzetem. Po
zdemontowanej instalacji i osprzecie nalezy odtworzy¢ ubytki tynkéw. Trasa instalacji
elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzgdzeniami,
powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidlowej konserwacji oraz remontéw.
Wskazane jest aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych. Sprzet i osprzgt
instalacyjny nalezy mocowa¢ do podioza w sposob trwaly zapewniajacy mocne i bezpieczne
jego osadzenie. Przed przystgpieniem do wciggania przewoddéw nalezy sprawdzi¢
prawidlowos¢ wykonanego rurowania, zamocowania sprzetu i osprzetu, jego polaczen z
rurami oraz przelotowos$é, W przypadku wykonywania instalacji na istniejacych scianach
niezbedne bedzie wykucie odpowiednich bruzd pod przewody i slepych wngk pod osprzet
oraz ich zatynkowanie. Przed wykonaniem instalacji jako szczelnej nalezy przewody i kable
uszezelniaé w osprzecie. W wypadku w listwach PCW wymagaé bedzie zamontowania
listwy PCW na $cianie lub stropie za pomoca kotkéw rozporowych przykrgcanych do
podloza, utozenie przewoddw w listwie oraz zamocowanie pokrywy z zatozeniem pokrywy.

6. OBMIAR ROBOT

Obmiaru nalezy dokonywaé¢ w jednostkach zgodnych z przedmiarem robét, dopuszezonymi
do stosowania i atestowanymi w Polsce urzgdzeniami pomiarowymi wg stanu rzeczywistego
na budowie, metodami zalecanymi w Polskich Normach odpowiednich dla danego rodzaju
robot.

Obmiary bedg przeprowadzane przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem robot. Obmiar
robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania, a robét podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.



Poszczegblne jednostki obmiarowe i ilo$ci podane sa3 w PRZEDMIARZE ROBOT,
ktory stanowi odrgbne opracowanie.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Szezegblowy wykaz oraz zakres pomontazowych badan kabli i przewodow zawarty

jest w PN-IEC 60364-6-61:2000 i PN-E-04700;1998/Az1:2000.

Zakres ogledzin czesciowych i konicowych polega na kontroli:

- zgodno$ci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stanem faktycznym

- zgodnosci polgezen z podanymi w dokumentacji powykonawcze]

- stanu kanatéw i listew kablowych, kabli i przewodéw, osprzetu, stanu i kompletnosci
dokumentacji dotyczacej zastosowanych materiatow

- sprawdzenie cigglosci wszystkich przewodow wystepujgcych w wykonanej instalacji

- poprawnosci wykonania i zabezp. polgczen srubowych instalacji elektr. potwierdzonych
protokotem przez wykonawce montazu

- poprawnosci wykonania montazu sprzetu instalacyjnego, urzadzen i odbiornikéw energii
elektr.

- poprawnosci zamontowania i dokonanej kompletacji opraw o$wietleniowych

- pomiarach rezystancji izolacji ( konieczne przed podaniem napigcia)

Rezystancja izolacji obwodéw nie powinna by¢ < 50 MQ

Rezystancja izolacji poszczegdlnych obwodow wraz z urzagdzeniami nie powinna by¢ <20
MQ

Pomiar nalezy wykona¢ miernikiem rezystancji instalacji o napieciu 1 kV. Po wykonaniu
ogledzin nalezy sporzadzié¢ protokoty z przeprowadzonych préb i badan zgodnie z norma PN-
IEC 60364-6-61:2000. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami i materiatami.
Wszystkie materialy, urzadzenia 1 aparaty nie spehiajace wymagan podanych w
odpowiednich punktach specyfikacji, zostana odrzucone. Je$li materialy te zostaly
wbudowane 1 zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru Wykonaweca wymieni je na
wiasciwe wlasnym kosztem i staraniem.Na pisemne wystapienie Wykonawcy Inspektor moze
uznaé wade za niemajgca zasadniczego wplywu na jakos¢ i bezpieczenfistwo i ustali¢ zakres i
wielko$¢ potracen za obnizona jakos¢.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty remontowe podlegajg nast¢pujacym etapom odbioru:
e odbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu — polega na finalnej ocenie ilosci
i jakosci wykonanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu.
Powinien on by¢ dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania post¢pu robot. Gotowos¢ danej czesci robot
do odbioru Wykonawca zgtasza Kierownikowi Robét, ktéry dokonuje odbioru.

o odbidr czesciowy — polega na ocenie ilosci i jakosci wykonania czgsci robot.

o odbior ostateczny — polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ilosci, jakoéci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz
gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzone przez Wykonawce z
bezzwlocznym powiadomieniem Kierownika Roboét. Odbioru ostatecznego robét
dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Kierownika i



Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przediozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robét z wytyeznymi Zamawiajgcego i ST. W toku odbioru
ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbioru robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robét uzupetniajgcych i poprawkowych. W przypadku nie wykonania
w/w robét komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, Ze jakos¢ wykonanych robot
w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej i nie ma
wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajac pommiejszong wartos¢ wykonanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Umownych.

odbiér gwarancyjny i pogwarancyjny — polega na ocenie wykonanych robot
zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym
i zaistnialych w okresie gwarancyjnym

Przy odbiorze powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:

dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatéw (Swiadectwa jakosci wydane
przez dostawcOdw materialow),

protokoty wszystkich odbioréw technicznych czgéciowych i realizacjg postanowien
dotyczacych usunigcia usterek,

protokoly przeprowadzenia proby szczelnosei catej instalacji,

instrukcje obstugi instalacji 1 urzadzen,

o$wiadczenie Kierownika Robét o zgodnosci wykonania robot ze specyfikacjg
i ustalonymi warunkami oraz przepisami oraz o doprowadzeniu do nalezytego stanu
i porzadku miejsca remontu,

przy odbiorze koficowym nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ wykonania ze specyfikacja
techniczna, kosztorysem ofertowym, ustaleniami z Zamawiajagcym i Kierownikiem,
wiedza techniczna i sztukg budowlana oraz z Polskimi Normami

9, ROZLICZENIE ROBOT

Wedlug szczegdétowych ustalen okreslonych w umowie zawartej pomigdzy Inwestorem
a Wykonawca.

Dla pozycji wycenionych kosztorysowo podstawa platnosci jest warto$¢ podana przez
Wykonaweg. Kwota pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢é wszystkie czynnoscl,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie:

robocizna wraz z jej kosztami

warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania i transportu
warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami

koszty posrednie i zysk.

UWAGI KONCOWE

Niniejsza specyfikacja nie stanowi podstawy do sporzadzenia oferty na wykonanie
przedmiotu zaméwienia.

W celu sporzadzenia oferty potencjalny Wykonawea musi zapoznaé si¢ z przedmiarem

robot.



