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1. WSTEP

1.1, Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeglowej specyfikacii technicznej (SST) sq wymagania ogdlne dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych z 7agospodarowaniem terenu osiedla przy ulicy Matejkt w Piszu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegétowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspolne dla robot w ramach zagospodarowania
terenu osiedla przy ulicy Matejki w Piszu. objetych szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi i obejmuja:

1. D-0000.00 WYMAGANIA OGOLNE str. 1-13
2. D-0101.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH str. 14-17
3. D-0102.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG str. 18-21
4 D040101 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODLOZA sir. 2226
5. D040400 PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE sir. 27-34
6. D-04.04.01 PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE str. 35-37
7 D-040402 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO str. 38-41
8. D-050323 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWE]J BETONOWEJ str. 42-45
9. D-080101 KRAWEZNIKI BETONOWE str. 46-52
10. D-0802.02 CHODNIKIZ BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWE]J str. 53-57
11. D-08.03.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE str. 58-62
12. D-090101 ZIELEN DROGOWA str. 63-71

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreélenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nast¢pujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nicbedacy budynkiem, stanowiacy catos¢ techniczno-uzytkowa (droga) albo jego
czesé stanowiacy odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuni¢ty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (moniazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy — zeszyl z ponumerowanymi stronami, opatrzeny picczgciq organu wydajacego, wydany zgodnie z
obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzgdowy dokument przebiegu robot budowlanych, sluzacy do notowania zdarzen i
okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania rob6t, rejestrowania dokonywanych odbioréw rob6t, przekazywania polecen i
inngj korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem.

1.4.6. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowicdzialna za nadzorowanie robot i administrowanie kontrakiem.

1.4.7. Jezdnia - czes$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8. Kicrownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kicrowania robotami i do wystgpowania w
jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnic) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacym
Jjezdnie,

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.
1.4.11, Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi 1 skarpami rowow.
1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchm.

1.4.13. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez InZyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, shizacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy
w ksiazce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badar i prob zwiazanych z ocena jakosci materiatow oraz robot.

1.4.15. Materialy - wszelkic tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.
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1.4.16, Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw shuzacych do przejmowania i rozkladania obciazen od ruchu na podioze
gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dia ruchu.

a) Warstwa Scieralna - géma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu nichu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyréwnawcza - warsiwa sluzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejace) nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czgsé nawierzchni shuzaca do przenoszenia obciazent od ruchu na podioze. Podbudowa moze skiadag sig 7
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

¢) Podbudowa zasadnicza - gdma cz¢$¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni, Moze ona sktadac sie #
jednej lub dwoch warstw.

) Podbudowa pomocnicza - dolna czgsé podbudowy speiniajaca, obok funkcji noénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dzialaniem wody, miozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawierac warstwe mrozoochronng, odsaczajaca lub
odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, kiérej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu unicmozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa shuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.17. Niwcleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwiniecic na plaszczyznic pionowego przekroju w osi drogi lub obicktu
MOStOWegO.

1.4.18. Objazd tvmczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowicdnio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na
okres budowy.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgodnoé¢ - zgodnosé wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jeshi przedzial tolerancji
nie zostal okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dia danego rodzaju robdt budowlanych.

1.4.20. Pas drogowy - wydziclony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umicszczania w nim drogi i zwigzanych z nig
urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidviany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chroniacych ludzi i $rodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.21. Pobocze - czesé korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzadzen organizacji i
bezpieczenistwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczeénie do bocznego oparcia konsirukcji nawierzchni.

1.4.22. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, leZacy pod nawicrzchnia do glgboko$ci przemarzania.

1.4.23. Podloze ulepszonc nawierzchni - goma warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchmia, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.24. Polecenie Inzynicra/Kicrownika projekin - wszelkic polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzymiera/Kierownika
projektn, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot fub innych spraw zwiazanych 2 prowadzeniem budowy.

1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca antorem dokumentacji projektowe;.

1.4.26. Przedsicwzigcie budowlane -  komplecksowa  realizacja nowego polaczenia  drogowego lub  calkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podluziym) istniejacego polaczenia.

1.4.27. Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek
zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.28. Przeszkoda naturalna - clement srodowiska natumlnego, stanowiacy utrudnienic w realizacji zadania budowlanego, na
przyklad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwicrzat itp.

1.4.29. Prrzeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacjt zadania budowlanego, na przyklad droga, kolgj,
rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.30. Przetargowa dokumentacja projektowa - czgé¢ dokumentacji projektowej, kiora wskazuje lokalizacje, charakterystyke 1
wymiary obicktu bedacego przedmiotem robdt.

1.4.31. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkgji tcrenom naruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

1.4.32, Slepy kosztorys - wykaz robdt z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.33. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne migjsca wymienione w
kontrakcie jako tworzace czgéc terenu budowy.

1.4.34, Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowiaca odrebna calo$¢ konstrukcyjna lub technologiczng,
zdolna do samodzielnego pelnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwiazanych z
budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowe; lub jej clementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot, bezpieczeistwo wszelkich czynnosci na terenie budowy.
metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projekiu,
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1.5.1. Przekazanic terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspdlrzedne punkiéw gléwnych trasy oraz
reperdw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnodC za ochrong przekazanych mu punkiow pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego 1obdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja proiektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegOtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacjg projektowa:
- Zamawiajacego; wykaz pozycit, ktore stanowia przetargowa dokumentacj¢ projcktowa oraz projektowa dokumentacje
wykonawcza (techniczna) i zostana przekazanc Wykonawcy,
—  Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowcj. ktéra Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej,
wraz z inwentaryzacja powykonawczy..

1.5.3. Zgodnos¢ robdt z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kicrownika
projektu stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w calej dokumentacii.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowiazuje kolejno$¢ ich waznosci wymieniona w
,Kontraktowych warunkach ogdlnych” (,,0gélnych warunkach umowy™).

Wykonawca nie moZe wykorzystywaé bledow lub opuszczen w dokumentach kontrakiowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inzynicra/Kierownika projektu, kiory podejmie decyzj¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian i
poprawek.

W przypadku rozbieznoéci, wymiary podane na pi$mie sq waznigjsze od wymiarow okreslonych na podstawie odczytu ze
skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowe;j i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli musza wykazywac zgodnosc z
okreslonymi wymaganiami, a roztzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolcrangii,

W preypadku, gdy materiaty Tub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowg lub SST 1 wplynic to na
niezadowalajaca jakosé elementu budowli, to takic materialy zostanq zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane
ponownic na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem™)

Wykonawca jest zobowiazany do wirzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istnicjacych obiektow (jezdmie, sciezki
rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresic trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do tobot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kicrownikowi projektu do zatwierdzenia, uzgodniony
7 odpowiednim 7arzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie
trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez
Wykonawcg. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacii ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzic obshugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp.. zapewniajac w ten sposob bezpicczenstwo pojazdow i
pieszych.

Wykonawca zapewni stalc warunki widocznoci w dzien i w nocy tych zapor i znakéw, dla kidrych jest to nicodzowne ze
wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapicnia do robot Wykonawca obwicsci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony =
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenic, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzynicra/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, Ze jest whaczony w cen¢ kontraktowa.
b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kentraktu az do zakonczenia
i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawea dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,
porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszetkie inne érodki niezbedne do ochrony robdt, wygody spolecznosci i
innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w
sposdb uzgodniony z Inzynieremv/Kierownikiem projektu.

Wiazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji rob6t, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.
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Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z
Inzynierenv/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, kiorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podiega odrgbnej zaplacic i przyjmuje sig, Ze jest wlaczony w ceng kontraktowa.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) Utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) Podcjmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska
na terenie i wokél terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzei lub ucigzliwosci dla 0s6b lub dobr publicznych i innych, a
wynikajacych z nadmicmego halasu, wibragji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nasigpstwic jego sposobu
dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szezegdlny wzglad na:
1) Lokalizacje baz, warsztatdw, magazynow, skladowisk, ukopéw i drog dojazdowych,
2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) Zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
b) Zanieczyszczenicm powictrza pylami i gazami,
¢) Mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaC przepisy ochrony przeciwpozarowe).

Wykonawca bedzie utrzymywa¢, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny Sprzgt przcciwpozarowy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne beda skdadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem
o0sdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkic straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Matecrialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sq szkodliwe dla otoczenia, nic beda dopuszczone do uzycia.

Nic dopuszcza si¢ uzycia materiatéw wywolujacych szkodliwe promicniowanic o stgzeniu wickszym od dopuszczalnego,
okre$lonego odpowiednimi przepisami

Wszelkic materialy odpadowe uzyte do robé6t beda mialy aprobate techniczng wydana przez uprawniong jednostke,
jednoznaczni¢ okre$lajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na $rodowisko.

Materialy, kiore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakoriczeniu robot ich szkodliwosc zanika (np.
materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednic przepisy Wykonawca powinicnt otrzyma¢ zgode na uzycie tych materialéw od wiasciwych organow administracji
panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsckwencije tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable
itp. oraz uzyska od odpowicdnich wiadz bedacych whascicielami tych urzadzen potwicrdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tvch instalacji 1 urzadzen w czasic trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego rodzaju robot. ktore
maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomic
Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kicrownika projektu i zainteresowane wiadze oraz. bedzie z nimi wspolpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac 7a wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniows, Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty w sposob
powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowe]j w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia,

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawcea a
wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewngtrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik
projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.
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1.5.9. Ograniczenic obciazen osi pojazddw

Wrykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicziych przy transporcie
materialéw i wyposaZenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wlasciwych
wladz, co do przewozu nictypowych wagowo ladunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze polecic, aby pojazdy nie spelniajace tych warunkow zostaly
usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmiernc obciaZenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment
budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projekiiz.

1.5.10. Bezpieczefistwo i higiena pracy

Podczas realizaciji robdt Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbag, aby personel nic wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych.
szkodliwych dla zdrowia oraz niespelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez
dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenistwa publicznego.

Uznaje sig, 7¢ wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagar okreslonych powyzej nic podlegaja odrebnej zaplacie 1
sa uwzglednione w cenie kontraktowej,

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia wizywane do robét od daty
rozpoczecia do daty wydania potwicrdzenia zakoniczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

Wykonawca bedzie utrzymywa¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposdb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostateczmego.

Jesli Wykonawca w jakimkotwick czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie InZyniera/Kierownika projektu powinicn
rozpoczac roboty utrzymaniowe nie pdznicj niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12, Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest znac wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne 1 migjscowe 0raz inne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwick sposob zwiazane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bgdzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan
prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronienych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatow lub urzadzen
uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowa¢ Inzynicra/Kierownika projektu o swoich
dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwoler: i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty post¢powania, obcigzenia i wydatki
wynikle z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwick praw patentowych pokryje Wykonaweca, z wyjatkiem przypadkdw, kiedy
takie naruszenic wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowaznos¢ norm i zbiordw przepisdOw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy i przepisy, ktore spelniac majg materialy,
sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powolanych norm i przepisoéw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy
i przepisy sa pafistwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewnizjgce rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i
pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kicrownika projektu. Réznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi/Kicrownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowlc oraz inne pozostalo$ci o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowy bedy uwazane za wlasno§é Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest
powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecent Wykonawca
poniesie koszty i/lub wystapia opdZnienia w robotach, Inzynier/ Kierownik projekiu po uzgodnieniu 7 Zamawiajacym i
Wykonawcg ustali wydhazenie czasu wykonania robdt i/lub wysokos$¢ kwoty, o kiéra nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewiduija realizaci¢)

Wykonawca zobowiazany jest zabezpieczyé Zamawiajacemu, pomieszczenia biurowe, sprzgt, transport oraz inne

urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-00.00.01 ,,Zaplecze Zamawiajacego”.

2. MATERIALY

2.1, Zrodia uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwick materialéw przeznaczonych do robét,
Wykonawca przedstawi Inzynicrowi/Kierownikowi projekta do zatwierdzenia, szczegélowe informacie dotyczace proponowanego
Zrédla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow jak réwniez odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki materiatéw.
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Zatwierdzenie partii materialéw z dancgo zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrodia
nzyskaja zatwierdzenie.
Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy vzyskane z dopuszczonego Zrodla w
sposob ciagly spelniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanic pozwoler od wlascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanic materialow ze Zrodet
miejscowych wlaczajac w to zrodia wskazane przcz Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi/Kicrownikowi
projektu wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacii Zrodia.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwicrdzenia dokumentacje zawierajaca raporty 7 badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez sicbie metodg wydobycia i selekgji, uwzgledniajac aktualne decyzje o
cksploatacii, organdw administracji panstwowej i samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienic wymagan ilosciowych i jako$ciowych materiatéw pochodzacych ze
Zrodel migjscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia matcrialow, dzicrzawy i inne jakie okaza si¢ potrzcbne w
zwigzku z dostarczeniem materialéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopdw i micjsc pozyskania materiatow migjscowych beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypee i rekultywacii terenu po ukoriczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazafi
Inzyniera/Kicrownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ Zzadnych wykopdw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegolnione
w dokumentach umowy, chyba, 7e uzyska na to piscmna zgodg Inzyniera/Kicrownika projektu.

Fksploatacja zrédet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymmi obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawoe wywiezione z terenu budowy i zlozone w migjscu
wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kicrownik projcktu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materialow do innych robét, niz te, dia ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materialow zostanie odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w kiérym znajduja si¢ niezbadanc i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne
tyzyko, liczag si¢ z jego, nieprzyj¢ciem, usunigciem i niczaplaceniem

2.4, Wariantowe stosowanie materialéw

Jedli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnic przed
uZyciem fego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne 7 uwagi na wykonanic badan wymaganych przez.
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ ponigj zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projcktu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one uZyte do robdt, byly zabezpieczone
przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢ i whasciwosci i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Micjsca czasowego skladowania materiatoéw beda zlokalizowane w obiebie terenu budowy w migjscach uzgodnionych z
Tnzynierem/Kicrownikiem projektu Iub poza terenem budowy w migjscach zorganizowanych przez Wykonawce i
zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6, Inspekeja wytwo6rni materialow

Wylwornic materiatdéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kicrownika projektu w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkeji z wymaganiami. Probki materialéw moga by¢ pobicrane w celu sprawdzenia ich
whasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akoeptacji okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, musz) by¢ spetnione
nastepujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniona wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow w czasie
przeprowadzania inspekgji,

b) Inzynicr/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwomi, gdzie odbywa sig
produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji robdt,

¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nienalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dia Inzynicra/Kierownika projektu
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kiory nie spowoduje nickorzystnego wplywu na
jakoéé wykonywanych robot. Sprzet uzywany do rob6t powinien byc zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadac pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZ]J lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzc j dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony
i zaakceptowany przcz Inzyniera/Kierownika projektu.
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Liczba i wydajnoséé sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnic z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzynicra/ Kierownika projeku.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszezenie sprzgtu do
uzytkowania i bada: okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzgt jak rowniez naprawiac lub wymieniaé sprzg¢l niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowege uzycia sprzgtu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje preed
uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzt, po akceptagji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by poZnic) zmicniany bez jego zgody.

Jakikolwick sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nicgwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostana przez
Inzyniera/Kicrownika projektu zdyskwalifikowane i niedopuszezone do robdt. ’

4. TRANSPORT

Wykonawea jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, kiore nic wplyna niekorzystnie na jako$¢
wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materialow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacyi
projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projekiu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na 0§ i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie spelniajace tych
warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu picrwotnego
uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biczaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczemia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami wmowy oraz 7a Jakosé¢ zastosowanych
materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentagcja projektows, wymaganiami SST, PZJ, projcktem organizacji
rob6t opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kicrownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenic w planic i wyznaczenie wysokosci wazystkich elementow robot
zgodnic z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usunigte preez Wykonawce na wlasny
koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismic przez
Inzyniera/ Kierownika projekin.

Sprawdzenic wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez InZyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnodci za ich dokladnosc.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akeeptacji lub odrzucenia materialéw i clementow robdt beda oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej 1 w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projekiu uwzgledni wyniki badan materialow i robét, rozrzuty normalnie wystgpujace
przy produkgii i przy badaniach materiatow, do$wiadczenia 7 przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace
na rozwazana kwestic. :

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawee w czasie okreslonym przez
Inzynicra/Kierownika projekiu, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytulu poniesic Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowiazany opracowaé i preedstawic do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu program
zapewnicnia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslic, zamierzony sposéb wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

a) czeéc ogolna opisujaca:

— organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

~  sposob zapewnienia bhp.,

~ wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

—  wykaz osob odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdinych elementéw robdt,

— system (sposéb i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robét,

—  wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktéremu

Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenic badan),
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—  sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow sterujacych,
a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme
przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikow: projeku;

b) czes¢ szezegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

~ wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowic z ich parametrami technicznymi oraz wyposazenicm w
mechanizmy do sterowania i wzadzenia pomiarowe-kontrolne,

~ rodzaje i iloé¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materialow, spoiw, lepiszezy.
kruszyw itp.,

—  sposab zabezpieczenia i ochrony fadunk6w przed uirata ich wlasciwosci w czasie transportu,

— sposdb i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czgstotliwo$c, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanic urzadzen,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania micszanek i wykonywania poszczego6lnych elementow
robot,

—  sposob postgpowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakesci robot

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac zatoZona jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowicdzialny za petna kontrolg robdt i jakoéci materialéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wiaczajac personed, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkic urzadzenia niczbedne do pobierania probek 1 badan
materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzcnicm systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazadac od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, 7e poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatdw oraz robot z czestotliwodcia zapewniajaca stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnic z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projcktowej i SST

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwoéc sa okreflone, w SST, nonnach i wytycznych. W
przypadku, gdy mic zostaly one tam okrelone, InZynier/ Kierownik projektu ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynicrowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, zc wszystkie stosowane urzadzenia i spraet
badawczy posiadaja wazna legalizacie, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych
procedury badan.

Inzynicr/Kicrownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomicszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personclu lub metod badawczych. Jezeli
niedociagniccia te beda tak powazne, e mogg wplyna¢ ujemnic na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast
wstrzyma uzycie do robot badanych materialow i dopusci je do uzycia dopiero wiedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostana usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badari materialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ 7 jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badar.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialn w pobieraniu probek.

Pojemmniki do pobicrania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Prébki dostarczone przez Wykonawce do badaf wykonywanych przez Inzynicra/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlccenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialéw, ktore
budza watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nic zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej
woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku
koszty tc pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnic z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane
przez Inzynicra/ Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, migjscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawea przedstawi na pismie ich wyniki do akeeptacji
Inzyniera/ Kicrownika projekiu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przckazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projcktu kopie raportow 2 wynikami badan jak najszybciej,
nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedlug dostarczonego
przez niego wzoru ub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobicrania probek i badania materialéw w micjscu
ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialéw powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.
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Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, poprzez
migdzy innymi swoje badania, bedzie oceniaé zgodnos¢ materialow i robot z wymaganiami SST na podstawic wynikow wlasnych
badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce,

Inzynier/Kicrownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niczalezie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, 7e raporty Wykonawcy s4 nicwiarygodne, to Tnzynier/Kierownik projektu oprze si¢
wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow 1 robot z dokumentacja projektows i SST. Moze rOwniez
7leci¢, sam lub poprzez Wykonawcg, przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan niezale/nemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badar i pobicrania probek poniesione zostana przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:
I. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, Ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentow technicznych,
2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikal zgodnosci z:
~  Polska Norma lub
~ Aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla kiorych nic ustanowiono Polskie) Normy, jezeli nic s objete
certyfikacja okreélona w pki 1
i ktore spelniaja wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robdt bedzie
posiada¢ te dokumenty, okreslajuce w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydanc przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami
badafi wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi
projektu.

Jakiekolwiek materialy, kt6re nie spetniajg tych wymagan b¢da odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okicsic od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnoé¢ za prowadzenie dziennika budowy
<godnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzic opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala zapisu, z
podaniem jej imicnia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwaty technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numercm zatacznika i opatrzone
data i podpisem Wykonawcy i InZyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywad w szczegolnosci:

— datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— datg przekazania przez Zamawiajaccgo dokumentacji projektowej,

— datg uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszezegdlnych elementow robdt,

—  przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi 1 polecenia Inzynicra/Kierownika projektu,

— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

~  zgloszenia i daty odbiordw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,

—  wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresic wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szc7egolnym w zwigzku z warunkami klimatycznym,

—  zgodno$é rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robdt,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzal,

— wyniki prob poszczegdlnych clementow budowti z podaniem, kio je przeprowadzal,

~  inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisanc do dziennika budowy beda przediozone
Inzynicrowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania si¢.

Decyzje InZynicra/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projcktu do ustosunkowania sie. Projcktant nic jest
jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecenn Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiardéw
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Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenic faktycznego postgpu kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksiazki
obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Drzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jakosci materialdow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badann Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programic zapewnienia jakosci.
Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostale dokmmenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymicnionych w punktach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzccimi 1 inne umowy Cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robét,
¢) protokoty z narad i ustaleri,
1) korespondencje na budowic.

{5) Przechowywanic dokumenidw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w migjscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiccie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenic w formie przewidziane
prawem.

Wszelkic dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu na
7yczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rebot bedzie okreSla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie 7z dokumentacja projektowa 1 SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po piscmnym powiadomieniu InZyniera/ Kierownika projekiu o zakresie
obmierzanych robot i terminic obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminern.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiarow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie
zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoficzenia wszystkich robot. Bledne danc zostany poprawione wg  instrukgji
InZzynicra/Kicrownika proiektu na pismie.

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu miesigcznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasic okreSlonym w umowic lub oczekiwanym przez Wykonaweg i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Diugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegolnionymi punkiami skrajnymi beda obmicrzone poziomo wzdhuz linii osiowe].

Jedli SST wlasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetoéci beda wyliczone w m jako dhigo$é pomnozona
przez éredni przekrd;.

Tlogci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie 7z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy

Wszystkie urzadzenmia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasic obmiarn robdl bedy zaakceptowane przez
I[nzyniera/Kicrownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli wzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne Swiadectwa Iegalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom SST Bedzie utrzymywac
to wyposazenic zapewniajac w spos6b ciagly zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzymiera/Kierownika
projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beds przeprowadzone przed czgéciowym Iub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze w przypadku
wystepowania diuzszgj przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formic oddzielnego zalacznika do ksiazki obmiardw,
ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projekiu.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastcpujacym etapom odbioru:
a) Odbiorowi robdt zanikajacych 1 ulegajacych zaksyeiu,
b) Odbiorowi czgéciowemu,
¢) Odbiorowi ostatecznemu,
d) Odbiorowi pogwarancyjncnm.

8.2. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robét, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robét.

QOdbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projekiu.

Gotowos¢ dangj cz¢éci rob6t do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznic, nie pézniej jednak niz w ciagu 3
dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kicrownika projektu.

Jakosé i ilo&¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kicrownik projektu na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryinych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST 1
uprzednimi nstaleniami.

8.3. Odbior cz¢sciowy

Odbidr, czesciowy polega na ocenie ilodci i jakascl wykonanych czgéel robdt. Odbioru creéciowego robdt dokonuje sig we,
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kicrownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny rohit

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostatcczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesicniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Calkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwicrdzona przez Wykonawcg wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwicrdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbiom ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentow,
wynikéw badarn i pomiarow, ocenie wizualngj oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbior ostatecznego 10b6t komisja zapozna si¢ z realizacia ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupelniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robét uzupelniajacych w warstwie scieralnej ub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegolnych asortymentach nieznacznie
odbicga od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
cksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych robdt w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dolumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokél odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wroru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbion ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:
1. dokumentacje projekiows podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zosiala sporzadzona w trakcie realizacji
umowy,
szczeglowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupehniajace lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksiazki obmiardw (oryginaly),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodnodci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnic 7 SST 1 ew. PZS,
opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawic wszystkich wynikéw badan i pomiar6w zalaczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnic z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanic robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowcj,

o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét wiascicielom urzadzen,

9. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkic zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

NO R
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Termin wykonania robdt poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbibr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenic wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznyin i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednicniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 , Odbidr ostateczny robot”.

9, PODSTAWA PLATNOSC1

9.1. Ustalenia ogdine

Podsiawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostkg obmiarowa ustalong dla danej
pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce
w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzic uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i
badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okresione dla tej roboty w SST i w dokumentaciji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac:
— robocizne bezpo$rednia wraz z towarzyszacymi koszlami,
~  warte$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,
—  warto$é pracy sprz¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednic, zysk kalkulacyiny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnic z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9,2, Warunki umowy i wymagania ogélne D 00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkgw umowy i wymagan ogOinych zawartych w D-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki ckreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizacji rachn obejmuje:

(a) opracowanic oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projcktu i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych
zmian i uzgodnien wynikajacych z posigpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wictlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) oplaty/dzicrzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

() konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i drenazu,

() tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow 1 organizacii rachu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i $wiatel,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu cbejmuje:
(a) usuniecie wbndowanych materiatéw 1 oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Uslawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pbznigjszymi zmianami).

2. Zarzadzenic Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 6
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Zagospodarowanie terenu osiedla
przy ulicy Matejkiw Piszu
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowe; i jei punktéw wysokosciowych w zagospodarowania terenu osicdla przy ulicy Matejki
w Piszu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymicnionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robhét objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikaciji dotvcza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenic w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obicktdw inzynierskich w
ramach zagospodarowaniem terenu osiedla przy ulicy Matejki w Piszu.

1.3.1, Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robot pomdarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punkiéw wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punkiami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktoéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanic punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdb ulatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Qkreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty glowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kicrunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2, Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne 7 obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
SST D -00.00.00 ., Wymagania ogoine” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ., Wymagania ogolne” pkt. 1.5.

2. MATERIARY

2.1, Ogolne wymagania dotyczgce materialéw

Ogoine wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogdine” pkt. 2.
2.2. Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punktéw giownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o diugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemmnych, w sasiedziwie punkiow zatamania trasy, powinny mie¢
érednice od 0,15 do 0,20 m i dlugoéé od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow naleZy stosowac paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 mi diugosci okoto 0,30
m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe Srednicy 5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m.

Swiadki” powinny mie¢ dlugo$¢ okolo 0,50 m i przekroj prostokatny. \

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprz¢tn
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalczy stosowaé nast¢pujacy sprzet:
— teodolity fub tachimetry, — tyczki,
— niwelatory, — laty,
— dalmierze, ~ tasmy stalowe, szpilki,

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jej punktow wysokosciowych powinicn gwarantowac uzyskanic
wymaganej dokladnosci pomiaru.
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4, TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”™ pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet 1 materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizagje i
wspolrzedne punktow glownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzic¢ obliczenia 1 pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegOlowego wytyczenia robdt.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzynicra o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktow
glownych trasy 1 (lub) reperdéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodae z rzeczywistymi
rzedaymi terenu. Jezeli Wykonawcea stwicrdzi, ze tzeczywiste rzodoe terenu istotnie rdznia sig od rzgdnych okreslonych w
dokumentagji projektowej, to powinien powiadomic o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno byc
zmicniane przed podjeciem odpowiednicj decyzji przez Inzynicra. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réimic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostana wykonane na koszi
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, Ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, kiére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow
pomiardw przez Inzynicra.

Punkty wierzcholkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednic osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace
w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i poloZzenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢
zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone przez. Wykonawcg swiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostana one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowiazkow Wykonawcy.

5.3, Sprawdzenic wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty giéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych Iub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych, polozonych poza granica robot ziemnych.
Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy punktami giéwnymi na odcinkach prostych nic moze przekraczac 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy drogowe), a takze przy
kazdym obiekcie inzynierskim.
Maksymalna odleglo$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie plaskim powinna wynosi¢ 500 metrow.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowe;j i obicktow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty stale na stabilnych, istnigjacych budowlach wzdhiz trasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci slupkéw betonowych lub grubych ksziattownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzymicra.

Rezedne reperow roboczych nalezy okreslac z 1aka dokdadnoscia, aby $redni biad niwelacyi po wyréwnaniu byl mmigjszy od
4 mm/km, stosujac niwelacje podwojng w nawiazaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie
nazwy reperu 1 jego rzednej.
5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacijg projektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji
projektowej.

04 trasy powinna by¢ wyznaczona w punkiach gléwnych i w punktach pesrednich w odleglosci zalenej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie syliacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentaciji projektowe} nie moze by¢ wigksze
niz 5 cm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do uirwalenia osi trasy w terenic nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza granica robdt.
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5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu
{okre$lenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w migjscach wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot i w migjscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopdw nalezy stosowad dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalery
stosowac w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglos¢ miedzy
palikami lub wiechami nalezy dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. OdleghosC ta co najmniej
powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umoZzliwia¢ wykonanie nasypow i wykopdw o ksztalcie zgodnym z
dokumentacja projcktowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pki 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odiworzeniem trasy i purkiow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug
ogélnych zasad okreslonych w instrukgjach i wytycznych GUGIK (1,2,3.4.5,6.7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w icrenic.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 8.
8.2, Sposob odbioru robét

Odbior robot zwiazanych z odiworzeniem trasy w terenic nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw
geodezyjinych lub protokéhu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiada Inzynierowi.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczice podstawy platnosci
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 kin wykonania robdt obejmuije:
—  sprawdzenic wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
— uzupelnienie ost trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem | oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne
odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukgja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukgja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,

Instrukgja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokoséciowe, GUGIK 1979,

6. Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,

I I e

~
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

Zagospodarowanie terenu osiedla
przy ulicy Matejkij w Piszu
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze) szezegdlowe) specyfikacii techniczng) (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbior robot
zwiazanych z rozbiorka elementow drdg w ramach zagospodarowania terenu osiedla przy ulicy Lipowej w Piszu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét wyricnionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbiorka:

Rozebranie nawierzchni z micszanck mineralno — bitumicznych gr. érednio 3 cm — 1800 m’

Rozebranie nawierzchni z plyt drogowych betonowych. Z plyt grub. 15¢m, wypelnienie spoin piaskiem — 1800 m?
Rozebranie kraweznikow. Krawezniki betonowe 0 wym. 15x30cm na podsypee piaskowej — 500 m*

Rozebranie chodnikéw, wysepek przystankowych i przejs¢ dla pieszych. Plyty betonowe 35x35x5cm na podsypee
piaskowej — 3000 m

» Rozebranie krawesnikéw wtopionych i obrzezy trawnikowych. Obrzeza 6x20cm na podsypee piaskowej — 2000 m’

1.4. Okreslenia podstawowe

YV VVY

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne 7 obowigzujacymi, odpowiednimi polskin normami oraz z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ., Wymagania ogolne™ pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogéine” pkt 2.
3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne™ pkt 3.
3.2. Sprz¢t do rozbiorki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog, ogrodzen i przepustow moze by¢ wykorzystany sprzgt podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzynicra:

— spycharki, — samochody cigzatowe, ~ pily mechaniczne,
— ladowarki, —  zrywarki, — frezarki nawierzchni,
— z7urawie samochodowe, ~ mioty pneumatvczne, - koparki.

4, TRANSPORT

4.1, Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transporiu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne™ pkt 4.
4.2. Transport materialow z rozbidrki

Materiat 7 rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D-(1).00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 3.
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5.2. Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe clementdw drog, ogrodzen obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w
pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawicra dokumentacii inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inzynier moze poleci¢
Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacii, w ktdrej zostanie okresiony przewidziany odzysk materialow.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznic Iub recznic w sposob okreslony w SST lub przez Inzyniera.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z SST staja si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usunigte 7 terenu budowy.

Doly (wykopy) powstale po rozbidrce elementéw drog, ogrodzen i przepustow zmajdujace si¢ w migjscach, gdzie zgodnic z
dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypelnic, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesei¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-02.00.00  Roboty zicmne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoSci robét
QOgolne zasady kontroli jakosci robot podane w SST D-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrela jakosci robdt rozbiérkowych

Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementow przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie grunty wypelniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawicrzchni, ogrodzen 1 przepustow
powinno speinia¢ odpowiednic wymagania okreslone w SST D-02.00.00  Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z rozbiorka elementow drog i ogrodzen jest:
dla chodnika - m* (metr kwadratowy),
dla kraweznika, opornika, obrzeza, ogrodzefi, - m (metr),
— dla makoéw drogowych — szt. (sztuka)
dla przepustow pod wjazdami —m (metr biezacy)

|

. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 8,

o0

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoilne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 , Wymagania og6lne” pki 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuije:
a) dla rozbiorkt kraweinikow, obrzezy i opornikow:
- odkopanie kraweznikow, obrzezy i opornikow wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. law,
— zaladunck i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
— wyr6wnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiorki chodnikow:
—  reczne wyjecie phvt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innych materiatéw chodnikowych,
— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki w celu ponownego jego uzycia, z ulozeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— zatadunck i wywiczienic materialéw z rozbiorki,
— wyréwnani¢ podloza 1 uporzadkowanie terenu rozbiorki;
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c) dla rozbiorki przepustow:

— odkopanie i wydobycie rur wraz z fundamentem,

—~ ewentuaine przesortowanic materialu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jego uzycia, z ulozeniem w stosy na poboczi.
— zaladunek i wywiczienic materiatow z rozbidrki,

- uporzadkowanic terenu rozbidrki,

d) dla demontazu znakow drogowych

- demontaz tablicy znaku drogowego

- odkopanie i wydobycie shupka znaku drogowego

- oczyszcezenice i zabezpieczenie elementéw znaku przed zniszczenicm
- przewiezienie w miejsce wskazane przez Inwestora

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

2.PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia

3.PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogolnego przeznaczenia

4 PN-H-74219 Rury stalowe bez szan walcowane na goraco ogdlnego stosowania
5.PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na zimno ogoélnego przeznaczenia
6.PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki réwnoramicnne

7 PN-H-93402 Katowniki nierdwnoramienne stalowe walcowane na goraco

8.BN-87/5028-12 Gwozdzic budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gladkim, okraglym i kwadratowym

9 BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaZnika zaggszczenia gruntu.
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SZCEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

Zagospodarowanie terenu osiedla
przy ulicy Matejki w Piszu
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1. WSTEP

1.1, Przedmiot SST

Przedmiolem niniejszej szczegdlowe) specyfikacii technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbiora robot
zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podloza gruntowego w ramach zagospodarowania
terenu osiedla przy ulicy Matejki w Piszu.

1.2, Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1,

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specylikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni w ramach zagospodarowania terenu osicdla przy ulicy Matejkiw Piszu -
Profilowanie 1 zageszczanie — 7241 n’, koryto gh. 20 cm — 7241 m”,

1.4. Okresienia podstawowe

Okreglenia podstawowe sa zgodne  obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00,00.00 ., Wymagania ogolne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja,
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoine wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-00.00.00 , Wymagania og6lne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykazac si¢ mozliwoscia korzystania
nastgpujacego sprzetu:
~ rowniarck lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszern; Inzynier moze dopusci¢ wykonanic koryta i
profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kicrunku pracy maszyny,
- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich kory1),
—  walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyinych.
Stosowany sprzet ni¢ moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podioza.

4, TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt. 4.
4.2, Transport materialéw
Wymagania dotyczace transportu materialow podano w SST D-04.02.01, D-04.02.02, D-04.03.01 pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
5.2. Warunki przystapienia do robdt

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podioza bezposrednio przed
rozpoczeciem robdt zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesnigjsze przystapienie do wykonania koryta eraz
profilowania i zaggszczania podloza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podiozn nie moze odbywac si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
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5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilo powinny by¢ wezesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawiaé w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposob zaakceptowany
przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniceic sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w
odstepach nie wigkszych, niz, co 10 metebw.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w kiérym prowadzone sa roboty i do
trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywa¢ recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowartie maszyn, na przyklad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera,

Grunt odspojony w czasiec wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentaciji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odkiad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zagegszczenie podloza nalezy wykona¢ zgodnie 2 zasadami okreslonymi w pkt. 5.4.

5.4, Profilowanic i zaggszcezanie podioza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly, o co najmnigj 5 cm
wyzsze niz projcktowane rzgdne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelnicny i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchni¢ podlose na glghbokos¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowicz¢ dodatkowy grunt spelniajacy
wymagania obowigzujace dla gorngj strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i
zagesci¢ warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach ziemnych tub w
inny sposdb zaakeeptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zaggszczanie podioza nalezy
kontynuowac do osiagniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w iablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podioza (1,)

Strefa korpusu Minimalna wartoéé I, dla: Ruch mniejszy od cigzkiego
Goma warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni podloza 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podioze uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia,
kontrolg zaggszczemia nalezy oprze¢ na metodzie obciazeft plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i witérny moedut odksztatcenia
podtoza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunck wtomego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2,
Wilgotnosé gruntu podioza podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancia od -20% do +10%.

5.5, Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszezonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zag¢szezeniu powinno byé utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwiazanych z profilowaniem i zageszezeniem podioza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy<¢ podtoze przed nadmiernym
zawilgocenicm, na pizyktad przez rozlozenie folii lub w inny spostb zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podioze uleglo nadmiememu zawilgoceniu, to do ukdadania kolejnej warstwy mozna
przystapi¢ dopicro po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie
nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogélne”, pkt. 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czgstotliwosc araz zakres badan i pormiarow

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryla i wyprofilowancgo
podioza podaje tablica 2.
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Tablica2.  Cezgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw wykonanego korvia i wyprofilowanego podioza

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwose badasi 1 pomiaréw
1 | Szerckosé koryta 10 razy na 1 km
2 | Rownos¢ podhuzna ¢o 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Réwnosc poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne K 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysokosciowe co 100 m
Uksziattowanie osi w planie co 100 m

6

7 Zageszczenie, wilgotnoé¢ gruntu podloza | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 600 m’

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania ost w planie nalezy wykonaé w punktach gléwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podloza)
Szerokosé koryta i profilowanego podioza nic moze r67ni¢ sig od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 ¢cmi -5 cm.
6.2.3. ROwnos¢ koryta (profilowancgo podloza)

Nieréwnoéci podhuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata zgodnie z norma BN-68/8931-04
[4].

Nierdwnosci poprzeczie nalezy mierzy¢ 4-meirowa lata.

Nierownosci nic moga przckraczaé 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumeniacja projektowa z tolerancja + 0,5%.
6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i rzednymi projckiowanyimi nie
powinny przekraczaé +1 ¢cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planic

0§ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigoej niz + 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych fub wigcej niz + 5 cm dla pozostatych drog.
6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podioza)

Wskaznik zaggszezenia koryta i wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nic powinicn by¢ mnigjszy
od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ porownamnie wartosci moduléw odksztateenia, to wartoS¢ stosunku
wiérnego do pierwotnego modiiu odksztalcenia, okreélonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ gruntu podioza powinna by¢
rowna wilgotnosci optymalne; z tolerangig od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podioZa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech goometrycznych od okreslonych w punkcic 6.2
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gl¢bokosci, co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powt6rne zaggszczenie. Dodanie
nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.
7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m” (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryla.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt. 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokwmentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkic
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9,1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” koryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplaniowaniem,
~  zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odklad lub nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podioza,
—  zZaggszezenie,
— wrzymanie koryta lub podtoza,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryinych, wymaganych w specyfikacit techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mincralne. Badania. Oznaczanic wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnvch i podioza przez
obcigzenie plyla

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i lata

3. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW,
WYMAGANIA OGOLNE

Zagospodarowanie terenu osiedla
przy ulicy Matejkij w Piszu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmioiem ninigjszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogoine dotyczace wykonama i
odbioru robét zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych w ramach zagospodarowania terenu osiedla
przy ulicy Matejki w Piszu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robdt wymienionych w pkt. 1.1..

1.3. Zakres robét abjetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem podbudow z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-8-06102 [21] w ramach przebudowy zagospodarowania terenu osiedla przy ulicy
Matejki w Piszu i obejmuja SST:

D-04.04.01 Podoudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacy
projektowej, jako podbudowe pomocnicza i podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych konstrukgii nawierzchni podatnych i
polsztywnych [31].

D-04.04.02 Podbudowg z kruszywa famanego
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalne) wilgotnosci
kruszywa o wlasciwie dobranym uziarmieniu.

1.4.2. Pozosiale okredlenia podstawowe 53 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz 2 definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 . Wymagania ogolne” pkt 1.4 oraz w S8T dotyczacych poszczeg6lnych rodzajow podbudow z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicziic,

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne™ pki 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-00.00.00 »Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialy stosowane do wykonania podbuddw z kruszyw stabilizowanych mecharicznie podano w SST dotyczacych
poszczegolnych rodzajow podbudow:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materialéw
2.3.1. Uziarnicnic kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi granicznymi pol

dobrego uziarienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy

wykonywane metods stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gorma warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa
1-3 kruszywo na podbudowe pomocnicz (dolna warstwe)

Krzywa uziarnicnia kruszywa powinna by¢ ciagfa i nie moze przebiegac od dolngj krzywej graniczne) uziarnienia do

gomej krzywej granicznej uziamienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3
grubosci warstwy ukladanej jednorazowo.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny speinia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Lp. Wyszczegolnienie Kruszywa naturalne Badania
Wihasciwosci Podbudowa wedlug
zasadnicza | pomocnicza
1 | Zawario$¢ ziam mnicjszych niz 0,075 mm, % (m/m) od2do 10 od2dol2 PN-B-06714 -15[3]
2 | Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), nie wigcej niz 5 10 PN-B-06714 -15 [3]
3 | Zawartos¢ ziam nieforemnych 15 45 PN-B-06714 -16 [4]
Y%o(m/m), nic wigcej niz
4 zizwanoéé zanieczyszczen organicznych, %(rn/m), nie wigcej i . PN-B-04481 [1]
5 | Wskaznik piasko o pigciokrotnym zaggszczeniu metoda [ BN-64/8931-01 |26
lub I we PNBOASL Yil Zage ot} 430do70 | od30do70 126]
6 | Scieralnos¢ w bebnie Los Angeles
a) Scieralno$¢ catkowita po pelngej liczbie obrotdw, nie wigce]
niz 35 45
b) Scieralno$é czesciowa po 1/5 pelnej liczby obrotow, w
stosunku do ubytku masy po pelnej liczbie obrotow, nie 30 40 PN-B-06714-42 (12]
wigcej niz
7 | Nasiakliwosé, Yo(m/m), nie wigcej niz 25 4 PN-B-06714-18 [6]
8 | Mrozoodpomosc, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania, PN-B-06714-19 [7]
%{m/m), nic wigcej niz 5 10
9 | Rozpad krzemianowy i zelazawy lacznie, % (m/m), nie PN-B-06714-37 [10]
wigeej niz ) } PN-B-06714-39 [11}
10 | Zawartos¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na SOs, %o(m/m), PN-B-06714-28 [9]
e WIGCE) Niz. 1 |
11 | Wskaznik no$no$ci wye micszanki kruszywa, %, nic
MNIISZY NiZ:
a) przy zageszezeniu lg = 1,00 80 60
b) przy zaggszczeniu Is > 1,03 120 - PN-5-06102[21]

2.3.3. Material na warstwg odsaczajaca

Na warstwe odsaczajacy, stosuje sig:

- piasck wg PN-B-11113 [16].
2.3.4, Material na warstwe odcinajaca

Na warstwe odcinajaca stosuje si¢:

— piasek wg PN-B-11113 [6],
2.3.6. Woda

Nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzgtu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ., Wymagania ogdlne” pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechaniczni¢, powinien wykazac si¢
mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny zapewnic wytworzenie
jednorodnej mieszanki o wilgotnodci optymalnej,
b) réwniarek albo ukiadarek do rozkladania mieszanki,
¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W migjscach trudno dostepnych powinny by¢
stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogolne™ pkt 4.
4.2, Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanicczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiemym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowe powinno spelnia¢ wymagania okrelone w SST D-04.01.01 . Koryto wraz z profilowaniem 1
zageszczeniem podloza™ 1 SST D-02.00.00  Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do podbudowy.
Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

dygs

<5 (M

w ktérym:
D)5 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy odsaczajacej, w milimetrach,
ds - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziam gruntu podtoza, w milimetrach.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki Iub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi, tub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie szmurkow lub linek do wytyczenia robot w
odstepach nie wigkszych, niz co 10 m. Nie ma potrzeby stosowania geowlokniny.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okre$lonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalacj nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by od razu
transportowana na micjsce whudowania w taki sposéb, aby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Whudowywanie i zageszezanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowe) grubosci, takie), aby jej ostateczna grubosc po
zaggszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Grubosé pojedynczo ukladanej warstwy nie moze przekraczac 20 cm po
zageszczeniu, Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposob zapewniajacy osiagniecie wymaganych spadkow i rzednych
wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, o kazda warstwa powinna byc
wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej
nastepnej warstwy moze nastapic po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnosé mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug,
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 11). Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez
mieszanic i napowictrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej 0 20% jej wartosci, mieszanka
powinna by¢ zwilzona okreslong iloscia wody i rownomicrnic wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ micszanki kruszywa jest
wyzsza od optymalngj o 10% jej wartosci, mieszankg nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiada¢ przyjetemu poziomowi wskaznika
nosnosci podbudowy we tablicy 1, Ip. L1

5.5. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano koniecznosé wykonania odcinka probnego, to, co najmnicj na 3 dni przed rozpoczeciem robot,
Wykonawca powinien wykonac odcinek probny w celu:
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— stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozkladania i zaggszczania kruszywa jest wlasciwy,
— okredlenia grubosci warstwy materialu w stanie luznym, konieczngj do uzyskania wymagancj grubosci warstiwy po
zageszczeniu,

~  okreélenia liczby przejéé sprzgtu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika 7agesze7zenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialow oraz sprzetu do mieszania, rozkladania i
zageszczania, jakic beda stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosié od 400 do 300 m”.

Odcinek prébny powinien by¢ zlokalizowany w micjscu wskazanym przez Inzynicra.

Wykonawca moze przysiapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nasigpnej warstwy, powinna by< utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowg do ruchu budowlanego, to jest obowiazany naprawic
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wynikiych z niewlasciwego utrzymania
podbudowy obciaza Wykonawcg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogolne zasady kontroli jakosci rohét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogolne™ pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ wyniki tych badar Inzynierowi w celu akceptacji matcrialow. Badania t¢ powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci
okreslone w pkt 2.3 ninigjszej SST.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1. Czestotliwo$C oraz zakres badan i pomiaréw

Crestotliwosé oraz zakres badan podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ badan
R Minimalna lezba badra | poop i BRSO
Lp. Wyszczegolnienie badarn dzienngj dzialce roboczej jedno badanie (m’%)
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnosé mieszanki 2 600
3 | Zageszczenic warstwy 10 prébek  na 10000 m*
4 | Badanie wlasciwosci kruszywa we tab. 1, pkt 2.3.2 dia kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziamienie mieszanki

Uziamienie mieszanki powinno byé zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébki nalezy pobieraC w sposob
losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki
Wilgotnosé micszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslong} wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-

04481 [1] (metoda 1T), z tolerancja +10% -20%.

Wilgotno$¢ nalezy okreslic wedlug PN-B-06714-17 {5).
6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiagniecia wymaganego wskaznika zageszezenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania
jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziamiste kruszywo, kontrolg zaggszczenia naleZy oprzec na metodzie obciazen plytowych, wg
BN-64/8931-02 [27] i nie rzadzicj niz raz na 5000 m’, lub wedtug zalecen Inzyniera.,

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznic nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy stosunek wiornego modutu £,
do pierwotnego modutu odksztalcenia £, jest nie wigkszy od 2,2 dia kazdej warstwy konstrukeyijnej podbudowy.

=2 <22
E,
6.3.5, Wlasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac oceng wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badan petnych powinny by¢ pobieranc przez Wykonawce w sposéb losowy w obecnosci Inzynicra,
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6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1, Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwosé oraz zakres pomiardw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.
Tablica 3. Cagstotliwoé¢ oraz zakres pomiaroéw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowancgo mechanicznie

Lp. | Wyszczegélnienic badan i pomiarow Minimalna czgstotliwose pormiaréw
1 | Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 | Réwno&t podhuzna co 20 m ata na kazdym pasic ruchu
3 | RownosC poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzecznc® 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysokosciowe co 100 m
6 | Uksztaltowanie osi w planie* co 100 m
7 | Gruboé¢ podbudowy Podczas tmdgwy: w3 punkiach na kazdej dzialce robocze), lecz ni¢ rzadzi¢) niz ,
raz na 400 m” Przed odbiorem; w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz ma 2000 m
8 | Nosnos¢ podbudowy:
- mo_du_l odks;talcema co najmni¢j w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
- ugiecie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gléwnych lukéw
poziomych.

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nic moze rdznié si¢ od szerokosci projektowane) o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikow szeroko$é podbudowy powinna by wicksza od szerokosci warstwy wyzej lezacej, o co
najmnigj 23 cm lub o warto$¢ wskazana w dokumentacji projcktowe;.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nicréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrows lata lub planografem, zgodnie 2 BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.
Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 10 mm dta podbudowy zasadniczej,

- 20 mum dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja +0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanyimni nic powinny przekraczac + 1 ¢cm, -2 cm.
6.4.6. Uksztattowanic osi podbudowy i ulepszonego podioza
05 podbudowy w plani¢ nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowancj o wigcej niz.+ 5 cm.
6.4.7. Grubo$¢ podbudowy i ulepszonego podloza
Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ 16zni¢ od grubosci projekiowanc) o wigee) niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
6.4.8. No$noé¢ padbudowy

- modul odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.
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Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa _ o '

z kruszywa o Wskaznik Mak ~ | Minimalny modut odksztalcenia mierzony ptyta o rednicy
wskazniku W, | zageszezenia Is nie symalnc ugiecic 30 cm, MPa
nie mniei Iy > sprezyste pod kolem,

jszym mnigjszy niz m
niz, % 40 KN 50 kKN od pierwszego obciazenia E; | od drugiego obciazenia E»
60 1.0 1,40 1,60 80 120

6.5. Zasady post¢powania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktdre wykazuja wicksze odchylenia od okreslonych w punkcic 6.4 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosei, co najmnicj 10 cm, wyréwnane i powt6rnie zageszczone. Dodanie
nowego Iaterialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$é podbudowy jest mniejsza od szerokosci projekiowang) 0 wigce) niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezacym, 10 Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelna
gruboéé do polowy szerokoéci pasa ruchn, dolozenie materiahi i powtdme zaggszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawg pedbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnicnie lub wybranie warstwy na odpowiednia glebokos¢, zgodnie 7 decyzja
Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednich wlasciwosciach, wyrownane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych rob6t nastapi ponowny poriar i ccena grubosci
warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa no$noé¢ podbudowy

Jezeli no$noé¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymagangj, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenic nosnosci podbudowy
wyniklo 7 niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawog podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m’ (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ 7a zgodne 2 dokumentacjq projektows, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci pedano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosei objetych cena jednostkowa 1 m? podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie, podano w SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanic zawartosci zanicczyszczen obcych
3.  PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladn ziarowego
4.  PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltn ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanic mrozoodporno$ci metoda bezposrednia
8. PN-B-06714-20 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanic zawartosci zanieczyszczen organicznych
9. PN-B06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowa
10. PN-B-06714-37 Krnuszywa mineralne. Badania. Oznaczanic rozpadu krzemianowego
11. PN-B06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
12, PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cicralnosci w bebnie Los Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wiclkopiccowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania techniczne
14.  PN-B-11111 Kruszywa mincraine. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych
16. PN-B-11113 Kruszywa mincralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
17.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnosci
18,  PN-B-23006 Kruszywo do betomu lekkiego
19.  PN-B-30020 Wapno
20. PN-B-32250 Materiaty budowlanc. Woda do betonu i zapraw
21.  PN-5-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznic
22, PN-5-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thicznia kamiennego
23, PN-§5-96035 Popioly lotne
24.  BN-88/6731-08 Cement. Transport 1 przechowywanie
25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni drogowych
26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
27.  BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podloza przez
obcigzenie plyta
28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata
29.  BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugieé podatnych ugigciomierzem belkowym
30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia grmtu

10.2. Inne dokumenty
31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.



| Szczegdlowe Specyfikacje Techniczne | Osiedle przy ulicy Matejki w Piszu | 35 |

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.01

PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

Zagospodarowanie terenu osiedla
przy ulicy Matejki w Piszu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninicjszej szczegotowe) specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogoine dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie w ramach
zagospodarowania terenu osiedla przy ulicy Matejki w Piszu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonywaniem podbudowy 7 kruszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznie w ramach zagospodarowania terenn osiedia przy ulicy Matejki w Piszu i obejmuja:
Warstwa o gr. 10cm: - 7241 m’

Ustalenia zawarle sa w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.3.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zageszczonej mieszanki, kiora
slanowi warstwe no$na nawicrzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostate okre§lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpewiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w SST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6ine” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1, Ogélne wymagania dotyczgce materiatéw

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-04.04.00 ., Podbudowa 7.
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialdow

Materialem do wykonania podbudowy pomocniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie, powinna by¢
mieszanka piasku lub zwiru, spelniajaca wymagania ninigjszej specyfikacyi.

Materialem do wykonania podbudowy zasadniczej 7 kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie powinna by¢
mieszanka piasku, mieszanki i/lub zwirn z dodatkiem kruszywa lamanego, spetniajaca wymagania niniejszych specyfikacji.
Kruszywo lamane moze pochodzi¢ z przekruszenia ziam zwiru lub kamieni narzutowych albo surowca skalnego.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziamicnic kruszywa

Urziarnienic kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pk1 2.3.1.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spelnia¢ wymagania okredlone w SST D-04.04.00  Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa 7 kruszyw. Wymagania ogolne™ pki 3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne™ pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podloza powinno odpowiada¢ wymaganiom okrestonym w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.2,
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5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnic 2 ustaleniami podanymi w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt. 5.3. Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od 20
do 30% Iub powyzej 70%, szczegblowe warunki i wymagania dla takicj podbudowy okresli SST, zgodnie z PN-8-06102 [21].
5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zageszczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne™ pkt 5.4,
5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykonac odcinki prébne, zgodnie z zasadami okreslonymi w SST
D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w SST D-04.04.00 ,.Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pki 5.6,
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa 7. kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystapienicm do robét Wykonawca powinien wykonac badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-04.04.00
..Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiarow kontrolnych w czasie robét podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa 2
kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwosé oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.4.
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogblne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadr.) wykonangj i odebrangj podbudowy z kruszywa naturalnego stabiliz. mech.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej. Cena wykonania 1 m* podbudowy obejmuje:

— prace pontarowe i roboty przygotowawcze, — zageszezenie rozlozongj mieszanki,

— oznakowanie robot, — przeprowadzenic ponyiardw i badan laboratoryjnych
— sprawdzenie i ewentualna naprawe podioza, okreslonych w specyfikacji technicznej,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta. — utrzymanic podbudowy w czasie robdt.

~  dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— rozlozenie mieszanki,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwiazane podano w SST D-04.04,00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 10.



| Szczegotowe Specyfikacje Techniczne | Osiedle przy ulicy Matejki w Piszu { 38 |

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

Zagospodarowanie terenu osiedla
przy ulicy Matejki w Piszu
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigiszej szcregdtowej specyfikacii technicznei (SST) sa v\{ymagania ogolne dotyczace wykonania i
odbioru 1obét zwigzanych z zagospodarowaniem terenu osiedla przy ulicy Matejki w Piszu - wykonywanie podbudowy z
kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
rcalizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspolne dla robot w ramach
zagospodarowaniem terenu osiedla przy ulicy Matejki w Piszu i obejmuja; wykonywanie podbudowy gornej warstwy
podbudowy z kruszywa lam., gr. warstwy po zageszczeniu 15 cm — 2240 m2

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zageszczong
migszanki, ktora stanowi warstwe nosna nawierzchni drogowe.

1.4.2. Pozostale okreélenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowicdnimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5, Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialéw
Ogélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-04.04.00
JPodbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow

Materiatem do wvkonania podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie powinno byc

kruszywg tamane 0 — 31,3, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow
albo ziarn zwiru wiekszych od 8 mm. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek

gliny.
2.3. Wymagania dla materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uriarnicnic kruszywa powinno byé zgodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.00 ,.Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spelnia¢ wymagania okreslone w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-04.04.00 ,.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-04.04.00 .. Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 5.
5.2, Przygotowanie podloza

Przygotowanic podloza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne”™ pki 5.2.
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5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarzaé zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 5.3.

5.4. Whudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zaggszczania migszanki podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdélne™ pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykona¢ odcinki probne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w SST D-04.04.00 , ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne™ pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w SST D-04.04.00 , Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne™ pkt 6.
6.2. Badania przed przystapicniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST
D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robot

Czesiotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w SST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.

6.4, Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.4.
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postgpowania z wadliwic wykonanymi odcinkami podbudowy podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogoline” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa lamanego
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-04.04.00  Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pki 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 9.
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9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” podbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualng naprawe podloza,
~  przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepty,
— dostarczenic mieszanki na miejsce wbudowania,
— rozlozenie mieszanki,
—  zageszczenic rozlozonej mieszanki,
~ przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
~ utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwigzane podano w SST D-04.04.00 ,.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoblne” pkt 10.



